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安全信息
重要信息

声明
在试图安装、操作、维修或维护设备之前，请仔细阅读下述说明并通过查看来熟悉设备。下述特定信息可
能会在本文其他地方或设备上出现，提示用户潜在的危险，或者提醒注意有关阐明或简化某一过程的信
息。

请注意
电气设备的安装、操作、维修和维护工作仅限于有资质的人员执行。施耐德电气不承担由于使用本资料所
引起的任何后果。
有资质的人员是指掌握与电气设备的制造和操作及其安装相关的技能和知识的人员，他们经过安全培训能
够发现和避免相关的危险。

人员资格
只有熟悉和了解本手册内容及其它全部相关产品文件资料的合格受训人员才能获准运行并使用本产品。此
外，这些人员必须接受安全培训，能辨别并避免相关危险。这些人员必须具有充分的技术培训、知识和经
验，并且能够预知并发现由于产品使用、设置更改、以及使用该产品的整个系统中机械、电气和电子设备
所引发的潜在危险。所有使用本产品的人员在进行操作前必须充分了解所有相关标准、指令和事故预防规
程。
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预期用途
本产品是适用于三相同步、异步电机的变频器，适合按本手册用于工业应用。本产品只能按所有适用安全
标准、当地法规和指令以及指定要求和技术数据使用。本产品必须安装于危险的 ATEX 区域之外。鉴于计
划好的应用程序，您必须在使用本产品之前进行风险评估。根据评估结果必须采取适当的安全措施。由于
本产品只是某个整体系统的组件，因此，您在设计此类整体系统时（如机器设计）必须确保人员安全。严
禁将本产品用作其他用途，否则会引发危险。电气设备的安装、操作、维修和维护工作仅限于合格人员执
行。

产品相关信息
在对本变频器进行任何操作之前，请阅读并了解这些使用说明。

变频器系统可能会因为不正确的接线、不正确的设置、不正确的数据或其它错误而执行意外运动。

损坏的产品或附件有可能造成电击或设备意外运行。

如果您发现任何损坏情况，请与您当地的施耐德电气销售部门联系。

危险
电击、爆炸或电弧危险
 只有熟悉和理解本手册以及其他所有相关产品文档内容，并且接受过安全培训可识别与避免相关风险

的人员方可对本变频器系统进行作业。只有专业人员才能对此启动器进行安装、调节、修理与维护。
 系统集成人员负责遵守所有地方与国家电气规范要求，以及与所有设备接地相关的其他适用法规。
 产品的许多部件，包括印刷电路板，以电网电压运行。
 仅使用额定值正确且进行电气绝缘的工具和测试设备。
 当通电时，请勿触摸未屏蔽的部件或端子。
 当轴转动时，电机会产生电压。在对变频器系统进行任何类型作业之前，首先阻挡电机轴，以防意外

转动。
 交流电压使电机电缆中未使用的导线产生电压。将电机电缆未使用的导线两端绝缘。
 请勿使直流母线端子或者直流母线电容器或者制动电阻器端子形成短路。
 在对变频器系统进行任何操作之前：
 断开所有电源，包括可能会带电的外部控制电源。考虑断路器或主电源开关未断开所有电路电源的

情况。
 在与变频器系统相关的所有电源开关上放置禁止合闸标签。
 将所有电源开关锁定在打开位置。
 等待 15 分钟以使直流母线电容器放电。
 遵循本产品的安装手册中的章节“确认存在电压”中提供的操作说明。

 对变频器系统加电之前：
 确认工作已完成且整个系统不会导致危险。
 如果电源输入端子和电机输出端子已接地并短路，则拆除这些端子上的接地线路和短路。
 确认所有设备都正确接地。
 确认已安装和/或关闭诸如外盖、门、格栅等所有保护设备。

如果不遵守这些说明，将会导致死亡或严重伤害。

警告
未预期的设备操作
 按照 EMC 要求小心安装接线。
 请勿使用未知的和不合适的设置或数据操作本产品。
 执行全面调试。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

危险
电击或设备意外运行
请勿使用损坏的产品或附件。
如果不遵守这些说明，将会导致死亡或严重伤害。
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(1) 对于美国：关于更多信息，请参阅 NEMA ICS 1.1（最新版本）、应用，安装，维护安全指导（固态控
制）Safety Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control 与 NEMA 
ICS 7.1（最新版本）、建造安全规范及可调速变频器系统的选型安装及操作指导Safety Standards for 
Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems。

本手册所述产品的温度可能会在运行过程中超过 80 °C (176 °F)。

本设备适用于在任何危险位置以外使用。只能将本设备安装在已知无危险空气的区域。

机器、控制器和相关设备通常集成在网络中。未经授权的人员和恶意软件可能会通过不够安全的软件和网
络访问方式获得对机器以及机器所在网络/现场总线和所连网络上的其他设备的访问权限。

警告
失控
 任何控制方案的设计者都必须考虑到控制路径可能失败的情况，并为关键控制功能提供一种在出现路

径故障时和之后恢复安全状态的方法。关键控制功能的实例包括紧急停车、越程停止、断电和重新启
动。

 对于关键控制功能，必须提供单独或冗余的控制路径。
 系统控制路径可包括通讯链路。必须考虑到意外的传输延迟或链路故障的结果。
 遵守所有的事故预防规程和当地安全准则 (1)。
 为了保证正确运行，在投入使用前，必须对产品的每次执行情况分别进行全面测试。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

注意
主电源电压不正确造成的损坏
在打开和配置本产品之前，确认其适用于主电源电压。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

警告
热表面
 确保避免接触热表面。
 热表面附近不允许有易燃或热敏部件。
 确认产品在手动前已充分冷却。
 确认在最大负载条件下执行测试运行，以确保充足的散热量。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

危险
可能爆炸的危险
只能在非危险位置安装和使用本设备。
不遵循上述说明将导致人员伤亡。

警告
通过软件和网络未经授权操作机器
 在危险和风险分析中，请考虑通过网络/现场总线接触和操作而导致的所有危险并树立相应的网络安全

观念。
 确认机器所集成到的硬件基础架构和软件基础架构，以及涵盖在考虑危险和风险的后果情况下访问该

基础架构的所有组织措施和规章制度，都已按照以下有关 IT 安全和网络安全的最佳做法和标准进行实
施：ISO/IEC 27000 系列、信息技术安全评估通用标准、ISO/ IEC 15408、IEC 62351、ISA/IEC 
62443、NIST 网络安全框架、信息安全论坛 - 信息安全的良好做法标准。

 确认使用相应的行之有效的方法的 IT 安全和网络安全系统有效。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。
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警告
失控
 执行全面调试以验证通信监控能够正确检测到通信中断
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。
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关于本书
概览

文档范围
本文档旨在：
 帮助您设置变频器，
 向您展示如何对本变频器进行编程，
 向您展示不同的菜单、模式和参数，
 帮助您进行维护和诊断。

有效性说明
本手册中提供的原版操作说明和信息用英语编写（在有翻译版可供选择之前）。
本文档适用于 ATV 御程系列变频器。
本文档中描述的设备技术特性在网站上也有提供。要在线访问此信息：

本手册中介绍的特性应该与在线显示的那些特性相同。依据我们的持续改进政策，我们将不断修订内容，
使其更加清楚明了，更加准确。如果您发现手册和在线信息之间存在差异，请以在线信息为准。

步骤 操作
 1 访问 Schneider Electric 主页 www.schneider-electric.com。
 2 在 Search 框中键入产品参考号或产品系列名称。

 勿在参考号或产品系列中加入空格。
 要获得有关类似模块分组的信息，请使用星号 (*).

 3 如果您输入的是参考号，则转至 Product Datasheets 搜索结果，单击您感兴趣的参考号。
如果您输入产品系列的名称，则转到 Product Ranges 搜索结果，单击您感兴趣的产品系列。

 4 如果 Products 搜索结果中出现多个参考号，请单击您感兴趣的参考号。
 5 根据屏幕大小，您可能需要向下滚动查看数据表。
 6 要将数据表保存为 .pdf 文件或打印数据表，请单击 Download XXX product datasheet。
EAV64324 05/2018 19

https://www.schneider-electric.com


相关文档
使用您的平板电脑或 PC 打开 www.schneider-electric.com，快速访问关于我们所有产品的详细、完整信
息。
互联网提供您所需的关于产品和解决方案的信息：
 关于详细特征与选择指南的完整目录，
 20 多种文件格式，可帮助您设计设备安装的 CAD 文件，
 使您的安装装置保持最新状态的所有软件与固件，
 大量白皮书、环境文档、应用解决方案、规范，可使您更好地了解我们的电气系统与设备或自动化，
 以及下列所有关于您变频器的用户指南：

您可以从我们的网站下载这些技术出版物和其他技术信息： www.schneider-electric.com/en/download

文档标题 产品型号
目录：ATV 御程系列 ATV600 变频器 DIA2ED2140502EN （英语）、DIA2ED2140502FR（法

语）
ATV600 快速入门 EAV63253 （英语）、EAV63254（法语）、EAV63255

（德语）、EAV63256（西班牙语）、EAV63257（意大
利语）、EAV64298（中文）

ATV600 快速入门附录 (SCCR) EAV64300 （英语）
ATV630、ATV650 安装手册 EAV64301 （英语）、EAV64302（法语）、EAV64306

（德语）、EAV64307（西班牙语）、EAV64310（意大
利语）、EAV64317（中文）、EAV64301PT（葡萄牙
语）

ATV600 编程手册 EAV64318 （英语）、EAV64320（法语）、EAV64321
（德语）、EAV64322（西班牙语）、EAV64323（意大
利语）、EAV64324（中文）、EAV64318PT（葡萄牙
语）

ATV600 Modbus 串行链路手册（嵌入式） EAV64325 （英语）
ATV600 以太网手册（嵌入式） EAV64327 （英语）
ATV600 以太网 IP - Modbus TCP 手册 (VW3A3720, 721) EAV64328 （英语）
ATV600 BACnet MS/TP 手册 (VW3A3725) QGH66984 （英语）
ATV600 PROFIBUS DP 手册 (VW3A3607) EAV64329 （英语）
ATV600 DeviceNet 手册 (VW3A3609) EAV64330 （英语）
ATV600 PROFINET 手册 (VW3A3627) EAV64331 （英语）
ATV600 CANopen 手册 (VW3A3608, 618, 628) EAV64333 （英语）
ATV600 通讯参数 EAV64332 （英语）
ATV600 嵌入式安全功能手册 EAV64334 （英语）
ATV 御程系列变频器系统安装手册 NHA37119 （英语）、NHA37121（法语）、NHA37118

（德语）、NHA37122（西班牙语）、NHA37123（意大
利语）、NHA37130（中文）、NHA37124（荷兰语 — 
2017 年末）、NHA37126（波兰语）、NHA37127 （葡
萄牙语）、NHA37129（土耳其语）

ATV660 手册 NHA37111 （英语）、NHA37110（德语）
ATV680 手册 NHA37113 （英语）、NHA37112（德语）
ATV600F、ATV900F 安装手册 NVE57369 （英语）
ATV600、ATV900 ATEX 手册 NVE42416 （英语）
SoMove：FDT SoMove_FDT （英语、法语、德语、西班牙语、意大利

语、中文）
ATV600：DTM ATV6xx_DTM_Library_EN （英语 - 首先安装）、

ATV6xx_DTM_Lang_FR（法语）、
ATV6xx_DTM_Lang_DE（德语）、
ATV6xx_DTM_Lang_SP（西班牙语）、
ATV6xx_DTM_Lang_IT（意大利语）、
ATV6xx_DTM_Lang_CN（中文）

应用说明：ATV600 多变频器增压泵控制已优化 QGH36060 （英语）
应用说明：带服务持续性的 ATV600 多主机增压泵控制压
力反馈

QGH36061 （英语）

应用说明：ATV600 多变频器标准水平控制 QGH36059 （英语）
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术语
本手册中的技术名词、术语及相应说明基本都采用相关标准中的术语或定义。
在变频器系统领域中，这包括但不限于“错误”、“错误信息”、“失败”、“故障”、“故障复位”、“保护
”、“安全状态”、“安全功能”、“警告”、“警告信息”等术语。
其中，这些标准包括：
 IEC 61800 系列：可调速电力变频器系统
 IEC 61508 版本 2 系列：电气/电子/可编程电子安全相关系统的安全功能
 EN 954-1 机器安全 - 控制系统的安全相关部件
 ISO 13849-1 & 2 机器安全 - 控制系统的安全相关部件
 IEC 61158 系列：工业通讯网络 - 现场总线规范
 IEC 61784 系列：工业通讯网络 - 配置文件
 IEC 60204-1：机械安全 - 机械电气设备 - 第 1 部分：一般要求
此外，术语操作区域与对特定危险的描述结合使用，在 EC 机器指令 (2006/42/EC) 和 ISO 12100-1 中它被
定义为危险区域或危险区。

与我们联系
选择您所在的国家：
www.schneider-electric.com/contact

Schneider Electric Industries SAS
Head Office
35, rue Joseph Monier
92500 Rueil-Malmaison
France
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第I部分
简介

本部分包含了哪些内容？
本部分包括以下各章：

章 章节标题 页
1 设置 25
2 概述 31
EAV64324 05/2018 23
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ATV 御程系列
设置
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设置

第1章
设置

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下主题：

主题 页
初始步骤 26
变频器设置步骤 28
软件改进 29
EAV64324 05/2018 25



设置
初始步骤

给变频器通电前

如果长时间未将变频器连接到电源，则必须在电容器恢复其全部性能后才能启动电机。

如果由于内部电源接触器控制而无法在没有运行命令的情况下执行指定程序，可以启动功率级来执行此程
序，但电机要处于静止状态以便不会在电容器中产生大量馈路电流。

启动
注意： 
诸如正向运行、反向运行或直流注入等运行命令在以下期间仍处于激活状态：
 产品重置为出厂设置、
 使用[故障复位分配] RsF实现手动故障复位、
 再次使用产品开关实现手动故障复位、
 由通道发出的停止命令而非激活的通道命令（例如用 2/3 线控制的显示终端停止键）、
变频器处于闭锁状态并显示[自由停车] nSt。必须在给出新的运行命令之前取消所有的活动运行命令。

电源接触器

警告
未预期的设备操作
打开设备前，验证不会对数字输入应用意外信号，否则可能会导致意外移动。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

注意
降低的电容器性能
 如果电容器在经过以下时段未通电，则在启动电机前要为电容器加电一小时。
 在最高储存温度 +50°C (+122°F) 下达 12 个月
 在最高储存温度 +45°C (+113°F) 下达 24 个月
 在最高储存温度 +40°C (+104°F) 下达 36 个月

 确保在上电的一个小时内不施加运行命令。
 如果第一次调试变频器，请确认制造日期，如果制造日期已超过 12 个月，则运行指定的程序。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

注意
变频器损坏的风险
打开变频器的间隔不得短于 60 秒。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。
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设置
使用有较低额定值的电机或不连接电机
出厂设置中电机的输出缺相检测已激活：[输出缺相分配] OPL设置为 [触发 OPF 错误] YES。参阅参
数说明 (参见第 480 页)了解详情。在调试测试或维护阶段，当对变频器执行运行命令时，变频器需要连
接一个小功率的电机从而触发错误[输出缺相] OPF2 或[单相输出缺失] OPF1。为此，可以通过将[
输出缺相分配] OPL 设置为[功能未激活] nO 来禁用该功能。

另请参阅[电机参数] MPA- 中的[电机控制类型] Ctt 至 [U/F VC 标准] Std。参阅参数说明 (参见
第 180 页)了解详情。

注意
电机过热
在以下条件下安装外部热监测设备：
 如果连接有额定电流不足变频器额定电流 20% 的电机。
 如果使用电机开关功能。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

危险
电击、爆炸或电弧危险
如果将输出相位监视禁用，则不会检测到缺相，也包括电缆为连接的情况。
 确认此参数设置不会造成不安全状况。
如果不遵守这些说明，将会导致死亡或严重伤害。
EAV64324 05/2018 27



设置
变频器设置步骤

变频器系统可能会因为不正确的接线、不正确的设置、不正确的数据或其它错误而执行意外运动。

提示
使用[配置]。[源] FCSI 参数 (参见第 520 页)随时恢复出厂设置。

注意： 必须执行以下操作以优化变频器精确度和响应时间方面的性能：
 在[电机参数] MPA-菜单中输入电机铭牌上标明的数值。
 在电机冷却和保持连接时使用[自整定] tUn参数执行自整定。

警告
未预期的设备操作
 按照 EMC 要求小心安装接线。
 请勿使用未知的和不合适的设置或数据操作本产品。
 执行全面调试。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。
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设置
软件改进

概述
由于 Altivar Process 是首次推出，因此已从新增的多项功能中获益。该软件版本已更新至 V1.9。
尽管此文档关联版本 V1.9，但仍可与早期版本兼容。

版本 V1.2 相对于 V1.1 的改进

版本 1.3 相对于 1.2 的改进
在[仪表板] dSH- 菜单中，针对泵和风扇应用的选项卡内容有所改善。

在[完整设置] CSt- 菜单中，使用[应用选择] APPt 参数添加了[宏配置] MCr- 子菜单。可以根
据选定的应用程序类型隐藏不必要的参数。
在[泵功能] PFt- 菜单中，可使用[增压泵控制] bSt- 和[液位控制] LUL- 功能，包括它们的相
关参数和多泵架构设置。
为同步电机[夹角设置类型] rCI 添加了可能的新设置[旋转电流注入] ASt。

[QR 码] qrC- 菜单中显示了可通过调试软件自定义的多达 4 个二维码。

版本 1.4 相对于 1.3 的改进
在所有产品目录编号中统一了 Altivar 御程系列 ATV600 软件版本。

版本 1.5 相对于 1.4 的改进
支持 VW3A3720 EthernetIP/ModbusTCP 现场总线模块。
[输入/输出] IO-、[传感器分配] SSC- 菜单中添加了两个虚拟模拟输入。

出厂设置 改进
[输出短路测试] Strt 此功能已在出厂设置中启用，可从[电机监视] MOP- 菜单进行访

问

菜单 参数 改进
[电机参数] MPA- [电机控制类型] 

Ctt

[SYN_U VC] SYnU：特定于永磁同步电机的电机控制类型

[睡眠/唤醒] spw- [休眠检测模式] 
slpm

更换[传感器] SnSr：系统在以下传感器条件下进入休眠模式：
 [流量] LF：系统在流量低时进入休眠模式
 [压力] HP：系统在压力高时进入休眠模式
 [多种] Or：系统在多个 OR 条件下进入休眠模式

新增的可用压力传感器分配和休眠功能配置：
 [AIx 传感器配置] SoAx-

 [AIV1 传感器配置] SoV1-

 [休眠压力] SLPL

[唤醒模式] wupm 增加[压力] lP：在低压条件下唤醒

新增的可用压力传感器分配和休眠功能配置：
 [AIx 传感器配置] woAx-

 [AIV1 传感器配置] woV1-

 [唤醒压力水平] wuPL

[管道填充] pfi- [唤醒时管道充注] 
pfwu

新参数

[计数器管理] elt- [风扇运行时间] 
fcpt

用[风扇运行时间] fpbt（32 位）替换

[数据] mtd- [同步电机 EMF 误差 
%] rdae

已可通过 图形显示终端 访问此参数
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设置
版本 1.6 相对于 1.5 的改进
使用 VW3A3721 EthernetIP/ModbusTCP 现场总线模块的 ATV600 变频器上具有多变频器链接功能。
支持[增压泵控制] BST- 和[液位控制] LVL-? 功能中的多变频器（1 个主变频器以及最多 5 个从变
频器）和主机冗余（1 个只能用作主机的变频器以及最多 5 个主变频器或从变频器）架构。
[增压泵控制] BST- 和[液位控制] LVL- 功能的改进和新功能可在相关菜单上找到。

变频器的输出会受到以下值的影响：[图形终端命令]BMP。按下图形显示终端上的“本地/远程”键后，
将激活此输出，命令和参考值来自图形显示终端。

版本 V1.7 相对于 V1.6 的改进
支持 VW3A3725 BACnet MS/TP 现场总线模块。

版本 V1.8 相对于 V1.7 的改进
固件升级以支持 ATV••••••S6• 和 ATV••••••Y6（600 Vac 和 500/690 Vac）产品型号。
在[飞车起动] FLr- 菜单中，已增加了一种估计速度的新方法。可通过参数[飞车重启模式] COFM 
选择此选项。在出厂设置中，速度估计值与上一版本软件相同。
在“错误检测禁用”INH- 菜单中，增了加[强制运行] INHS 和[强制运行频率给定] INHR 参数。

版本 V1.9 相对于 V1.8 的改进
固件升级为支持 ATV 模块化产品。
在[飞车起动] FLR-? 菜单中，增加了一个新选项，可在使用自由停车以外的其他停车类型后激活该功
能。
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第2章
概述

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下主题：

主题 页
出厂配置 32
应用功能 33
基本功能 34
图形显示终端 35
参数表的结构 39
在本文档中查找参数 40
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概述
出厂配置

出厂设置
变频器出厂设置的通用操作条件：
 显示：当电机准备好运行时，显示出变频器就绪，[斜坡前频率] FRH，电机运行时显示电机频率。
 DI2 和 DI5 至 DI6 数字输入、 AI2 和 AI3 模拟输入、 R2 和 R3 继电器未赋值。
 检测到故障时处于停止模式：自由停车。
变频器及其出厂设置值的基本参数如下表所示：

注意： 如果想要将变频器的预设值恢复为出厂设置值，请将[配置源] FCSi 设置为[宏配置] Ini。

检查以上数值是否与应用兼容并且在需要的时候能够修改它们。

代码 名称 出厂设置值
bFr [电机标准] [50Hz IEC] 50

rIn [反转禁用] [是] yes

tCC [2/3-线控制] [2 线控制] 2C：2 线控制
Ctt [电机控制类型] [U/F VC 二次方]UFq：U/F 用于二次方负载
ACC [加速度] 10.0 s
dEC [减速度] 10.0 s
LSP [低速频率] 0.0 Hz
HSP [高速] 50.0 Hz
ItH [电机热电流] 电机额定电流（由变频器额定值确定数值）
Frd [正向] [DI1] dI1: 数字输入 DI1
Fr1 [参考频率 1 配置] [AI1] AI1: 模拟输入 AI1
r1 [R1 分配] [操作状态故障] FLt：当变频器检测到错误或变频器已断电

时，触点断开
brA [减速斜坡自适应] [是] YES：功能激活（减速斜坡自适应）
Atr [故障自动复位] [否] nO：功能未激活
Stt [停车类型] [斜坡停车] rMP：斜坡停车
AO1 [AQ1 分配] [电机频率] Ofr：电机频率
AO2 [AQ2 分配] [电机电流] OCr：电机电流
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概述
应用功能

简介
下列表格展示了功能与应用的组合，以便指导您进行选择。
这些表格中的应用与以下设备相关，具体为：
 深井泵
 泵站
 增压站
 其他：风扇、压缩机
 抽水站
每个机器都有其特性，此处列出的组合不是强制性的或详尽的。
某些功能是专为特定应用而设计的。如果是这种情况，会在该应用的相关编程页面的空白处做一标记。

功能和控制功能的组合

警告
未预期的设备操作
可将多个功能分配给一个输入并通过该输入同时激活。
 确认将多个功能分配给一个输入不会导致不安全情况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

功能 应用
深井泵 泵站 增压站 其它设备 抽水站

PID 控制器 (参见第 270 页) ✔ ✔ ✔ ✔
休眠/唤醒 (参见第 287 页) ✔
反馈监控 (参见第 299 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
泵特性 (参见第 301 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
泵起/停 (参见第 313 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
管道填充 (参见第 317 页) ✔ ✔
摩擦损失补偿 (参见第 322 页) ✔
无传感器流量估算 (参见第 308 页) ✔ ✔ ✔ ✔
管道补压泵 (参见第 325 页) ✔
起动泵控制 (参见第 328 页) ✔
流量限幅 (参见第 332 页) ✔ ✔ ✔
跳频 (参见第 369 页)
自动重起动 (参见第 473 页) ✔ ✔ ✔ ✔
飞车起动 (参见第 476 页) ✔
已达到阈值 (参见第 399 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
电源接触器命令 (参见第 401 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
反转禁止 (参见第 403 页) ✔ ✔ ✔ ✔
转矩限幅 (参见第 404 页) ✔
参数设定开关 (参见第 406 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
长时间维持速度时停车 (参见第 413 页) ✔ ✔
加速/减速斜坡 (参见第 375 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
电机控制类型 (参见第 158 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
电机整定 (参见第 166 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
输出相位转向 (参见第 182 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
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概述
功能和监视功能的组合

功能和显示功能的组合

基本功能

变频器通风
如果[风扇模式] FFM 设置为：
 [标准] Std，在电机正运行时启动风扇。根据变频器额定值，此设置可能是唯一的可用设置。
 [始终] rUn，则风扇将始终处于激活状态。
 [经济] ECo，则风扇将根据变频器的内部热状态，仅在需要时才处于激活状态。

风扇速度和[风扇运行时间] FPbt 为监测值：
 风扇的异常低速会触发警告[风扇反馈警告] FFdA。
 [风扇运行时间] FPbt 达到 45,000 小时预定义值后，会触发警告[风扇计数器警告] FCtA。

通过使用[时间计数器重置] FPbt 参数可将[风扇运行时间] rPr 计数器设置为 0。

功能 应用
深井泵 泵站 增压站 其它设备 抽水站

泵循环监测 (参见第 335 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
防堵塞 (参见第 337 页) ✔ ✔
干泵运行监测 (参见第 343 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
泵低流量监测 (参见第 346 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
泵热监测 (参见第 172 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
入口压力监测 (参见第 353 页) ✔ ✔
出口压力监测 (参见第 358 页) ✔ ✔ ✔ ✔
高流量监测 (参见第 363 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
进程欠载监测 (参见第 417 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
进程过载监测 (参见第 419 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
堵转监测 (参见第 420 页) ✔
热传感器监测 (参见第 172 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
浪涌电压限幅 (参见第 185 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
4-20mA 损耗 (参见第 481 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
安全扭矩关闭 ✔ ✔ ✔ ✔ ✔

功能 应用
深井泵 泵站 增压站 其它设备 抽水站

能量参数 (参见第 80 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
数据记录 (参见第 147 页) ✔ ✔ ✔ ✔ ✔
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概述
图形显示终端

图形显示终端说明
此图形显示终端是一个本地控制装置，可以插在变频器上或安装在壁挂式或落地式机箱的门上。它有一条
带有连接器的电缆，可以连接至变频器前面的 Modbus 串行链路。图形显示终端 嵌入了一个实时时钟，用
于标记所记录数据的时间以及需要时间信息的所有其它功能。

1 STOP / RESET：停止命令 / 实施故障复位。
2 LOCAL / REMOTE：用于在变频器的本地与远程控制之间切换。
3 ESC：用于退出一个菜单/参数或删除当前显示的值以返回存储器中保存的以前值。
4 F1 至 F4：分别用于访问变频器 id、二维码、快速浏览以及子菜单的功能键。同时按下 F1 和 F4 键可在 图形显示终

端 内存中生成截屏文件。
5 图形显示。
6 主页：用于直接访问主页。
7 信息：用于获得关于菜单、子菜单以及参数的更多信息。信息页面的第一行显示了选定的参数或菜单代码。
8 RUN：若已配置，则执行相应功能。
9 触控轮 / OK：用于保存当前数值或访问选定的菜单/参数。快速滚动触控轮即可进入菜单。在设置参数数值时，可

以通过按上/下箭头来精确选择，按右/左箭头选择数字。
10 RJ45 Modbus 串口：用于在远程控制模式下将 图形显示终端 与变频器相连接。
11 MiniB USB 端口：用于将 图形显示终端 连接至一台计算机。
12 电池（10 年使用寿命。类型：CR2032）。电池的正极应朝向 图形显示终端 正面。

注意： 如果通过图形显示终端控制功能被激活 图形显示终端，那么可以通过按键1、8 以及 9 来控制变频
器。为了激活 图形显示终端 控制功能，首先需要将 [参考频率通道 1] Fr1 设置为 [远程终端给定] 
LCC。
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概述
图形显示屏说明

1 显示行：可配置其中的内容
2 菜单行：显示当前菜单或子菜单的名称
3 菜单、子菜单、参数、数值、条形图等等，均以下拉窗口的格式最多显示五行。由导航键选定的栏或数值会反向显

示出来
4 部分显示标签（从菜单 1 到 4）， 这些标签可以使用 F1 到 F4 按键来访问

显示栏详情：

键
1 变频器状态
2 用户定义
3 用户定义
4 激活的控制通道

 TERM：端子
 HMI：图形显示终端
 MDB：集成 Modbus 串行
 CAN: CANopen®
 NET：现场总线模块
 ETH：集成以太网 Modbus TCP

5 当前时间
6 电池量
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概述
 的产品前端 LED 说明

下表详细介绍变频器状态 LED 指示灯：

下表详细介绍内嵌以太网 LED 指示灯：

下表详细介绍内嵌 Modbus 串行 LED 指示灯：

下表详细介绍现场总线模块 LED 指示灯：

项目 LED 颜色和状态 描述
1 STATUS 不亮 表示变频器断电

绿色闪烁 表示变频器未运行，等待启动
绿灯闪烁 表示变频器处于暂停状态（加速、减速等）。
绿色亮 表示变频器正在运行

2 Warning/Error 红色闪烁 表示变频器检测到警告
红色亮 表示变频器检测到错误

3 ASF 黄色亮 表示已触发安全功能

项目 LED 颜色和状态 描述
4 ETH LNK 不亮 表示未创建内嵌以太网链接

绿色亮 表示以 100 Mbit/s 的速度创建内嵌以太网链接
绿灯闪烁 表示以 100 Mbit/s 的速度激活内嵌以太网现场总线
黄色亮 表示以 10 Mbit/s 的速度创建内嵌以太网链接
黄色闪烁 表示以 10 Mbit/s 的速度激活内嵌以太网现场总线

5 ETH NS 不亮 表示内嵌以太网无 IP 地址
绿色/红色闪烁 表示通电测试
绿色亮 表示已创建到命令字的内嵌 Modbus TCP 连接
绿色闪烁 表示内嵌以太网具有有效 IP，但未创建到命令字的 Modbus 

TCP 连接
红色亮 表示内嵌以太网检测到重复的 IP 地址
红色 表示为控制命令字而创建的内嵌 Modbus TCP 连接已关闭或超

时

项目 LED 颜色和状态 描述
6 COM 黄色指示灯闪烁 表示内嵌 Modbus 连续活动

项目 LED 颜色和状态 描述
7 NET 1 绿色/黄色 参阅现场总线手册了解详情
8 NET 2 绿色/红色 参阅现场总线手册了解详情
9 NET 3 绿色/红色 参阅现场总线手册了解详情
10 NET 4 绿色/黄色 参阅现场总线手册了解详情
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概述
图形显示终端连接至计算机

当插到计算机上时，图形显示终端 可以充当一个名为 SE_VW3A1111 的 USB 存储设备。
这样，就可以访问已保存的变频器配置（DRVCONF 文件夹）以及 图形显示终端 的截图（PRTSCR 文件
夹）。
同时按下 F1 和 F4 功能键可以保存截图

如何更新图形显示终端上的语言文件
图形显示终端 (VW3A1111) 语言文件可以更新。
请从此处下载最新版语言文件： Languages_Drives_VW3A1111
下表列出了更新图形显示终端的语言文件的过程：

注意
计算机损坏风险
请勿将此类设备同时连接到图形显示终端的 RJ45 端口和 USB 端口。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

操作 步骤
1 请从此处下载最新版语言文件： Languages_Drives_VW3A1111
2 将下载的文件保存在计算机上。
3 解压缩该文件然后按 ReadMe 文本文件中的说明操作。
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概述
参数表的结构

一般图例

参数显示
以下是一个参数显示例子：

图形 说明
只有在另一菜单中选中对应功能时，才显示这些参数。此外，在对应功能的配置菜单中访问和调
整这些参数时，所显示页面上的菜单将对其进行详细描述以帮助编程。
可在运行期间或停止时，设置此参数。

注意： 建议在修改任何设置前停止电机。

要更改参数的分配，需要强制验证。
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概述
在本文档中查找参数

使用 图形显示终端

选择所需参数然后按下 。
在信息窗口的顶端显示参数代码。
示例：[加速]代码为 ACC。

利用手册
可使用参数名称或参数代码在手册中查找描述选定参数详情的页码。

菜单与参数的不同
菜单和子菜单后面的破折号用于区分菜单命令与参数代码。
示例：

电平 名称 代码
菜单 [斜坡] rAMP-

参数 [加速] ACC
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ATV 御程系列
编程
EAV64324 05/2018
编程

第II部分
编程

本部分包含了哪些内容？
本部分包括以下各章：

章 章节标题 页
3 [简单起动] SYS- 43

4 [仪表板] dSH- 51

5 [诊断] dIA- 63

6 [显示] MOn- 79

7 [完整设置] CSt- 151

8 [通信] COM- 511

9 [文件管理] FMt- 519

10 [我的偏好] MYP- 525
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ATV 御程系列
简单起动 SYS-
EAV64324 05/2018
[简单起动] SYS-

第3章
[简单起动] SYS-

简介

 [简单起动] SYS- 菜单包含 3 个可以快速访问主要功能的选项卡：
 “短菜单”选项能够为基本参数的设置提供快速访问。
 “我的菜单”选项是用户定义的菜单，目的是为了快速访问专用参数。
 “修改的参数”选项卡用于快速访问 10 个最新修改的参数。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下主题：

主题 页
[简单起动] SIM- 菜单 44

[我的菜单] MYMn- 菜单 49

[修改的参数] LMd- 菜单 49
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简单起动 SYS-
[简单起动] SIM- 菜单

访问
[简单起动]  [简单起动]

关于本菜单

本菜单提供了对要设置的基本参数的快速访问。

[电机标准电压] bFr

电机标准。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

此参数将会修改以下参数的预设值：
 [高速频率] HSP

 [电机频率阈值] Ftd

 [电机额定电压] UnS

 [额定电机频率] FrS

 [最大输出频率] tFr

注意： 对于 ATV630●●●S6● 产品型号，出厂设置值将被更改为 [60 Hz NEMA] 60。 

[电机额定功率] nPr

电机额定功率。
可在以下情况下访问此参数：
 [电机控制类型 ] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU 并且
 [电机参数选择] MPC 设置为 [电机功率] nPr。

如果[电机标准电压] bFr 设置为 [50Hz IEC] 50，则铭牌上标明的电机额定功率单位为 kW，如果[电
机标准电压] bFr 设置为 [60Hz NREMA] 60，则单位为 HP。

[电机额定电压] UnS

电机额定电压。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

铭牌上列出的电机额定电压。

警告
失控
 完整阅读并理解连接的电机的相关手册。
 通过查看铭牌和连接的电机的相关手册，确定已正确设置所有电机参数。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[50 Hz IEC] 50 IEC

出厂设置
[60 Hz NEMA] 60 NEMA

设置 说明
由变频器额定值决定 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 说明
100.0...690.0 Vac 设定范围

出厂设置：由变频器额定值和[电机标准电压]决定 bFr
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简单起动 SYS-
[电机额定电流] nCr

铭牌提供的电机额定电流。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

[额定电机频率] FrS

电机额定频率。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

出厂设置为 50Hz，如果[电机标准电压] bFr 设为 60 Hz，则会预设为 60 Hz。

[电机额定速度] nSP

电机额定速度。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

如果铭牌标明的同步速度和滑差的单位为 Hz 或以百分数表示的滑差，则可以使用以下公式之一换算其额
定速度：

 额定速度 = 同步速度 x 

 额定速度 = 同步速度 x (60 Hz 电机)

 额定速度 = 同步速度 x （50 Hz 电机）。

[电机 1 功率因数] COS

电机额定功率因数
可在以下情况下访问此参数：
 [电机控制类型 ] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU 并且
 [电机参数选择] MPC 设置为 [电机功率因数] COS。

设置 说明

0.25...1.5 In (1) 设定范围
出厂设置：由变频器额定值和[电机标准电压]决定 bFr

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

设置 说明
40.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50.0 Hz

设置 说明
0...65,535 rpm 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 说明
0.50...1.00 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定
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简单起动 SYS-
[2/3-线控制] tCC 

2 线或 3 线控制。

[最大频率] tFr

频率最大值。
出厂设置为 60 Hz，如果[电机标准] bFr 设为 72 Hz，则会改为 60 Hz。

警告
未预期的设备操作
如果此参数更改，则[反转分配] rrS与 [ 2 线式] tCt参数以及数字输入的分配重置为出厂设置。

确认此次更改与所用的接线类型兼容。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[2 线控制] 2C 2 线控制（级别命令）：控制运行或停车的输入状态（0 或 1）或上升/下

降沿（0 至 1 或 1 至 0）。
以源型接线为例：

DI1 正向
DIx 反向

出厂设置
[3 线控制] 3C 3 线控制（脉冲命令）[3 线]: 正向或反向脉冲足以控制启动，停止脉冲足

以控制停车。
以源接线为例：

DI1 停止
DI2 正向
DIx 反向

设置 说明
10.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：60 Hz
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[自整定] tUn 

自整定期间，电机将发生微小转动。系统产生一定的噪声和振动均为正常现象。
在任何情况下，在执行整定操作前都必须停止电机。确认在自整定执行的过程中不会有其它的指令使电机
运转。
整定操作可以优化：
 电机低速运行时的性能。
 电机转矩的估算。
 无传感器操作和监控过程中过程值的估算精度。
仅在未激活停止命令时执行自整定。如果“自由停车”或“快速停车”功能被分配给一个数字输入，则此
输入必须设置为 1（激活时为 0）。
自整定比任何运行或预加磁通命令都具有优先权，这些命令排在自整定之后。
如果自整定已检测到错误，则变频器将始终显示出[无操作] nO，而且，根据[整定错误响应] tnL 的
配置，可能会切换到[自整定] tUn 检测到的错误模式。

自整定可能持续几秒。不得中断该过程。等待 图形显示终端 变为[无动作] nO。

注意： 电机热状态会对整定结果产生较大影响。始终在电机停止且冷却时执行电机整定。确认在整定操作
期间该应用没有使电机运转。
要重新进行电机整定时，等待电机停止且冷却。首先将[自整定] tUn 设置为[擦除自整定] CLr，然
后重新执行电机整定。
未先执行[擦除自整定] CLr 时，电机整定首先用于获得电机的热状态估算值。

电缆长度会影响整定结果。如果改动了接线，则有必要重新执行整定操作。

[自整定状态] tUS

自整定状态。
（仅供参考，不能修改）
变频器关闭时，不能保存此参数。自上次通电起，显示自整定状态。

警告
意外移动
自整定可运转电机以便对控制回路进行调整。
 仅当操作区域内无人或无障碍物时才能启动系统。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明

[无动作] nO 未执行自整定
出厂设置

[应用自整定] YES 如果可能，立即执行自整定，则该参数自动更改为[无动作] nO。如果变
频器状态不允许立即执行整定操作，则该参数应更改为[否] nO，且必须
再次执行该操作。

[擦除自整定] CLr 重新设置自整定功能测量的电机参数。使用默认电机参数值控制电机。[自
整定状态] tUS 设置为[未整定] tAB。

设置 代码/值 说明

[未整定] tAb 自整定失败
出厂设置

[整定等待中] PEnd 已请求自整定，但还未执行
[整定进行中] PrOG 正在进行自整定
[误差] FAIL 自整定检测到错误
[自整定完成] dOnE 使用自整定功能测量的电机参数控制电机
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[参数整定选择] StUn

整定选择。

[电机热电流] ItH

将电机热监控电流设置为铭牌上标明的额定电流。

[加速时间] ACC

从 0 加速至[额定电机频率] FrS 所需时间。为了沿斜坡减速，必须根据应用的可能性设置此参数的值。

[减速度] dEC

从[额定电机频率] FrS 减速至 0 所需的时间。为了沿斜坡减速，必须根据应用的可能性设置此参数的
值。

[低速频率] LSP

低速。
电机频率的最小给定值可设置在 0 和 [高速频率] HSP 之间。

[高速] HSP

高速。
电机频率最大给定值可设置在[低速频率] LSP 和 [最大输出频率] tFr之间。如果[电机标准电压] 
bFr 设置为 [60Hz NEMA] 60，则将出厂设置更改为 60 Hz。

设置 代码/值 说明

[默认] tAb 使用默认电机参数值控制电机。
出厂设置

[测量] MEAS 使用自整定功能测量值控制电机
[自定义] CuS 用手动设置值控制电机

设置 说明

0.2...1.1 In(1) 设定范围
出厂设置：由变频器额定值决定

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

设置 说明

0.0...6,000.0 s (1) 设定范围
出厂设置：10.0 s

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1...6000 s。

设置 说明

0.0...6,000.0 s (1) 设定范围
出厂设置：10.0 s

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1...6000 s。

设置 说明

0.0...[高速频率] HSP Hz 设定范围
出厂设置：0.0 Hz

设置 说明

0.0...[最大输出频率] TFR Hz 设定范围
出厂设置：50.0 Hz
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[我的菜单] MYMn- 菜单

访问
[简单起动]  [我的菜单]

关于本菜单
本菜单包含[我的菜单配置]中选定的参数。MyC- 菜单。

注意： 默认情况下此菜单是空的。

[修改的参数] LMd- 菜单

访问
[简单起动]  [修改的参数]

关于本菜单
通过此菜单，可快速访问最近修改的 10 个参数（或 DTM 中的完整列表）。
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[仪表板] dSH-

第4章
[仪表板] dSH-

简介

 [仪表板] dSH- 菜单包含用于快速访问系统和显示特性的选项卡：
 “系统”选项卡用来配置主要的系统参数。
 “能耗”选项卡通过图形终端 图形显示终端上的图像提供对瞬时功率计数器和电量报告的完全访问。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下主题：

主题 页
[泵仪表板] Pmt- 菜单 52

[风扇仪表板] Fan- 菜单 54

[控制板] dSH-菜单 55

[控制] Ctr- 菜单 56

[控制] Ftr- 菜单 58

[控制板] dSH-菜单 59

[千瓦时计数器]KWC- 菜单 60

[仪表板] dSH- 菜单 61
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[泵仪表板] Pmt- 菜单

访问
[控制板]  [泵仪表板]

关于本菜单
本菜单呈现了与泵相关的信息。
如果 [应用选择] appt 未设置为 [通用风机控制] fan，则可访问此菜单。

[斜坡前频率] FrH

斜坡前频率给定值（带符号的值）。
无论选定哪个给定通道，电机均应用实际频率给定值。此参数为只读模式。

[变频器状态] HMIS

变频器状态。

设置 描述
-[高速频率] HSP...[高速频率] 
HSP Hz

设定范围
出厂设置：–

设置 代码/值 描述
[自整定] tUn 自整定
[直流注入中] dCb 直流注入
[准备运行] rdY 变频器就绪
[自由停车] nSt 自由停车控制
[运行中] rUn 电机处于稳定状态或存在运行命令和零给定值
[加速中] ACC 加速
[减速中] dEC 减速
[电流限幅] CLI 电流限制中
[快速停车] FSt 快速停车
[无电源电压] nLP 已启动控制，但未加载直流母线
[控制停车中] CtL 控制停车
[自适应减速] Obr 适应减速
[输出中断] SOC 待机输出中断
[欠压警告] USA 欠压警告
[“操作状态‘故障
’”]

FLt 产品检测出故障

[DCP 闪光模式] dCP DCP 闪光模式
[STO 激活] StO 安全扭矩关闭激活
[节能] IdLE 怠速停止和前进模式
[固件更新] FWUP 固件更新
[AFE 主电源欠压] UrA 如果对有源前端电源模块施加的电压超过[电源电压] UrES，变频器将

以[自由停车] nSt 形式停止，并显示出此消息。
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[多泵状态] mps

多泵功能状态。
如果[泵系统架构] mpsa 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[可用泵数量] mpan

可用泵数量。
如果[泵系统架构] mpsa 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[投入泵数量] mpsn

投入的泵数量。
如果[泵系统架构] mpsa 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[电机电流] LCr

电机电流。

[电机速度] SPd

电机速度，单位为 rpm。
此参数显示出无电机滑差的估计转子速度。

[电机热状态] tHr

电机热状态。
额定电机热状态为 100%，[电机过载] OLF 阈值设置为 118%。

设置 代码/值 描述
[无] none 无
[准备运行] readY 准备运行
[运行中] run 运行中
[警告] alarm 警告
[整定失败] fault 整定失败
[不可用] NAVL 不可用

设置 描述
0...[泵数量] MPPN 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
0...[泵数量] MPPn 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
由变频器额定值决定 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
0...65,535 rpm 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
0...200% 设定范围

出厂设置：–
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[风扇仪表板] Fan- 菜单

访问
[仪表板]  [风扇仪表板]

关于本菜单
本菜单呈现了与风扇相关的信息。
如果[应用选择] appt 设置为 [通用风扇控制] fan，则可访问此菜单。

[斜坡前频率] FrH

斜坡前频率给定值（带符号的值）。
无论选定哪个给定通道，电机均应用实际频率给定值。此参数为只读模式。

[变频器状态] HMIS

变频器状态。

[电机电流] LCr

电机电流。

设置 说明
[高速频率] HSP...[高速频率] 
HSP Hz

设定范围
出厂设置：–

设置 代码/值 说明
[自整定] tUn 自整定
[直流注入中] dCb 直流注入
[准备运行] rdY 变频器就绪
[自由停车] nSt 自由停车控制
[运行中] rUn 电机处于稳定状态或存在运行命令和零给定值
[加速中] ACC 加速
[减速中] dEC 减速
[电流限幅] CLI 电流限制中
[快速停车] FSt 快速停车
[无电源电压] nLP 控制模块已通电，但未加载直流母线电压
[控制停车中] CtL 控制停车
[自适应减速] Obr 适应减速
[输出切断] SOC 待机输出中断
[欠压警告] USA 欠压警告
[操作状态故障] FLt 产品检测出故障
[DCP 刷新中] dCP DCP 刷新模式
[STO 激活] StO 安全扭矩关闭激活
[节能] IdLE 怠速停止和前进模式
[固件更新] FWUP 固件更新
[AFE 主电源欠压] UrA 如果对有源前端电源模块施加的电压超过[电源电压] UrES，变频器将

以[自由停车] nSt 形式停止，并显示出此消息。

设置 说明
由变频器额定值决定 设定范围

出厂设置：–
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[电机速度] SPd

电机速度，单位为 rpm。
此参数显示出无电机滑差的估计转子速度。

[电机热状态] tHr

电机热状态。
额定电机热状态为 100%，[电机过载] OLF 阈值设置为 118%。

[控制板] dSH-菜单

访问
[控制板]

关于本菜单
利用 F4 功能键（位于 图形显示终端 上），可以为[泵控制板]或[风扇控制板]选项卡选择以下视图之
一。
如果输入有效的泵特性以及[泵曲线激活] PCA设置为[是] YES，则可显示泵曲线和实际工作点。

[运行时间报表] Hot

显示运行时间柱形图。

[起动次数报表] Hns

显示起动柱形图次数。

[功率与流量] Cpq

这显示机械功率与系统流量曲线。

[泵头与流量] CHq

这显示泵头与系统流量曲线。

[效率与流量] Ceq

这显示效率（%）与系统流量曲线。

[效率] eff

显示瞬时效率曲线。

设置 说明
0...65,535 rpm 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...200% 设定范围

出厂设置：–
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[控制] Ctr- 菜单

访问
[仪表板]  [控制]

关于本菜单
如果[应用选择] appt 未设置为 [通用风机控制] fan，则可访问此菜单。

[系统应用状态] APSS

系统应用状态。
此参数指示出装置的应用状态。
仅当[泵系统构架选择] MPSA 设置为[多变频] NVSD 或[主机冗余] NVSDR 时，才可访问此参
数。

[应用状态] APPS

应用状态。
此参数指示出变频器应用状态。

设置 代码/值 说明
[运行中] rUn 无应用功能进行中；变频器正在运行
[停止] StOP 无应用功能进行中；变频器未运行
[手动模式激活] MAnU 电机正在运行；手动 PID 模式有效
[PID 激活] Auto 电机正在运行；自动 PID 模式有效
[流量限制进行中] FLIM? 流量限制进行中
[管道填充进行中] FILL 管道填充进行中
[Jockey 泵有效] JOCKEY 补压泵有效
[提升进行中] booSt 提升进行中
[休眠激活] SLEEP 休眠有效
[起动泵激活] PrIM? 起动泵被激活
[入口压力补偿进
行中]

CoMP 入口压力补偿进行中

设置 代码/值 说明
[运行中] rUn 无应用功能进行中；变频器正在运行
[停止] StOP 无应用功能进行中；变频器未运行
[本地模式有效] LOCAL 强制本地模式生效
[通道 2 有效] OvEr 覆盖速度控制模式生效
[手动模式激活] MAnU 电机正在运行；手动 PID 模式有效
[PID 激活] Auto 电机正在运行；自动 PID 模式有效
[防堵塞进行中] AJAM 防堵塞进行中
[流量限制进行中] FLIM? 流量限制进行中
[管道填充进行中] FILL 管道填充进行中
[Jockey 泵有效] JOCKEY 补压泵有效
[提升进行中] booSt 提升进行中
[休眠激活] SLEEP 休眠被激活
[起动泵激活] PrIM? 起动泵被激活
[入口压力补偿进
行中]

CoMP 入口压力补偿进行中
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[增压泵状态] bCs 
增压器状态。
如果[应用选择] appt 设置为 [增压泵控制] boost 且[增压泵控制]设置为[是] Yes，则可访问
此参数。

[液位控制状态] lCs 
液位控制状态。
如果[应用选择] appt 设置为[泵液位控制] level 且[液位控制模式] LCM 未设置为[否] No，
则可访问此参数。

[容器中液位] lCtL 
罐液位。
如果[应用选择] appt 设置为[泵液位控制] level 且[液位控制模式] LCM 未设置为[否] No，
则可访问此参数。

[PID 给定值] rPC

PID 给定值。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[PID 反馈] rPF

PID 反馈。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[无] none 未配置
[未激活] nact 禁用
[运行中] run 运行中
[投入等待中] stgp 等待投入
[切除等待中] dstgp 等待切出
[投入] stg 投入进行中
[退出中] dstg 正在退出

设置 代码/值 说明
[无] none 未配置
[未激活] nact 禁用
[充注中] fill 正在充注
[清空中] empty 正在清空
[低液位] low 低液位
[高液位] high 高液位

设置 说明
0.0...100.0% 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...65,535% 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...65,535% 设定范围

出厂设置：–
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[出口压力] PS2U

出口压力值。
如果[入口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[入口压力值] PS1U

入口压力值。
如果[入口压力分配] PS1A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[装置流量] FS1U

流量计传感器值。
如果[流量传感器] FS1A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[估计流量] SLFv 
估计的流量值。
如果[流量估计模式] fem 设置为 [否] no，则可访问此参数。

[控制] Ftr- 菜单

访问
[控制板]  [控制]

关于本菜单
如果[应用选择] appt 设置为 [通用风机控制] fan，则可访问此菜单。

[PID 给定值] rPC

PID 给定值。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[PID 反馈] rPF

PID 反馈。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[流速单位] SUFR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[流速单位] SUFR

出厂设置：–

设置 描述
0...65,535% 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
0...65,535% 设定范围

出厂设置：–
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[控制板] dSH-菜单

访问
[控制板]

关于本菜单
利用 F4 功能键（位于 图形显示终端 上），可以为[控制]选项卡选择以下视图之一。

[PID 反馈趋势] pft

显示瞬时 PID 控制器反馈曲线。

[出口压力趋势] opt

显示瞬时出口压力曲线。

[入口压力趋势] ipt

显示瞬时入口压力曲线。

[安装流量趋势] ift

显示瞬时安装流量曲线。
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[千瓦时计数器]KWC- 菜单

访问
[仪表板]  [千瓦时计数器]

关于本菜单
本菜单展示的许多能耗目标均适用于即时数据以及功率消耗报告。
它能够通过按下 F4 功能键以图表的形式显示所记录的数据。

[电机电能消耗] OC4

电机消耗的电能（太瓦时）。
如果 [电能消耗（太瓦时）] OC4 未设置为 0，则可访问参数。

[电机电能消耗] OC3

电机消耗的电能（千兆瓦时）。

[电机电能消耗] OC2

电机消耗的电能（兆瓦时）。

[电机电能消耗] OC1

电机消耗的电能（千瓦时）。

[电机电能消耗] OC0

电机消耗的电能（瓦时）。

[有功功率估算值] EPrW?

有效电输出功率估算值。

设置 说明
0...999 太瓦时 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...999 千兆瓦时 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...999 兆瓦时 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...999 千瓦时 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...999 瓦时 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

以 kW 或 HP 表示的值取决于[电机标准] bFr 设置
出厂设置：只读
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[本日消耗电能] OCt

电机本日消耗的电能（千瓦时）。

[昨日消耗电能] OCY

电机昨日消耗的电能（千瓦时）。

[仪表板] dSH- 菜单

访问
[控制板]

关于本菜单
利用 F4 功能键（位于 图形显示终端 上），可以为[能耗]选项卡选择以下视图之一。

[瞬时能耗趋势] CV1

显示变频器输出端的瞬时电量曲线。

[每日能耗报告] HSd

显示每日电量柱形图。

[每周能耗报告] HSW

显示每周电量柱形图。

[月度能耗报告] HSM

显示每月电量柱形图。

[年度能耗报告] HSY

显示每年电量柱形图。

设置 说明
0...4,294,967,295 千瓦时 设定范围（千瓦时）

出厂设置：只读

设置 说明
0...4,294,967,295 千瓦时 设定范围（千瓦时）

出厂设置：只读
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ATV 御程系列
诊断 dIA-
EAV64324 05/2018
[诊断] dIA-

第5章
[诊断] dIA-

简介

 [诊断] dIA- 菜单显示出需要诊断时可用的变频器和应用数据。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下部分：

节 主题 页
5.1 [诊断数据] 64
5.2 [错误历史记录] pFH- 菜单 73

5.3 [警告] ALr-菜单 76
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诊断 dIA-
[诊断数据]

第5.1节
[诊断数据]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[诊断数据] ddt- 菜单 65

[帮助消息] SEr- 菜单 70

[其他状态] SSt- 菜单 71

[诊断] dAU- 菜单 72

[标识] OId- 菜单 72
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[诊断数据] ddt- 菜单

访问
[诊断]  [诊断数据]

关于本菜单
本菜单呈现了除变频器数据以外的实际警告和检测错误。

[最后一次警告] LALr

已发出的前次警告。

设置 代码 说明
[无警告储存] NOA 无警告储存
[回落频率] FRF 出现事件时的反应：回落频率
[速度保持] RLS 出现事件时的反应：速度保持
[停车类型] STT 出现事件时的反应：在不触发错误的情况下停止以下[

停车类型] STT

[给定频率警告] SRA 已达到频率给定值
[寿命周期警告 1] LCA1 寿命周期警告 1 (参见第 494 页)
[生命周期警告 2] LCA2 生命周期警告 2 (参见第 494 页)
[试运行警告] DRYA 试运行警告 (参见第 343 页)
[高流量警告] HFPA 高流量警告 (参见第 363 页)
[入口压力警告] IPPA 入口压力监控警告 (参见第 353 页)
[出口压力低警告] OPLA 出口压力低警告 (参见第 358 页)
[出口压力高警告] OPHA 出口压力高警告 (参见第 358 页)
[泵循环警告] PCPA 泵循环监控警告 (参见第 335 页)
[防堵塞警告] JAMA 防堵塞警告 (参见第 337 页)
[泵低流量 ] PLFA 泵低流量警告 (参见第 346 页)
[低压警告] LPA 低压警告
[流量限制已激活] FSA 流量限制功能已激活 (参见第 332 页)
[PID 错误警告] PEE PID 错误警告 (参见第 285 页)
[PID 反馈警告] PFA PID 反馈警告 (参见第 279 页)
[PID 反馈高警告] PFAH 已达到 PID 反馈高阈值 (参见第 279 页)
[PID 反馈低警告] PFAL 已达到 PID 反馈低阈值 (参见第 279 页)
[调节器警告] PISH PID 反馈监控警告 (参见第 299 页)
[AI2 热警告] TP2A AI2 热警告 (参见第 172 页)
[AI3 热警告] TP3A AI3 热警告 (参见第 172 页)
[AI4 热警告] TP4A AI4 热警告 (参见第 172 页)
[AI5 热警告] TP5A AI5 热警告 (参见第 172 页)
[AI1 4-20mA 报警] AP1 AI1 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI2 4-20mA 报警] AP2 AI2 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI3 4-20mA 报警] AP3 AI3 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI4 4-20 报警] AP4 AI4 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI5 4-20 报警] AP5 AI5 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[变频器热警告] THA 变频器过热警告 (参见第 489 页)
[IGBT 热警告] TJA IGBT 热状态警告
[风扇计数器警告] FCTA 风扇计数器速度警告 (参见第 498 页)
[风扇反馈警告] FFDA 风扇反馈警告 (参见第 498 页)
[外部错误警告] EFA 外部错误警告 (参见第 479 页)
[欠压警告] USA 欠压警告 (参见第 486 页)
[预防欠压激活] UPA 达到受控停止阈值 (参见第 486 页)
[电机频率高阈值] FTA 已达到电机频率高阈值 1 (参见第 399 页)
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[电机频率低阈值] FTAL 已达到电机频率低阈值 1 (参见第 399 页)
[电机频率低阈值 2] F2AL 已达到电机频率低阈值 2 (参见第 399 页)
[已达到高速] FLA 已达到高速警告
[给定频率上限] RTAH 已达到给定频率高阈值 (参见第 400 页)
[给定频率下限] RTAL 已达到给定频率低阈值 (参见第 400 页)
[已达到第 2 频率阈值] F2A 已达到电机频率高阈值 2 (参见第 399 页)
[达到电流阈值] CTA 已达到电机电流高阈值 (参见第 399 页)
[电流低阈值] CTAL 已达到电机电流低阈值 (参见第 399 页)
[高转矩警告] TTHA 已达到高转矩阈值 (参见第 400 页)
[低转矩警告] TTLA 已达到低转矩阈值 (参见第 400 页)
[过程欠载警告] ULA 欠载警告 (参见第 417 页)
[过程过载警告] OLA 过载警告 (参见第 419 页)
[变频器热阈值] TAD 已达到变频器热阈值
[已达到电机热阈值] TSA 已达到电机热阈值 (参见第 400 页)
[功率高阈值] PTHA 已达到功率高阈值 (参见第 83 页)
[功率低阈值] PTHL 已达到功率低阈值 (参见第 83 页)
[客户警告 1] CAS1 客户警告 1 激活 (参见第 495 页)
[客户警告 2] CAS2 客户警告 2 激活 (参见第 496 页)
[客户警告 3] CAS3 客户警告 3 激活 (参见第 496 页)
[客户警告 4] CAS4 客户警告 4 激活 (参见第 497 页)
[客户警告 5] CAS5 客户警告 5 激活 (参见第 497 页)
[AFE 主电源欠压] URA AFE 主电源欠压
[功率消耗报警] POWD 功率消耗报警
[开关出口压力警告] OPSA 出口压力过高开关警告 (参见第 359 页)
[多泵能力报警] MPCA 多泵可用容量警告 (参见第 232 页)
[主泵警告] MPLA 主泵不可用警告 (参见第 232 页)
[液位高警告] LCHA 液位高警告 (参见第 258 页)
[液位低警告] LCLA 液位低警告 (参见第 258 页)
[液位开关警告] LCWA 液位开关警告 (参见第 258 页)
[监视回路 A 警告] IWA 监视回路 A 警告 (参见第 501 页)
[监视回路 B 警告] IWB 监视回路 B 警告 (参见第 502 页)
[监视回路 C 警告] IWC 监视回路 C 警告 (参见第 503 页)
[监视回路 D 警告] IWD 监视回路 D 警告 (参见第 503 页)
[机柜电路 A 警告] CWA 机柜电路 A 警告 (参见第 504 页)
[机柜电路 B 警告] CWB 机柜电路 B 警告 (参见第 504 页)
[机柜电路 C 警告] CWC 机柜电路 C 警告 (参见第 505 页)
[电机绕组 A 警告] TWA 电机绕组 A 警告 (参见第 505 页)
[电机绕组 B 警告] TWB 电机绕组 B 警告 (参见第 506 页)
[电机轴承 A 警告] TWC 电机轴承 A 警告 (参见第 506 页)
[电机轴承 B 警告] TWD 电机轴承 B 警告 (参见第 507 页)
[电路断路器警告] CBW 电路断路器警告 (参见第 508 页)
[柜机 I/O 24V 警告] P24C 机柜 I/O 24V 缺失警告
[AFE 电机限制] CLIM AFE 电机限制 (参见第 415 页)
[AFE 发电器限制] CLIG AFE 发电限幅 (参见第 415 页)
[AFE 传感器热状态] THSA AFE 热状态警告
[AFE IGBT 热状态] THJA AFE IGBT 过热警告
[柜机风扇反馈报警] FFCA 柜机风扇反馈报警 (参见第 498 页)
[机柜风扇计数器警告] FCCA 机柜风扇计数器警告 (参见第 498 页)
[机柜过热警告] CHA 机柜过热警告
[CMI 跳线警告] CMIJ CMI 跳线警告

设置 代码 说明
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[最近错误] LFt

已发生的最近错误。

[AFE 风扇计数器报警] FCBA AFE 风扇计数器报警 (参见第 498 页)
[AFE 风扇反馈报警] FFBA AFE 风扇反馈报警 (参见第 498 页)
[多泵设备警告] MPDA 多泵设备警告 (参见第 232 页)
[温度传感器 AI2 警告] TS2A 温度传感器 AI2 警告（开路）
[温度传感器 AI3 警告] TS3A 温度传感器 AI3 警告（开路）
[温度传感器 AI4 警告] TS4A 温度传感器 AI4 警告（开路）
[温度传感器 AI5 警告] TS5A 温度传感器 AI5 警告（开路）

设置 代码 说明

设置 代码/值 说明
[无错误] NOF 未检测出错误
[EEPROM 控制] EEF1 控制 EEPROM 错误 (参见第 565 页)
[不正确配置] CFF 通电时的无效配置 (参见第 560 页)
[无效配置] CFI 不正确参数配置 (参见第 560 页)
[Modbus 通信中断] SLF1 Modbus 本地串行通信中断 (参见第 600 页)
[内部连接错误] ILF 内部通信中断 (参见第 572 页)
[现场总线通信中断] CNF 现场总线模块的通信中断 (参见第 562 页)
[外部故障] EPF1 来自数字输入或现场总线的外部故障 (参见第 566 页)
[过流] OCF 过流故障 (参见第 589 页)
[预充电电容器] CRF 负载继电器故障 (参见第 563 页)
[AI2 4-20mA 信号丢失] LFF2 AI2 4-20 mA 丢失 (参见第 585 页)
[输入过热] IHF 输入过热故障 (参见第 571 页)
[驱动器过热] OHF 变频器过热故障 (参见第 590 页)
[电机过载] OLF 电机过载故障 (参见第 591 页)
[直流总线过电压] OBF 直流总线过电压 (参见第 588 页)
[供电电源过电压] OSF 过电源故障 (参见第 593 页)
[单相输出缺失] OPF1 电机缺少 1 相 (参见第 591 页)
[输入缺相] PHF 主输入缺少 1 相 (参见第 596 页)
[供电电源欠电压] USF 欠电压故障 (参见第 609 页)
[电机短路] SCF1 电机短路故障（硬件检测） (参见第 597 页)
[电机过速] SOF 不稳定或驱动负载过大 (参见第 601 页)
[自整定错误] TNF 整定错误 (参见第 608 页)
[内部错误1] INF1 未知变频器额定值 (参见第 573 页)
[内部错误 2] INF2 未知或不兼容的电源板 (参见第 573 页)
[内部错误 3] INF3 内部通信错误 (参见第 573 页)
[内部错误4] INF4 内部数据不一致 (参见第 574 页)
[EEPROM 功率] EEF2 内部存储器错误 (参见第 566 页)
[接地短路] SCF3 直接接地短路故障（硬件检测） (参见第 598 页)
[输出缺相] OPF2 电机缺少 3 相 (参见第 592 页)
[CANopen 通信中断] COF CANopen 通信中断 (参见第 563 页)
[内部错误 7] INF7 CPLD 通信中断 (参见第 574 页)
[现场总线错误] EPF2 现场总线模块外部错误 (参见第 567 页)
[内部错误 8] INF8 现场总线模块外部错误 (参见第 575 页)
[PC 通信中断] SLF2 PC 软件通讯中断 (参见第 600 页)
[HMI 通信中断] SLF3 图形显示终端通信中断 (参见第 601 页)
[内部错误 9] INF9 电流测量电路出现故障 (参见第 575 页)
[内部错误 10] INFA 用户供电错误 (参见第 575 页)
[内部错误11] INFB 热传感器出错 (参见第 576 页)
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[IGBT 过热] TJF IGBT 过热故障 (参见第 607 页)
[IGBT 短路] SCF4 IGBT 短路故障（硬件检测） (参见第 598 页)
[电机短路故障] SCF5 IGON 测试序列中的负载短路错误（硬件检测） (参见

第 599 页)
[内部错误 12] INFC 内部供电错误 (参见第 576 页)
[输入接触器] LCF 线路接触器故障 (参见第 583 页)
[内部错误 6] INF6 未知或不兼容的选件模块 (参见第 574 页)
[内部错误14] INFE CPU 故障（ram、闪存、任务 ...） (参见第 577 页)
[AI3 4-20mA 信号丢失] LFF3 AI3 4-20 mA 损耗 (参见第 585 页)
[AI4 4-20mA 损耗] LFF4 AI4 4-20 mA 损耗 (参见第 586 页)
[板兼容性] HCF 硬件配置错误 (参见第 569 页)
[配置传输错误] CFI2 配置传输错误 (参见第 561 页)
[AI5 4-20 mA 信号丢失] LFF5 AI5 4-20 mA 信号丢失 (参见第 586 页)
[通道切换错误] CSF 通道切换错误 (参见第 564 页)
[欠载过程] ULF 欠载故障 (参见第 609 页)
[过载过程] OLC 过载故障 (参见第 590 页)
[角度误差] ASF 角度设置误差 (参见第 557 页)
[AI1 4-20 mA 信号丢失] LFF1 AI1 4-20 mA 信号丢失 (参见第 584 页)
[安全功能错误] SAFF 安全功能错误 (参见第 597 页)
[AI2 热故障阈值] TH2F AI2 的热故障阈值 (参见第 606 页)
[AI2 热传感器错误] T2CF AI2 出现热传感器错误 (参见第 602 页)
[AI3 热故障阈值] TH3F AI3 的热故障阈值 (参见第 606 页)
[AI3 热传感器错误] T3CF AI3 出现热传感器错误 (参见第 603 页)
[泵循环启动错误 ] PCPF 泵循环检测到错误 (参见第 594 页)
[出口压力低] OPLF 出口压力低 (参见第 593 页)
[高流量错误] HFPF 高流量错误 (参见第 569 页)
[入口压力错误] IPPF 入口压力检测出错误 (参见第 582 页)
[泵低流量错误] PLFF 泵低流量检测出错误 (参见第 596 页)
[AI4 热故障阈值] TH4F AI4 的热故障阈值 (参见第 606 页)
[AI4 热传感器错误] T4CF AI4 出现热传感器错误 (参见第 603 页)
[AI5 热故障阈值] TH5F AI5 的热故障阈值 (参见第 607 页)
[AI5 热传感器错误] T5CF AI5 出现热传感器错误 (参见第 604 页)
[防堵塞错误] JAMF 防堵塞检测出错误 (参见第 582 页)
[出口压力高] OPHF 出口压力高 (参见第 592 页)
[空运行错误] DRYF 试运行检测出错误 (参见第 565 页)
[PID 反馈错误] PFMF PID 反馈检测出的错误 (参见第 595 页)
[程序加载错误] PGLF 程序加载检测出错误 (参见第 595 页)
[程序运行错误] PGRF 程序运行检测出错误 (参见第 595 页)
[主泵错误] MPLF 选定主泵不可用 (参见第 588 页)
[低液位错误] LCLF 排空过程中已激活最低液位开关 (参见第 584 页)
[高液位错误] LCHF 填充过程中已激活最高液位开关 (参见第 583 页)
[内部错误 16] INFG 内部错误 16 (参见第 577 页)
[内部错误 17] INFH 内部错误 17 (参见第 578 页)
[内部错误 0] INF0 内部错误 0 (IPC) (参见第 572 页)
[内部错误 13] INFD 内部错误 13（差动电流） (参见第 576 页)
[电机失速错误] STF 电机失速检测出错误 (参见第 602 页)
[内部错误 21] INFL 内部错误 21 (RTC) (参见第 579 页)
[嵌入式以太网通信中断] ETHF 嵌入式以太网通信中断 (参见第 567 页)
[内部错误 15] INFF 内部错误 15（闪存） (参见第 577 页)
[固件升级故障] FWER 固件升级故障 (参见第 569 页)

设置 代码/值 说明
68 EAV64324 05/2018



诊断 dIA-
[内部错误22] INFM 内部错误 22（嵌入式以太网） (参见第 579 页)
[内部错误 25] INFP 内部错误 25 (参见第 580 页)
[内部错误 20] INFK 内部错误 20 (参见第 578 页)
[内部错误 27] INFR 内部错误 27 (参见第 580 页)
[内部错误 23] INFN 内部错误 17（模块连接） (参见第 579 页)
[AFE 短路故障] SCF6 AFE 短路故障 (参见第 599 页)
[AFE 母线不平衡 ] OBF2 AFE 母线不平衡 (参见第 589 页)
[内部错误 28] INFS 内部错误 28 (AFE) (参见第 580 页)
[监视电路 A 故障] IFA 监视电路 A 故障 (参见第 570 页)
[监视电路 B 故障] IFB 监视电路 B 故障 (参见第 570 页)
[监视电路 C 故障] IFC 监视电路 C 故障 (参见第 570 页)
[监视电路 D 故障] IFD 监视电路 D 故障 (参见第 571 页)
[柜机电路 A 故障] CFA 柜机电路 A 故障 (参见第 558 页)
[柜机电路 B 故障] CFB 柜机电路 B 故障 (参见第 559 页)
[柜机电路 C 故障] CFC 柜机电路 C 故障 (参见第 559 页)
[电机绕组 A 故障] TFA 电机绕组 A 故障 (参见第 604 页)
[电机绕组 B 故障] TFB 电机绕组 B 故障 (参见第 605 页)
[电机轴承 A 故障] TFC 电机轴承 A 故障 (参见第 605 页)
[电机轴承 B 故障] TFD 电机轴承 B 故障 (参见第 605 页)
[机柜过热故障] CHF 机柜过热故障 (参见第 562 页)
[AFE 主电源欠压 ] URF AFE 主电源欠压 (参见第 609 页)
[内部错误 31] INFV 内部故障 31（模块丢失） (参见第 581 页)
[内部错误 29] INFT 内部错误 29（逆变器） (参见第 581 页)
[内部错误 30] INFU 内部错误 30（整流器） (参见第 581 页)
[AFE IGBT 过热故障] TJF2 AFE IGBT 过热故障 (参见第 608 页)
[AFE 接触器反馈故障] CRF3 AFE 接触器反馈故障 (参见第 564 页)
[预设置传输错误] CFI3 预设置传输错误 (参见第 561 页)
[断路器故障] CBF 断路器故障 (参见第 558 页)
[多传动连接故障] MDLF 多变频器链路错误 (参见第 587 页)
[多泵设备故障] MPDF 多泵设备故障 (参见第 587 页)
[AFE 调制率故障] ACF1 AFE 调制率故障 (参见第 557 页)
[AFE 电流控制故障] ACF2 AFE 电流控制故障 (参见第 557 页)
[电源频率超出范围] MFF 电源频率超出范围 (参见第 587 页)
[内置以太网 FDR 故障] FDR1 嵌入式以太网 FDR 故障 (参见第 568 页)
[以太网选件 FDR 故障] FDR2 以太网现场总线模块 FDR 故障 (参见第 568 页)
[柜机 I/O 24V 错误] P24C 柜机 I/O 24V 缺失故障 (参见第 594 页)

设置 代码/值 说明
EAV64324 05/2018 69



诊断 dIA-
[识别故障] inf6 
标识错误 (inF6)。
如果[最近错误] lft 为[标识错误] inf6，则可访问此参数。

[起动次数] nSM

电机启动次数（可重置）。

[电机运行时间] rtH

电机运行时间。
数秒内运行耗时显示（可重置）（电机已开启的时间长度）。

[帮助消息] SEr- 菜单

访问
[诊断]  [诊断数据]  [帮助消息]

关于本菜单
本菜单提供了相关服务的信息。
这是在[我的偏好] MYP  [客户自定义] CUS  [帮助消息] SEr 中配置的用户定义的帮助消息。

设置 说明
0...12（十六进制值） 值 = 0x00：未检测出错误

值 = 0x01：选项模块无响应
值 = 0x02：签名接收超时
值 = 0x03：ACK 接收超时
值 = 0x04：名称长度
值 = 0x05：校验和
值 = 0x06：未知状态
值 = 0x07：UART 接收
值 = 0x08：未知协议版本
值 = 0x09：未知模块类型
值 = 0x0A：5 次以上不成功的尝试
值 = 0x0B：未知模块类型
值 = 0x0C：插槽不支持选项模块
值 = 0x0D：多个插槽中的选项模块相同
值 = 0x0E：未收到 O1SV
值 = 0x0F：O1SV 选项模块软件版本不兼容
值 = 0x10：预留
值 = 0x11：预留
值 = 0x12：不存在或未识别控制终端模块
出厂设置：–

设置 说明
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置：0

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：_
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[其他状态] SSt- 菜单

访问
[诊断]  [诊断数据]  [其他状态]

关于本菜单
二级状态列表。

列表
[防堵塞请求等待中] JAMP

[防堵塞进行中] JAMr

[管道填充进行中] FILL

[入口压力补偿激活] IPPC

[休眠激活] SLM

[主泵运行中] PPOn

[Jockey 泵运行中] JPOn

[休眠增强激活] SLPb

[休眠检查激活] ASLC

[第 1 组有效] CFP1

[第 2 组有效] CFP2

[第 3 组有效] CFP3

[自动重启动] AUtO

[直流总线充电] dbL

[快速停止激活] FSt

[回落频率] FrF

[速度保持] rLS

[停车类型] Stt

[受控反转激活] bSC

[给定频率警告] SrA

[正向] MFrd

[反向] MrrS

[自整定] tUn
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[诊断] dAU- 菜单

访问
[诊断]  [诊断数据]  [诊断]

关于本菜单
本菜单用于执行简单的诊断测试步骤。

[风扇诊断] FNT

内置风扇的诊断。
这将启动测试序列。
注意： 
如果直流母线未充满电，则内部风扇的风扇诊断将会失败。以下情况下将会出现此情况：
 进行单独控制时（比如，控制块仅通过 24V 电源供电），或者
 变频器处于[节能] Idle 模式（比如，“停止和前进”功能被激活）。

[HMI LED 诊断] HLT

产品 LED 指示灯的诊断。
这将启动测试步骤。

[带电机 IGBT 诊断]IWT

产品 IGBT 诊断。
这将启动连接电机的测试步骤（开路/短路）。

[无电机的 IGBT 诊断]IWOT

产品 IGBT 诊断。
这将启动无电机的测试步骤（短路）。

[标识] OId- 菜单

访问
[诊断] [诊断数据] [标识]

关于本菜单
这是只读菜单，不能配置。其可显示以下信息：
 变频器型号、功率额定值和电压
 变频器软件版本
 变频器序列号
 现有的选件模块类型及其软件版本
 图形显示终端 类型和版本
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[错误历史记录] pFH- 菜单

第5.2节
[错误历史记录] pFH- 菜单

[错误历史记录] pFH- 菜单

访问
[诊断]  [错误历史记录]

关于本菜单
此菜单显示出 15 个最后检测出的错误（dP1 至 dPF）。

当检测出错误时，在错误历史记录列表中选定的错误代码上按 OK 键可显示出记录的变频器数据。
注意： [最近错误 1] dP1 至[最近错误 F] dPF 的内容相同。

[最近错误 1] dP1

最近错误 1。
与 [最近错误] LFt (参见第 67 页)相同。

[变频器状态] HS1

HMI 状态。
与[变频器状态] HMIS (参见第 54 页) 相同。

[最近错误 1 状态] Ep1

最近错误 1 状态。
DRIVECOM 状态寄存器 (与 [ETA 状态字] EtA相同）。

[ETI 状态字] Ip1

ETI 状态字。
ETI 状态寄存器（见通讯参数文件）。

[命令字] CMP1

命令字。
命令寄存器（与 [命令字] CMd相同）。

[电机电流] LCP1

电机电流（与 [电机电流] LCr相同）。

[输出频率] rFp1

输出频率（与 [输出频率] rFr相同）。

设置 说明

0...2*In (1) 设定范围
出厂设置：_

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

设置 说明
-3,276.7...3,276.7 Hz 设定范围

出厂设置：_
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[电机运行时间] rtp1

运行时间。

[直流母线电压] ULp1

直流母线电压（与[DC 直流母线电压] ULp1 相同）。

[电机热状态] tHP1

电机热状态（与 [电机热状态] tHr相同）。

[命令通道] dCC1

命令通道（与 [命令通道] CMdC相同）。

[给定频率通道] drC1

参考频率通道（与 [参考频率通道] rFCC相同）。

与[命令通道] dCC1 (参见第 74 页) 相同。

[电机转矩] OtP1

估算的电机扭矩值（与 [电机扭矩] Otr相同）。

注意： 无论方向如何，显示的值都始终在电机模式中为正值，在发电模式中为负值。

[变频器热状态] tdP1

测量的变频器热状态（与 [变频器热状态] tHd相同）。

设置 说明
0...65,535 小时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...6,553.5 Vdc 设定范围：[无测量结果] ---- 无测量值时显示。

出厂设置：_

设置 说明
0...200% 设定范围

出厂设置：_

设置 代码/值 说明
[终端] tEr 接线板
[远程终端给定] LCC 图形显示终端
[Modbus] Mdb Modbus 串行
[CANopen] CAn CANopen
[通信] nEt 现场总线模块
[以太网模块] Eth 嵌入式以太网
[PC 工具] pws 基于 DTM 的调试软件

设置 说明
-300...300% 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...200% 设定范围

出厂设置：_
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[IGBT 结温] tJP1

估算的 IGBT 结温值。

[开关频率] SFP1

应用的开关频率（与 [开关频率] SFr相关）。

[功率单元故障标识] bPI1

功率单元故障标识
显示出的值是实际出错的模块的位号，右侧以数字 1 开头。

[AFE 功率模块故障 ID] bFI1

有源前端模块故障 ID
显示出的值是实际出错的模块的位号，右侧以数字 1 开头。

[最近错误 2] dP2 至[最近错误 F] dPF

最近错误 2...最近错误 F
与 [最近错误 1] dP1 (参见第 73 页)相同。

设置 说明
0...255°C 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...65,535 Hz 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...255 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...65535 设定范围

出厂设置：_
EAV64324 05/2018 75



诊断 dIA-
[警告] ALr-菜单

第5.3节
[警告] ALr-菜单

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[实际警告] ALrd-菜单 77

[警告组 1 定义] A1C- 菜单 77

[警告组 2 定义] A2C- 菜单 77

[警告组 3 定义] A3C- 菜单 77

[警告组 4 定义] A4C- 菜单 77

[警告组 5 定义] A5C- 菜单 78

[警告] ALr- 菜单 78
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[实际警告] ALrd-菜单

访问
[诊断]  [警告]  [实际警告]

关于本菜单
当前警告列表。

如果警告激活，图形显示终端 上会出现  和 。

有效警告列表
与[上次警告] LAlR (参见第 65 页)相同。

[警告组 1 定义] A1C- 菜单

访问
[诊断]  [警告]  [警告组 1 定义]

关于本菜单
以下子菜单将警告分为 1 至 5 组，可将每一组分配给继电器或数字输出，以发送远程信号。
当某一组选定的一个或若干警告出现时，将激活此警告组。

警告列表
与[最后一次警告] LALR (参见第 65 页) 相同。

[警告组 2 定义] A2C- 菜单

访问
[诊断] [警告] [警告组 2 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同。  (参见第 77 页)

[警告组 3 定义] A3C- 菜单

访问
[诊断] [警告] [警告组 3 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同。  (参见第 77 页)

[警告组 4 定义] A4C- 菜单

访问
[诊断] [警告] [警告组 4 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同。  (参见第 77 页)
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[警告组 5 定义] A5C- 菜单

访问
[诊断] [警告] [警告组 5 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同。  (参见第 77 页)

[警告] ALr- 菜单

访问
[诊断]  [警告]

关于本菜单
本菜单显示警告历史记录（过去 30 个警告）。

[警告历史记录] ALH

与[最后一次警告] LALr (参见第 65 页)相同。
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显示 MOn-
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[显示] MOn-

第6章
[显示] MOn-

简介

 [显示] MOn- 菜单显示出与变频器和应用相关的监测数据。

它提供电量、成本、循环和效率等方面的应用显示。
该菜单提供自定义单位和图形视图。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下部分：

节 主题 页
6.1 [能量参数] 80
6.2 [应用参数] 87
6.3 [泵参数] 90
6.4 [电机参数] 100
6.5 [变频器参数] 102
6.6 [热监控] 105
6.7 [PID 显示] 106
6.8 [计数器管理] 107
6.9 [其他状态] 110

6.10 [I/O 映像] 111
6.11 [通信映像] 127
6.12 [数据记录] 147
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显示 MOn-
[能量参数]

第6.1节
[能量参数]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[输入电能计数] ELI- 菜单 81

[输出电能计数] ELO- 菜单 82

[机械能] MEC- 菜单 84

[节能] ESA- 菜单 86
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显示 MOn-
[输入电能计数] ELI- 菜单

访问
[显示]  [能量参数]  [输入电能计数]

关于本菜单
本菜单显示输入的电能数据。
注意： 在 Altivar 御程系列中，除 ATV680 产品外，功率和能量参数都基于变频器的输出电流来估计。对于 
ATV680 产品，功率和能量参数的值通过测量获得。

[有功功率] IPrW

有功电输入功率。

[输入无功功率] IqrW

无功电输入功率。
可在 ATV680 上访问此参数

[输入功率因数] pWF

电源输入功率因数。
可在 ATV680 上访问此参数

[实际输入能量（太瓦时）] IE4

输入电能能耗（太瓦时）。
如果 [实际输入能量（太瓦时）] IE4 未设置为 0，则可访问参数。

[实际输入能量（千兆瓦时）] IE3

输入电能能耗（千兆瓦时）。

设置 说明
由变频器额定值决定 如果[电机标准] bFr 设置为 [50Hz IEC] 50，则以 kW 为单位设置范围

；或者，如果[电机标准] bFr 设置为 [60Hz NEMA] 60，则以 HP 为单
位设置范围
出厂设置：_

设置 说明
由变频器额定值决定 如果[电机标准] bFr 设置为 [50Hz IEC] 50，则以 kW 为单位设置范围

；或者，如果[电机标准] bFr 设置为 [60Hz NEMA] 60，则以 HP 为单
位设置范围
出厂设置：_

设置 说明
由变频器额定值决定 设置范围显示为百分比

出厂设置：_

设置 说明
-999...999 太瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
-999...999 千兆瓦时 设定范围

出厂设置：_
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显示 MOn-
[实际输入能量（兆瓦时）] IE2

输入电能能耗（兆瓦时）。

[实际输入能量（千瓦时）] IE1

输入电能能耗（千瓦时）。

[实际输入能量（瓦时）] IE0

输入电能能耗（瓦时）。

[输出电能计数] ELO- 菜单

访问
[显示]  [能量参数]  [输出电能计数]

关于本菜单
本菜单显示输出的电能数据。

[有功功率估算值] EPrW?

输出有功功率估算值。

[真实能耗（太瓦时）] OE4

电能能耗（太瓦时）。
如果[真实能耗（太瓦时）] oE4 未设置为 0，则可访问此参数。

[真实能耗（千兆瓦时）] OE3

电能能耗（千兆瓦时）。

设置 说明
-999...999 兆瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
-999...999 千瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
-999...999 瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
由变频器额定值决定 如果将[电机标准] bFr 设置为 [50Hz IEC] 50，则设置范围单位为 kW，

或者，如果将[电机标准] bFr 设置为 [60Hz NEMA] 60，则设置范围单
位为 HP。
出厂设置：_

设置 说明
-999...999 太瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
-999...999 千兆瓦时 设定范围

出厂设置：_
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显示 MOn-
[真实能耗（兆瓦时）] OE2

电能能耗（兆瓦时）。

[真实能耗（千瓦时）] OE1

电能能耗（千瓦时）。

[真实能耗（瓦时）] OE0

电能能耗（瓦时）。

[本日消耗电能] OCt

电机本日消耗的电能（千瓦时）。

[昨日消耗电能] OCY

电机昨日消耗的电能（千瓦时）。

[过能耗阈值] PCAH

电能消耗上限值。

[欠能耗阈值] PCAL

电能消耗下限值。
如果 PCAH ≤ 100%，最大值 = PCAH。

设置 说明
-999...999 兆瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
-999...999 千瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
-999...999 瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...4,294,967,295 千瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...4,294,967,295 千瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
[欠能耗阈值] PCAL...200.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 说明
如果 PCAH ≤ 100%，则 0.0...100.0% 或[过能耗阈
值] PCAH

设定范围
出厂设置：0.0%
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显示 MOn-
[过/欠能耗延迟] PCAt

过 / 欠能耗监测延时时间。

[输出功率峰值] MOEP?

输出功率峰值。

[机械能] MEC- 菜单

访问
[显示]  [能量参数]  [机械能]

关于本菜单
本菜单显示输出的机械能数据。

[功率估计值] OPrW

电机轴功率估算值。

[电机能耗（太瓦时）] ME4

能耗（太瓦时）。
如果[电机能耗（太瓦时）] mE4未设置为 0，则可访问此参数。

[电机能耗（千兆瓦时）] ME3

能耗（千兆瓦时）。

[电机能耗（兆瓦时）] ME2

能耗（兆瓦时）。

设置 说明
0...60 min 设定范围

出厂设置：1 min

设置 说明
由变频器额定值决定 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
由变频器额定值决定 如果将[电机标准] bFr 设置为 [50Hz IEC] 50，则设置范围单位为 kW，

或者，如果将[电机标准] bFr 设置为 [60Hz NEMA] 60，则设置范围单
位为 HP。
出厂设置：_

设置 说明
0...999 太瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...999 千兆瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...999 兆瓦时 设定范围

出厂设置：_
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显示 MOn-
[电机能耗（千瓦时）] ME1

能耗（千瓦时）。

[电机能耗（瓦时）] ME0

能耗（瓦时）。

设置 说明
0...999 千瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...999 瓦时 设定范围

出厂设置：_
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显示 MOn-
[节能] ESA- 菜单

访问
[显示 ]  [能量参数]  [节能]

关于本菜单
本菜单将展示有变频器与无变频器解决方案的成本、电量以及 CO2 的对比。

[参考功率] PrEF

无变频器的参考功率

[千瓦时成本] ECSt

千瓦时成本。

[CO2 比率] ECO2

CO2数量 x kWh.

[节省的能量] ESAv

有变频器的解决方案节省的电量。

[节省的资金] CASH

有变频器的解决方案节省的成本。

[节省的碳排放] CO2S

有变频器的解决方案少排放的 CO2。

设置 说明
0.00...655.35 kW 如果[电机标准电压] bFr 设置为 [50Hz IEC] 50，则设置范围单位为 

kW，或者，如果[电机标准电压] bFr 设置为 [60Hz NEMA] 60，则设
置范围单位为 HP。
出厂设置：0.00 kW

设置 说明
0.00...655.35 $ 如果将[电机标准] bFr设置为 [50 Hz IEC] 50，则设置范围单位为 €，

或如果将[电机标准] bFr设置为 [60Hz NEMA] 60，则设置范围单位为 
$。
出厂设置：_

设置 说明
0.000...65.535 kg/kWh 设定范围

出厂设置：0.000 kg/kWh

设置 说明
0...4,294,967,295 千瓦时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0.00...42,949,672 $ 如果将[电机标准] bFr设置为 [50 Hz IEC] 50，则设置范围单位为 €，

或如果将[电机标准] bFr设置为 [60 Hz NEMA] 60，则设置范围单位为 
$。
出厂设置：_

设置 说明
0.0...429,496,729.5 t 设定范围

出厂设置：_
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显示 MOn-
[应用参数]

第6.2节
[应用参数]

[应用参数] apr- 菜单

访问
[显示]  [应用参数]

关于本菜单
本菜单呈现了与应用相关的信息。

[系统应用状态] APSS

系统应用状态
此参数指示出安装应用状态
可在以下情况下访问此参数：[泵系统构架选择] MPSA 设置为[多变频] NVSD 或[主机冗余] 
NVSDR

[应用状态] APPS

应用状态。
此参数指示出变频器应用状态。

设置 代码/值 说明
[运行中] rUn 无应用功能进行中；变频器正在运行
[停止] StOP 无应用功能进行中；变频器未运行
[手动模式激活] MAnU 电机正在运行；手动 PID 模式有效
[PID 有效] Auto 电机正在运行；自动 PID 模式有效
[流量限制进行中] FLIM? 流量限制进行中
[管道充注进行中] FILL 管道充注进行中
[管道补压泵有效] JOCKEY 管道补压泵有效
[提升进行中] booSt 提升进行中
[休眠有效] SLEEP 休眠有效
[起动泵有效] PrIM? 启动泵有效
[入口压力补偿进
行中]

CoMP 入口压力补偿进行中

设置 代码/值 说明
[运行中] rUn 无应用功能进行中；变频器正在运行
[停止] StOP 无应用功能进行中；变频器未运行
[本地模式有效] LOCAL 强制本地模式生效
[通道 2 有效] OvEr 覆盖速度控制模式生效
[手动模式有效] MAnU 电机正在运行；手动 PID 模式有效
[PID 有效] Auto 电机正在运行；自动 PID 模式有效
[防堵塞进行中] AJAM 防堵塞进行中
[流量限制进行中] FLIM? 流量限制进行中
[管道充注进行中] FILL 管道充注进行中
[管道补压泵有效] JOCKEY 管道补压泵有效
[提升进行中] booSt 提升进行中
[休眠有效] SLEEP 休眠有效
[起动泵有效] PrIM? 启动泵有效
[入口压力补偿进
行中]

CoMP 入口压力补偿进行中
EAV64324 05/2018 87



显示 MOn-
[增压泵状态] bCs 
增压器状态。
如果 [应用选择] appt 设置为 [增压泵控制] boost，则可访问此参数。

[液位控制状态] lCs 
水位控制状态。
如果[应用选择] appt 设置为[泵液位控制] level，则可访问此参数。

[容器中液位] lCtL 
罐水位。
如果[应用选择] appt 设置为[泵液位控制] level，则可访问此参数。

[液位传感器值] lCsv 
液位传感器值。
如果[传感器水位分配] lcsa 设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[PID 给定值] rPC

PID 给定值。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[无] none 未配置
[未激活] nact 未激活
[运行中] run 运行中
[升级未决] stgp 升级未决
[降级未决] dstgp 降级未决
[投入] stg 投入进行中
[降级] dstg 正在降级

设置 代码/值 说明
[无] none 未配置
[未激活] nact 未激活
[充注中] fill 正在充注
[清空中] empty 正在清空
[低水位] low 低水位
[高水位] high 高水位

设置 说明
0.0...100.0% 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-327.67...327.67 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...65,535% 设定范围

出厂设置：–
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显示 MOn-
[PID 反馈] rPF

PID 反馈。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[装置流量] FS1V

流量计传感器值。
如果[流量传感器] FS1A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[入口压力值] PS1V

入口压力值。
如果[入口压力分配] PS1A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[出口压力] PS2V

出口压力值。
如果[入口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[总数量] FS1C

总数量。
如果[流量传感器] FS1A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[最高流量] FS1K

最高流量。
如果[流量传感器] FS1A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

[最低流量] FS1J

最低流量。
如果[流量传感器] FS1A 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

设置 说明
0...65,535% 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[流速单位] SUFR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
-2,147,483,647...2,147,483,647 设定范围依据[流速单位] SUFR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[流速单位] SUFR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[流速单位] SUFR

出厂设置：–
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显示 MOn-
[泵参数]

第6.3节
[泵参数]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[变速泵] mpp- 菜单 91

[多泵系统]mpS- 菜单 94

[装置] MPVS- 菜单 99
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显示 MOn-
[变速泵] mpp- 菜单

访问
[显示]  [泵参数]  [变速泵]

关于本菜单
本菜单显示了泵的相关参数。

[电机运行时间] rtH

电机运行时间。
数秒内运行耗时显示（可重置）（电机已开启的时间长度）。

[电机机械速度] SpdM

电机机械速度。
此参数显示出有电机滑差的估计转子速度。

[起动次数] nSM

电机启动次数（可重置）。

[有功功率估算值] EPrW?

有功电输出功率估算值。

[泵流量] FS2V 
泵流量值。
访问此参数的条件是：[泵流量分配] fs2a 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...65,535 rpm 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
-327.67...327.67 kW 如果将[电机标准] bFr设置为 [50 Hz IEC] 50，则设置范围单位为 

kW，或如果将[电机标准] bFr设置为 [60 Hz NEMA] ，则设置范围单位
为 HP 60

出厂设置：_

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围，由 [流速单位] SUFR 确定。

出厂设置：–
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显示 MOn-
[估计流量] SLFv 
估计的流量值。
如果[流量估计模式] fem 设置为 [否] no，则可访问此参数。

[入口压力值] PS1V 
入口压力值。
如果[入口压力分配] PS1A 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[出口压力] PS2V 
出口压力。
如果[入口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[估算泵压头] SLHV 
估计的泵压头值
如果[出口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[估算的压差] SLDP 
估算的泵的压差值
如果[出口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[效率] EFY

效率基于机械动力。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[流速单位] SUFR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 说明
0.0...100.0 % 设定范围

出厂设置：_
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显示 MOn-
[能耗指标] ECI

能耗指标基于消耗的电能

[能耗绩效指标] EPI

能耗指标基于电力

[最高效率] EFYK

最高效率。

[最低效率] EFYJ

最低效率。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0.0...100.0 % 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0.0...100.0 % 设定范围

出厂设置：_
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显示 MOn-
[多泵系统]mpS- 菜单

访问
[显示] [泵参数] [多泵系统]

关于本菜单
如果[泵系统架构] mpsa 未设置为[否] nO，则可访问此菜单。

[多泵状态] mps

多泵功能状态。

[当前主机 ID] MMID

当前主机 ID。
如果[泵系统架构] MPSA 设置为[多主控] NVSDR，则可访问此参数。

[可用泵数量] mpan

可用泵数量。

[投入泵数量] mpsn

投入的泵数量。

设置 代码/值 说明
[无] none 无
[就绪] readY 就绪
[运行中] run 运行中
[警告] alarm 警告
[故障] fault 故障
[不可用] NAVL 不可用

设置 代码/值 说明
[无] none 没有泵处于激活状态。
[泵 1] P01 泵 1。
[泵 2] P02 泵 2。
[泵 3] P03 泵 3。
[泵 4] P04 泵 4。
[泵 5] P05 泵 5。
[泵 6] P06 泵 6。

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：–
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[主泵] plid

主泵。

[下一个投入的泵] pnts

下一个投入的泵。
与[主泵] plid (参见第 95 页)相同。

[下一个切除的泵] pntd

下一个切除的泵。
与[主泵] plid (参见第 95 页)相同。

[泵 1 状态] p1s 
泵 1 状态。
如果将 [泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 1 或更高值，则可访问此参数。

[泵 1 类型 ] p1t 
泵 1 类型。
如果将 [泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 1 或更高值，则可访问此参数。

[泵 1 运行时间 ] p1ot 
泵 1 运行时间。
如果将 [泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 1 或更高值，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[无] none 无
[泵 1] p01 1 号泵
[泵 2] p02 2 号泵
[泵 3] p03 3 号泵
[泵 4] p04 4 号泵
[泵 5] p05 5 号泵
[泵 6] p06 6 号泵

设置 代码/值 说明
[无] none 未配置
[不可用] naul 不可用
[就绪] rdy 就绪
[运行中] run 运行中

设置 代码/值 说明
[无] none 未定义
[主要] lead 主泵
[主要或辅助] laf 主要或辅助定速泵
[主要或辅助变速] lav 主要或辅助变速泵
[辅助] auxf 辅助定速泵
[辅助变速] auxv 辅助变速泵
[故障] err 故障

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：–
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[泵 1 起动次数] p1ns 
泵 1 起动次数。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 1 或更高值，则可访问此参数。

[泵 2 状态] p2s 
泵 2 状态。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 2 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 状态] p1s (参见第 95 页)相同。

[泵 2 类型] p2t 
泵 2 类型。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 2 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 类型] p1t (参见第 95 页)相同。

[泵 2 运行时间] p2ot 
泵 2 运行时间。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 2 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 运行时间] p1ot (参见第 95 页)相同。

[泵 2 起动次数] p2ns 
泵 2 起动次数。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 2 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 起动次数] p1ns (参见第 96 页)相同。

[泵 3 状态] p3s 
泵 3 状态。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 3 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 状态] p1s (参见第 95 页)相同。

[泵 3 类型] p3t 
泵 3 类型。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 3 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 类型] p1t (参见第 95 页)相同。

[泵 3 运行时间] p3ot 
泵 3 运行时间。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 3 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 运行时间] p1ot (参见第 95 页)相同。

[泵 3 起动次数] p3ns 
泵 3 起动次数。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 3 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 起动次数] p1ns (参见第 96 页)相同。

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：–
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[泵 4 状态] p4s 
泵 4 状态。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 4 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 状态] p1s (参见第 95 页)相同。

[泵 4 类型] p4t 
泵 4 类型。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 4 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 类型] p1t (参见第 95 页)相同。

[泵 4 运行时间] p4ot 
泵 4 运行时间。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 4 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 运行时间] p1ot (参见第 95 页)相同。

[泵 4 起动次数] p4ns 
泵 4 起动次数。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 4 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 起动次数] p1ns (参见第 96 页)相同。

[泵 5 状态] p5s 
泵 5 状态。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 5 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 状态] p1s (参见第 95 页)相同。

[泵 5 类型] p5t 
泵 5 类型。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 5 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 类型] p1t (参见第 95 页)相同。

[泵 5 运行时间] p5ot 
泵 5 运行时间。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 5 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 运行时间] p1ot (参见第 95 页)相同。

[泵 5 起动次数] p5ns 
泵 5 起动次数。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 5 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 起动次数] p1ns (参见第 96 页)相同。

[泵 6 状态] p6s 
泵 6 状态。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 6，则可访问此参数。

与[泵 1 状态] p1s (参见第 95 页)相同。
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[泵 6 类型] p6t 
泵 6 类型。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 6，则可访问此参数。

与[泵 1 类型] p1t (参见第 95 页)相同。

[泵 6 运行时间] p6ot 
泵 6 运行时间。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 6，则可访问此参数。

与[泵 1 运行时间] p1ot (参见第 95 页)相同。

[泵 6 起动次数] p6ns 
泵 6 起动次数。
如果将[泵数量] mppn 或[多泵设备数目] MPGN 设置为 6，则可访问此参数。

与[泵 1 起动次数] p1ns (参见第 96 页)相同。
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[装置] MPVS- 菜单

访问
[显示]  [泵参数]  [装置]

关于本菜单
仅当[泵系统构架选择] MPSA 设置为[多变频] NVSD 或[主机冗余] NVSDR 时，才可访问此菜
单。

[系统电气功率] EPrS

泵系统电气功率

[系统流量估算] SLFS

泵系统流量

[泵系统压差] SLDS

泵系统压差

[系统效率指示] EFYS

泵系统效率指示

[系统能耗指示] ECIS

泵系统能耗指示

[系统性能指示] EPIS

泵系统效率指示

设置 描述
-327.67...327.67 kW 如果[电机标准电压] bFr 设置为 [50 Hz IEC] 50，则设置范围单位为 

kW，或者，如果[电机标准电压] bFr 设置为 [60 Hz NEMA] 60，则设
置范围单位为 HP。
出厂设置：_

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围，由 [流速单位] SUFR 确定。

出厂设置：–

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围，由 [流速单位] SUFR 确定。

出厂设置：–

设置 描述
0.0...100.0 % 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
0...32,767 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
0...32,767 设定范围

出厂设置：–
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[电机参数]

第6.4节
[电机参数]

[电机参数] MMO- 菜单

访问
[显示]  [电机参数]

关于本菜单
本菜单显示电机相关的参数。

[电机速度] Spd

电机速度。
此参数显示出无电机滑差的估计转子速度。

[带符号机械转速] Spd1

带符号的电机机械速度。

[电机电压] UOP

电机电压。

[电机功率] OPr

电机功率。
输出功率百分比（100% = 额定电机功率）。

[电机额定转矩] tqn

以 Nm 为单位计算的额定电机转矩（+/- 2% 的容差）。

设置 说明
0...65,535 rpm 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-100,000...100,000 rpm 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...65535 V 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-300...300% 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0.01...65,535 Nm 设置范围，取决于变频器额定值。

出厂设置：–
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[电机转矩] Otr

电机转矩。
输出转矩值（100% = [电机额定转矩] TQN）。

注意： 无论方向如何，在电机模式下，显示的值始终为正值，在发电机模式下，显示的值始终为负值。

[电机扭矩 (Nm)] Otqn

电机转矩 (Nm)。
输出转矩值。
注意： 无论方向如何，显示的值都始终在电机模式中为正值，在发电模式中为负值。

[电机电流] LCr

电机电流。

[电机热状态] tHr

电机热状态。
额定电机热状态为 100%，[电机过载] OLF设置为 118%。

设置 说明
-300.0...300.0% 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-32,767 Nm...32,767 Nm 设置范围：取决于变频器额定值

出厂设置：–

设置 说明
0.00...65,535 A 设置范围取决于变频器额定值

出厂设置：–

设置 说明
0...200% 设定范围

出厂设置：–
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[变频器参数]

第6.5节
[变频器参数]

[变频器参数] MPI- 菜单

访问
[显示]  [变频器参数]

关于本菜单
本菜单显示了变频器的相关参数。

[AIV1 输入映像] AIv1

AIV1 输入映像。
该参数为只读。使用此参数，可通过现场总线通道显示出对电机应用的速度给定值或传感器值。

[AIV2 输入映像] AIv2

AIV2 输入映像。
该参数为只读。使用此参数，可通过现场总线通道显示出对电机应用的速度给定值或传感器值。

[AIV3 输入映像] AIv3

AIV3 输入映像。
该参数为只读。使用此参数，可通过现场总线通道显示出对电机应用的速度给定值或传感器值。

[斜坡前频率] FrH

斜坡前的频率给定值。
该参数为只读。它使您能显示电机所采用的速度给定值，无论选择的是哪个给定通道。

[频率给定值] LFr

给定频率。
仅在启用本功能时可显示此参数。用于通过远程控制更改速度给定值。 OK 更改给定值时不必按下。

设置 说明
-8,192...8,192 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-8,192...8,192 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-8,192...8,192 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-500.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0 Hz

设置 说明
-500.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：–
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[电机频率] rFr

电机频率。
此参数显示出无电机滑差的估计转子频率。

[乘法系数] MFr

乘法系数
如果[给定频率乘法系数 2] MA2 或[给定频率乘法系数 3] MA3 未设置为[未配置] NO，则可访问此参
数。

[电源电压] uLn

电机运行或停止时基于交流总线测量值的电源电压。

[进线电压 1-2] uL1

电源电压相 1-2 测量值。

[进线电压 2-3] uL2

电源电压相 2-3 测量值。

[进线电压 3-1] uL3

电源电压相 3-1 测量值。

[进线电流] ILn

实际电源电流（基础模式的有效值）。
准确度：2%（与变频器额定电流相关）。
可在 ATV680 上访问此参数。

设置 说明
-3,276.7...3,276.7 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0...100 % 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
1.0...6,553.5 Vac 设定范围：[不可测量] ---- 无测量值时显示。

出厂设置：–

设置 说明
-3,276.7...3,276.7 Vac 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-3,276.7...3,276.7 Vac 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
-3,276.7...3,276.7 Vac 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
由变频器额定值决定 设定范围

出厂设置：–
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[电源频率] FAC

实际电源频率。
可在 ATV680 上访问此参数。

[直流母线电压] vbuS

直流母线电压。

[变频器热状态] tHd

变频器热状态。
变频器额定热状态为 100%，[电机过载] OLF 设置为118%。

[当前参数组] CFpS

使用的参数组
配置参数状态（在已启用参数切换功能的情况下可被访问）。

[当前配置] Cnfs

有效配置。

设置 说明
0.0...999.9 Hz 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...6,553.5 Vdc 设定范围

出厂设置：–

设置 说明
0...200% 设定范围

出厂设置：–

设置 代码/值 说明
[无] nO 未分配
[参数组 1] CFP1 参数组 1 激活
[参数组 2] CFP2 参数组 2 激活
[参数组 3] CFP3 参数组 3 激活

设置 代码/值 说明
[进行中] nO 暂停状态
[配置组 0] CnF0 配置 0 有效
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[热监控]

第6.6节
[热监控]

[热监控] tPM- 菜单

访问
[显示]  [热监控]

关于本菜单
如果已启用热监控功能，则可访问本菜单中的内容。

接线
请参阅[热监控] tPP- 菜单的接线 (参见第 173 页)。

[AI2 热状态] tH2v

AI2 热状态。

[AI3 热状态] tH3v

AI3 热状态。
与 [AI2 热状态] tH2v 相同。

[AI4 热状态] tH4v

AI4 热状态。
与 [AI2 热状态] tH2v 相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[AI5 热状态] tH5v

AI5 热状态。
与 [AI2 热状态] tH2v相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

设置 描述
-15...200°C 设定范围

出厂设置：–
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[PID 显示]

第6.7节
[PID 显示]

[PID 显示] PIC- 菜单

访问
[显示] [PID 显示]

关于本菜单
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] no，则可访问以下参数。

[内部 PID 给定值] rPI

内部 PID 给定值。

[PID 给定值] rPC

PID 设定点值。

[PID 反馈] rPF

PID 反馈值。

[PID 错误] rPE

PID 误差值。

[PID 输出] rPO

PID 输出值。

设置 描述
0...32,767 设定范围

出厂设置：150

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：0

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：0

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：–

设置 描述
[PID 最小输出] pol...[PID 最大输出] 
poh

设定范围
出厂设置：_
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[计数器管理]

第6.8节
[计数器管理]

[计数器管理] ELt- 菜单

访问
[显示] [计数器管理]

关于本菜单
本菜单显示变频器和电机相关计数器。

[电机运行时间] rtH

电机运行时间。
以秒计运行耗时显示（可重置）（电机已通电的时间长度）。

[上电时间] PtH

上电时间（可复位）或计数器，可通过使用[时间计数器复位] rPr 参数设置为 0。

[风扇运行时间] FPbt

风扇运行时间。
只要[风扇运行时间] FPbt 达到 45,000 小时的预定义值，即触发[风扇计数器警告] FCtA。

通过使用[时间计数器重置] FPbt 参数可将[风扇运行时间] rPr 计数器设置为 0。

[启动次数] nSM

电机启动次数（可复位）或计数器，可通过使用[计数器复位] rPr参数设置为 0。

[柜机风扇运行时间] FCT

柜机风扇运行时间
如果[柜机风扇运行时间] FCT 已达到 30,000 小时的预定义值，即触发[柜机风扇计数器警告] 
FCCA。

可在 ATV660 或 ATV680 上访问此参数。

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...500,000 小时 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...500,000 小时 设定范围

出厂设置：只读
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[AFE 运行时间] brtH

AFE 运行时间
可在 ATV680 上访问此参数。

[AFE 上电时间] bPtH

AFE 模块上电时间
可在 ATV680 上访问此参数。

[AFE 风扇运行时间] FbAt

AFE 风扇运行时间
如果 [AFE 风扇运行时间] FBAT 已达到 45,000 小时的预定义值，即触发 [AFE 风扇计数器报警] 
FCbA。

可在 ATV680 上访问此参数。

[AFE 起动次数] bnSA

AFE 启动次数
可在 ATV680 上访问此参数。

[计数器复位] rPr

时间计数器复位。

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...4,294,967,295 s 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...50,000 小时 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置：_

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[运行时间复位] rtH 运行时间复位
[上电时间复位] PtH 上电时间复位
[复位风扇计数器] FtH 复位风扇计数器
[起动次数复位] nsm 清除电机启动次数
[效率最大值] EFYK 效率最大值
[效率最小值] EFYJ 效率最小值
[流速最大值] FS1K 流速最大值
[流速最小值] FS1J 流速最小值
[复位总数量] FS1C 复位总数量
[清除 AFE 风扇运
行时间]

fbat 清除 AFE 风扇运行时间 (1)

1 可对 ATV680 使用此选项。
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[清除机柜风扇] fCt 清除机柜风扇运行时间

注意： 可在 ATV660 和 ATV680 上访问此选项。

[清除 AFE 上电时
间]

bpth 清除 AFE 上电时间 (1)

[清除 BRTH] brth 清除 AFE 运行时间 (1)

[清除 AFE 启动次
数]

bnsa 清除 AFE 模组起动次数计数器 (1)

设置 代码/值 说明

1 可对 ATV680 使用此选项。
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[其他状态]

第6.9节
[其他状态]

[其他状态] SSt- 菜单

访问
[显示]  [其他状态]

关于本菜单
二级状态列表。

列表
[防堵塞请求等待中] JAMP

[防堵塞进行中] JAMr

[管道填充进行中] FILL

[入口压力补偿激活] IPPC

[休眠激活] SLM

[主泵运行中] PPOn

[Jockey 泵运行中] JPOn

[休眠增强激活] SLPb

[休眠检查激活] ASLC

[第 1 组有效] CFP1

[第 2 组有效] CFP2

[第 3 组有效] CFP3

[自动重起动] AUtO

[直流总线充电] dbL

[快速停止激活] FSt

[回落频率] FrF

[速度保持] rLS

[停车类型] Stt

[给定频率警告] SrA

[正向] MFrd

[反向] MrrS

[自整定] tUn
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[I/O 映像]

第6.10节
[I/O 映像]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[数字输入映像] LIA- 菜单 112

[AI1 物理值] AI1C- 菜单 112

[AI2] AI2C- 菜单 114

[AI3 物理值] AI3C- 菜单 115

[AI4] AI4C- 菜单 116

[AI5] AI5C- 菜单 117

[数字输出映像] LOA- 菜单 118

[AQ1 物理值] AO1C- 菜单 118

[AQ2 物理值] AO2C- 菜单 122

[测得的 DI5 频率] PFC5- 菜单 124

[测量的 DI6 频率] PFC6-菜单 125

[柜机开关量输入映像] LICA- 菜单 126

[柜机数字输出映像] LOCA- 菜单 126
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[数字输入映像] LIA- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [数字输入映像]

关于本菜单
本菜单展示了数字输入的分配和状态。
只读参数，无法配置。
如果尚未分配任何功能，则显示[未分配]nO。使用触控轮滚动浏览功能。

[AI1 物理值] AI1C- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [模拟输入映像]  [AI1 物理值]

[AI1] AI1C

AI1 的物理值。
AI1 映像：模拟输入 1 的值。

注意： 在图形显示终端上，当光标位于 [AI1] AI1C 参数上时，按下面板上的 OK 键，可访问参数 [AI1 分
配] AI1A、[AI1 最小值] UIL1、[AI1 最大值] UIH1 和 [AI1 滤波器] AI1F。

[AI1 分配] AI1A

模拟输入 AI1 功能分配。
只读参数，无法配置。将显示与输入 AI1 相关的所有功能，便于检查兼容性等问题。
如果尚未分配功能，则显示[否] nO。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：–

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配
[AQ1 分配] AO1 模拟输出 AQ1
[AQ2 分配] AO2 模拟输出 AQ2
[给定频率通道 1] Fr1 参考频率通道 1

出厂设置
[给定频率通道 2] Fr2 参考频率通道 2
[参考频率 2 求和] SA2 给定频率求和 2
[PID 反馈] PIF PI 控制器反馈
[给定频率减数 2] dA2 给定频率减数 2
[手动 PID 给定] PIM PID 控制器（自动-手动）的手动速度给定值
[PID 给定频率] FPI PID 参考频率
[参考频率 3 求和] SA3 参考频率 3 求和
[参考频率 1B] Fr1b 参考频率 1B
[减参考频率 3] dA3 减参考频率 3
[强制本地] FLOC 强制本地给定源 1
[给定频率乘数 2] MA2 参考频率 2 乘数
[给定频率乘数 3] MA3 给定频率乘法系数 3
[虚拟 AI1 通道] AIC1 虚拟 AI1 通道
[虚拟 AI2 通道] AIC2 虚拟 AI2 通道
[虚拟 AI3 通道] AIC3 虚拟 AI3 通道
112 EAV64324 05/2018



显示 MOn-
[AI1 最小值] UIL1

AI1 最小值。
AI1 为 0% 时的电压标定参数。
如果 [AI1 类型] ai1t 设置为[电压] 10u，则可访问此参数。

[AI1 最大值] UIH1

AI1 最大值。
AI1 为 100% 时的电压标定参数。
如果 [AI1 类型] ai1t 设置为[电压] 10u，则可访问此参数。

[AI1 最小值] CrL1

AI1 最小值。
AI1 为 0% 时的电流标定参数。
如果 [AI1 类型] ai1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI1 最大值] CrH1

AI1 最大值。
AI1 为 100% 时的电流标定参数。
如果 [AI1 类型] ai1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI1 过滤器] AI1F

AI1 滤波器。
干扰滤波。

[入口压力分配] PS1A 入口压力传感器
[出口压力分配] PS2A 出口压力传感器
[流量传感器] FS1A 装置流量传感器
[泵流量分配] FS2A 泵流量传感器
[液位传感器] LCSA 液位控制模拟传感器

设置 代码/值 说明

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：0.0 Vdc

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：10.0 Vdc

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：0.0 mA

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：20.0 mA

设置 说明
0.00...10.00 s 设定范围

出厂设置：0.00 s
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[AI2] AI2C- 菜单

访问
[变频器菜单]  [显示]  [I/O 映像]  [模拟输入映像]  [AI2]

[AI2] AI2C

物理值 AI2。
AI2 客户映像：模拟输入 2 的值。
与 [AI1] AI1C (参见第 112 页)相同。

[AI2 分配] AI2A

AI2 的配置。
与 [AI1 分配] AI1A (参见第 112 页) 相同。

[AI2 最小值] UIL2

AI2 最小值。
AI2 为 0% 时对应的电压标定值。
如果 [AI2 类型] AI2T设置为 [电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 113 页)相同。

[AI2 最大值] UIH2

AI2 最大值。
AI2 位 100% 时的电压标定值。
如果 [AI2 类型] AI2T设置为 [电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 113 页) 相同。

[AI2 最小值] CrL2

0% 时的 AI2 电流缩放比例参数。
如果 [AI2 类型] ai2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值]相同 CRL1  (参见第 114 页)

[AI2 最大值] CrH2

100% 的 AI2 电流缩放比例。
如果 [AI2 类型] ai2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与 [AI2 最大值]相同。 CRH1  (参见第 114 页)

[AI2 过滤器] AI2F

AI2 滤波器。
过滤干扰值。
与 [AI1 过滤器] AI1F (参见第 113 页)相同。
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[AI3 物理值] AI3C- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [模拟输入映像]  [AI3 物理值]

[AI3] AI3C

物理值 AI3。
AI3 客户映像：模拟输入 3 的值。
与 [AI1] AI1C (参见第 112 页)相同。

[AI3 分配] AI3A

AI3 的配置。
与 [AI1 分配] AI1A (参见第 112 页) 相同。

[AI3 最小值] UIL3

0% 的 AI3 电压标定参数。
如果将 [AI3 类型] AI3T 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 113 页)相同。

[AI3 最大值] UIH3

100% 的 AI3 电压标定参数。
如果将 [AI3 类型] AI3T 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 113 页)相同。

[AI3 最小值] CrL3

如果将 [AI3 类型] AI3T设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AI1 最小值] CrL1 (参见第 113 页)相同。

[AI3 最大值] CrH3

100% 的 AI3 电流标定参数。
如果将 [AI3 类型] AI3T设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AI1 最大值] CrH1 (参见第 113 页)相同。

[AI3 过滤器] AI3F

AI3 滤波器。
干扰过滤。
与 [AI1 过滤器] AI1F (参见第 113 页)相同。
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[AI4] AI4C- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [模拟输入映像]  [AI4]

[AI4] AI4C

物理值 AI4。
AI4 客户映像：模拟输入 4 的值。
与 [AI1] AI1C (参见第 112 页)相同。

[AI4 分配] AI4A

AI4 功能分配。如果未分配功能，则显示[否]nO。

与 [AI1 分配] AI1A (参见第 112 页) 相同。

[AI4 最小值] UIL4

AI4 最小值。
0% 的 AI4 电压标定参数。
如果 [AI4 类型] AI4T 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 113 页)相同。

[AI4 最大值] UIH4

AI4 最大值。
100% 的 AI4 电压标定值。
如果 [AI4 类型] AI4T 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 113 页)相同。

[AI4 最小值] CrL4

AI4 最小值。
0% 的 AI4 电流标定参数。
如果 [AI4 类型] AI4T 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AI1 最小值] CrL1 (参见第 113 页)相同。

[AI4 最大值] CrH4

AI4 最大值。
100% 的 AI4 电流标定参数。
如果 [AI4 类型] AI4T 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AI1 最大值] CrH1 (参见第 113 页)相同。

[AI4 过滤器] AI4F

AI4 过滤器。
干扰过滤。
与 [AI1 过滤器] AI1F (参见第 113 页)相同。
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[AI5] AI5C- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [模拟输入映像]  [AI5]

[AI5] AI5C

AI5 客户映像：模拟输入 5 的值。
与 [AI1] AI1C (参见第 112 页)相同。

[AI5 分配] AI5A

AI5 功能分配。如果未分配功能，则显示[否]nO。

与 [AI1 分配] AI1A (参见第 112 页) 相同。

[AI5 最小值] UIL5

0% 的 AI5 电压标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5T 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 113 页)相同。

[AI5 最大值] UIH5

100% 的 AI5 电压标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5T 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 113 页)相同。

[AI5 最小值] CrL5

0% 的 AI5 电流标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5T 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AI1 最小值] CrL1 (参见第 113 页)相同。

[AI5 最大值] CrH5

100% 的 AI5 电流标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5T 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AI1 最大值] CrH1 (参见第 113 页)相同。

[AI5 过滤器] AI5F

AI5 过滤器。
干扰过滤。
与 [AI1 过滤器] AI1F (参见第 113 页)相同。
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[数字输出映像] LOA- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [数字输出映像]

关于本菜单
DQ 分配。 
R1、R2、R3 分配。
R4、R5、R6 分配（如果已插入 VW3A3204 继电器输出选项模块）。
DQ11、DQ12 分配（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）。
在图形显示终端上，单击数字输出来查看分配情况。 
只读参数，无法配置。
它显示了分配给数字输出的功能。如果未分配功能，则显示[未分配]nO。 

它用于验证已配置给数字输出的延迟、激活条件以及保持时间。这些数据的可能值与配置菜单里的那些数
值相同。

[AQ1 物理值] AO1C- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [模拟输出映像]  [AQ1 物理值]

最小与最大输出值
最小输出值（单位伏特）对应被分配参数的下限，最大值对应其上限。最小值可大于最大值。

PA 分配的参数
C / VO 电流或电压输出
UL 上限
LL 下限
1 [最小输出] AOLx 或 UOLx

2 [最大输出] AOHx 或 UOHx
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分配参数缩放比例
通过修改每个模拟输出的 2 个参数：下限值和上限值，来调整分配参数的比例，以便符合要求。
以 % 形式提供这些参数。100% 对应配置参数的整个变化范围，因此：100% = 上限 - 下限。
例如，在 –3 和 +3 倍额定转矩之间变化的[有符号转矩] Stq，100% 对应 6 倍的额定转矩。

 [AQx 最小值标定] ASLx 参数将修改下限：新值 = 下限 + (范围 x ASLx)。值 0%（出厂设置）不会
更改下限。

 [AQx 最大值标定] ASHx 参数将修改上限：新值 = 下限 + (范围 x ASLx)。值 100%（出厂设置）不
会修改上限。

 [AQx 最小值标定] ASLx 必须始终小于 [AQx 最大值标定] ASHx。

UL 分配参数的上限
LL 分配参数的下限
NS 新比例
ASHx  最大值标定
ASLx  最小值标定

应用示例
使用 0...20 mA 来转换 AQ1 输出上的有符号电机电流值，电机范围是 2In，等同于 0.8 In 变频器。
 [电机电流] OCr 参数是变频器额定电流的 0 至 2 倍不等。
 [AQ1 最小值标定] ASL1不得更改下限，因此要保持其出厂设置 0%。
 [AQ1 最大值标定] ASH1 必须使用 0.5 倍的电机额定转矩修改上限，或 100 - 100/5 = 80%（新值 = 

下限 + （范围 x ASH1）。

[AQ1] AO1C

AQ1 用户映像：模拟输出 1 的值。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：只读
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[AQ1 分配] AO1

AQ1 分配。

[AQ1 最小输出] UOL1

AQ1 最小输出值。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

[AQ1 最大输出] UOH1

AQ1 最大输出值。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配
[电机电流] OCr 电机电流，从 0 至 2 In（In = 安装手册和变频器铭牌上标明的变频器额定电

流）
[电机频率] OFr 输出频率范围从 0 到[最大输出频率] tFr

出厂设置
[斜坡输出] OrP 从 0 到[最大输出频率] tFr

[电机转矩] trq 电机转矩，从 0 至 3 倍的额定电机转矩
[有符号转矩] Stq 有符号的电机转矩位于额定电机转矩的 –3 和 +3 倍之间。+ 符号对应电动机

模式以及– 符号对应发电机模式（制动）。
[有符号斜坡] OrS 有符号的斜坡输出，范围是：–[最大输出频率] tFr 至 +[最大输出频率] 

tFr

[PID 给定值] OPS PID 控制器给定值，范围为[PID 给定最小值] PIP1 和 [PID 给定最大值] 
之间 PIP2

[PID 反馈值] OPF PID 控制器反馈范围在[PID 反馈最小值] PIF1 和 [PID 反馈最大值] 之间 
PIF2

[PID 误差值] OPE PID 控制器检测误差范围在 –5% 和 +5% 的[PID 反馈最大值] PIF2 – 
[PID 反馈最小值] 之间 PIF1

[PID 输出值] OPI PID 控制器输出在[低速频率] LSP 和[高速频率]之间 HSP

[电机功率] OPr 电机功率，范围从 0 至以下值的 2.5 倍之间：[电机额定功率] nPr

[电机热状态] tHr 电机热状态，范围从 0 至额定热状态的 200%
[变频器热状态] tHd 变频器热状态，范围从 0 至额定热状态的 200%
[有符号输出频率] OFS 有符号的输出频率，范围在 -[最大输出频率] tFr 和 +[最大输出频率] 之

间 tFr

[电机电压] UOP 应用于电机的电压，介于 0 与[电机额定电压]之间 UnS

[入口压力值] PS1u 入口压力值
[出口压力值] PS2u 出口压力值
[装置流量] FS1u 安装流量值

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：0.0 Vdc

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：10.0 Vdc
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[AQ1 最小输出] AOL1

AQ1 最小输出值。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AQ1 最大输出] AOH1

AQ1 最大输出值。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AQ1 最小值标定] ASL1

已分配参数下限的标定，作为最大可能变化的百分比。

[AQ1 最大值标定] ASH1

已分配参数上限的标定，作为最大可能变化的百分比。

[AQ1 过滤器] AO1F

干扰过滤。

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：0.0 mA

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：20.0 mA

设置 说明
0.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 说明
0.0...100.0% 设定范围

出厂设置：100.0%

设置 说明
0.00...10.00 s 设定范围

出厂设置：0.00 s
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[AQ2 物理值] AO2C- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映像]  [模拟输出映像]  [AQ2 物理值]

[AQ2] AO2C

AQ2 客户映像：模拟输出 2 的值。
与 [AQ1] AO1C (参见第 119 页) 相同。

[AQ2 分配] AO2

AQ2 分配。

[AQ2 最小输出] UOL2

AQ2 最小输出值。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AQ1 最小输出] UOL1 (参见第 120 页) 相同。

[AQ2 最大输出 ] UOH2

AQ2 最大输出值。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AQ1 最大输出] UOH1 (参见第 120 页) 相同。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配
[电机电流] OCr 电机电流，从 0 至 2 In（In = 安装手册和变频器铭牌上标明的变频器额定电

流）
出厂设置

[电机频率] OFr 输出频率范围从 0 到[最大输出频率] tFr

[斜坡输出] OrP 从 0 到[最大输出频率] tFr

[电机转矩] trq 电机转矩，从 0 至 3 倍的额定电机转矩
[有符号转矩] Stq 有符号的电机转矩位于额定电机转矩的 –3 和 +3 倍之间。+ 符号对应电动机

模式以及– 符号对应发电机模式（制动）。
[有符号斜坡] OrS 有符号的斜坡输出，范围是：–[最大输出频率] tFr 至 +[最大输出频率] 

tFr

[PID 给定值] OPS PID 控制器给定值，范围为[PID 给定最小值] PIP1 和 [PID 给定最大值] 
之间 PIP2

[PID 反馈值] OPF PID 控制器反馈范围在[PID 反馈最小值] PIF1 和 [PID 反馈最大值] 之间 
PIF2

[PID 误差值] OPE PID 控制器检测误差范围在 –5% 和 +5% 的[PID 反馈最大值] PIF2 – 
[PID 反馈最小值] 之间 PIF1

[PID 输出值] OPI PID 控制器输出在[低速频率] LSP 和[高速频率]之间 HSP

[电机功率] OPr 电机功率，范围从 0 至以下值的 2.5 倍之间：[电机额定功率] nPr

[电机热状态] tHr 电机热状态，范围从 0 至额定热状态的 200%
[变频器热状态] tHd 变频器热状态，范围从 0 至额定热状态的 200%
[有符号输出频率] OFS 有符号的输出频率，范围在 -[最大输出频率] tFr 和 +[最大输出频率] 之

间 tFr

[电机电压] UOP 应用于电机的电压，介于 0 与[电机额定电压]之间 UnS

[入口压力值] PS1u 入口压力值
[出口压力值] PS2u 出口压力值
[装置流量] FS1u 装置流量值
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[AQ2 最小输出] AOL2

AQ2 最小输出值。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与 [AQ1 最小输出] AOL1 相同。

[AQ2 最大输出] AOH2

AQ2 最大输出值。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与 [AQ1 最大输出] AOH1 相同。

[AQ2 最小值标定] ASL2

分配参数下限的标定，以其最大可能数值的百分比方式显示。
与[AQ2 最小值标定] ASL1 (参见第 121 页)相同。

[AQ2 最大值标定] ASH2

分配参数上限的标定，以其最大可能数值的百分比方式显示。
与[AQ1 最大值标定] ASH1 (参见第 121 页)相同。

[AQ2 过滤器] AO2F

干扰过滤。
与 [AQ1 滤波器] AO1F (参见第 121 页)相同。
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[测得的 DI5 频率] PFC5- 菜单

访问
[显示]  [I/O 映射]  [频率信号映像]  [测得的 DI5 频率]

关于本菜单
通过按[测得的 DI5 频率] PFC5 参数上的OK 键，可在图形显示终端上访问以下参数。

[测得的 DI5 频率] PFC5

过滤的用户脉冲输入频率给定值。 

[DI5 脉冲输入分配] PI5A

Di5 脉冲输入分配。
其将显示与脉冲输入相关的所有功能，以便检查有无兼容等问题。
如果未分配功能，则显示[否]nO。

设置 描述
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置： _

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[AQ1 分配] AO1 模拟输出 AQ1
[AQ2 分配] AO2 模拟输出 AQ2
[给定频率通道 1] Fr1 参考频率通道 1
[给定频率通道 2] Fr2 参考频率通道 2
[给定频率求和 2] SA2 参考频率 2 求和
[PID 反馈] PIF PI 控制器反馈
[给定频率减数 2] dA2 给定频率减数 2
[手动 PID 给定] PIM PID 控制器（自动-手动）的手动速度给定值
[PID 给定频率] FPI PID 参考频率
[参考频率 3 求和] SA3 参考频率 3 求和
[参考频率 1B] Fr1b 参考频率 1B
[减参考频率 3] dA3 减参考频率 3
[强制本地] FLOC 强制本地给定源 1
[给定频率乘数 2] MA2 参考频率 2 乘数
[参考频率 3 乘数] MA3 给定频率乘法系数 3
[虚拟 AI1 通道] AIC1 虚拟 AI1 通道
[虚拟 AI2 通道] AIC2 虚拟 AI2 通道
[虚拟 AI3 通道] AIC3 虚拟 AI3 通道
[入口压力分配] PS1A 入口压力传感器
[出口压力分配] PS2A 出口压力传感器
[流量传感器] FS1A 装置流量传感器
[泵流量分配] FS2A 泵流量传感器
[液位传感器] LCSA 液位控制模拟传感器
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[DI5 脉冲输入低频率] PIL5

Di5 脉冲输入低频率。
0% 的脉冲输入缩放比例参数 (Hz x 10)。

[DI5 脉冲输入高频率] PIH5

Di5 脉冲输入高频率。
100% 的脉冲输入缩放比例参数 (Hz x 10)。

[DI5 频率滤波器] PFI5

低通过滤的干扰过滤脉冲输入截止时间。

[测量的 DI6 频率] PFC6-菜单

访问
[显示]  [I/O 映射]  [频率信号映像]  [测量的 DI6 频率]

关于本菜单
通过按[测得的 DI6 频率] PFC6 参数上的OK 键，可在图形显示终端上访问以下参数。

[测量的 DI6 频率] PFC6

过滤的用户脉冲输入频率给定值。 
与[测量的 DI5 频率] PFC5 (参见第 124 页)相同。

[DI6 脉冲输入分配] PI6A

Di6 脉冲输入分配。
与[DI5 脉冲输入分配] PI5A (参见第 124 页)相同。

[DI6 脉冲输入低频率] PIL6

Di6 脉冲输入低频率。
与[DI5 脉冲输入低频率] PIL5 (参见第 125 页)相同。

[DI6 脉冲输入高频率] PIH6

Di6 脉冲输入高频率。
与[DI5 脉冲输入高频率] PIH5 (参见第 125 页)相同。

[DI6 频率滤波器] PFI6

低通过滤的干扰过滤脉冲输入截止时间。
与[DI5 频率滤波器] PFI5 (参见第 125 页)相同。

设置 描述
0.00...30000.00 Hz 设定范围

出厂设置：0 Hz

设置 描述
0.00...30.00 kHz 设定范围

出厂设置：30.00 kHz

设置 描述
0...1,000 ms 设定范围

出厂设置：0 ms
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显示 MOn-
[柜机开关量输入映像] LICA- 菜单

访问路径
[显示]  [I/O 映像]  [柜机开关量输入映像]
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问这些参数。

关于此菜单
此菜单展示了柜机数字输入的状态和分配。
只读参数，无法配置。
此菜单用于使柜机数字输入的状态可视化。
它可显示分配给柜机数字输入的所有功能，以便检查有无多个分配。 
如果尚未分配任何功能，则显示[未分配]nO。使用触控轮滚动浏览功能。

[柜机数字输出映像] LOCA- 菜单

访问路径
[显示]  [I/O 映像]  [柜机数字输出映像]
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问这些参数。

关于此菜单
此菜单展示了柜机数字输出的状态和分配。
只读参数，无法配置。
它显示出分配给柜机数字输出的功能。如果未分配功能，则显示[未分配]nO。

使用此菜单，可验证为柜机数字输出设置的延迟、活动状态以及保持时间。这些参数的可能值与配置菜单
中的参数相同。
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显示 MOn-
[通信映像]

第6.11节
[通信映像]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[通信映像] CMM- 菜单 128

[Modbus 网络诊断] Mnd-菜单 131

[通信扫描输入] ISA- 菜单 132

[通信扫描器输出] OSA- 菜单 133

[Modbus HMI 诊断] MdH- 菜单 134

[内置以太网诊断] MPE- 菜单 135

[以太网模块诊断] MtE-菜单 136

[DeviceNet 诊断] dvn- 菜单 137

[Profibus 诊断] Prb- 菜单 138

[PROFINET 诊断] Prn- 菜单 139

[命令字图像] CWI-菜单 140

[给定频率字映像] rWI- 菜单 141

[CANopen 映射] CnM- 菜单 142

[PDO1 映像] PO1- 菜单 142

[PDO2 映像] PO2- 菜单 143

[PDO3 映像] PO3- 菜单 144

[CANopen 映射] CnM- 菜单 145
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[通信映像] CMM- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]

[命令通道] CMdC

命令通道。

[命令寄存器] CMd

命令寄存器。
[控制模式] CHCF 未设置为 [I/O 配置文件] IO

CiA402 配置文件、独立或非独立模式中可能的数值：

I/O 配置文件的可能值。在状态命令 [2 线控制] 2C上：

I/O 配置文件的可能值。在边沿命令[3 线] 3C 上。

设置 代码/值 说明
[端子] tEr 端子块源

出厂设置
[通过远程终端的参考
频率]

LCC 通过 图形显示终端 的命令

[Modbus 给定频率] Mdb 通过 Modbus 的命令
[CANopen 给定频率] CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的命令
[通信模块给定频率] nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的命令
[嵌入式以太网] EtH 通过嵌入式以太网的命令

位 说明，数值
0 设置为 1：“启动”/接触器命令
1 设置为 0：“禁用电压”/授权供应交流电
2 设置为 0：“快速停车”
3 设置为 1：“启动运行”/运行命令
4 至 6 保留 (=0)
7 “故障复位”确认激活 0 至 1 上升沿
8 设置为 1：根据[停车类型] Stt 参数禁止停车，无需脱离操作启动状态

9 和 10 保留 (=0)
11 至 15 可分配给命令。

位 说明，数值
0 前转命令（启用状态）:

0: 无正向命令
1: 正向命令

注意： 无法更改位 0 的分配。其对应终端分配。可以切换。仅在激活此控制字的通道时，才可
激活位 0 Cd00。

1 至 15 可分配给命令。

位 说明，数值
0 停车（运行授权）：

0: 停止
1: 可授权正向运行或反向运行命令

1 正向运行命令（0 至 1 上升沿）
2 至 15 可分配给命令。

注意： 无法更改位 0 和位 1 的分配。其对应终端分配。可以切换。仅在激活此控制字的通道时，才可激活位 0 
Cd00 和位 1 Cd01。
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[参考频率通道] rFCC

参考频率通道。
与[命令通道] (CMdC 相同 (参见第 128 页)

[斜坡前参考频率] FrH

斜坡前的频率给定值。

[CIA402 状态寄存器] EtA

CIA402 状态寄存器。
CiA402 配置文件、独立或非独立模式中可能的数值：

设置 说明
-500.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：_

位 说明，数值
0 “启用就绪”，等待电源线路供电
1 “启动”就绪
2 “启用运行”正在运行
3 运行检测错误状态：

0: 未激活
1: 激活

4 “启动电源”，存在电源线路供电：
0: 电源线路供电不可用
1: 存在电源线路供电

注意： 仅用电源给变频器供电时，此位始终为 1。

5 快速停车
6 “禁用启动”，锁定电源线路供电
7 警告:

0: 无警告
1: 警告

8 保留 (=0)
9 远程：通过网络的命令或给定值

0: 通过 图形显示终端 的命令或给定值
1: 通过网络的命令或给定值

10 达到目标给定值：
0: 未达到给定值
1: 已达到给定值

注意： 变频器处于速度模式时，这就是速度给定值。

11 “内部限制激活”，给定值超出限制：
0: 给定值在限制范围内
1: 给定值不在限制范围内

注意： 变频器处于速度模式时，由[低速] LSP 和[高速] HSP 参数确定限制。

12 保留
13 保留
14 “停车键”，通过停车键停车：

0: 未按下 STOP 键
1: 通过 图形显示终端 上的 STOP 键触发停车

15 “方向”，旋转方向：
0: 输出时的正向旋转
1: 输出时的反向旋转

注意： 位 0、1、2、4、5 和 6 结合定义 DSP 402 状态表中的状态（参阅通讯手册）。
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I/O 属性的可能值。

位 说明，数值
0 保留（=0 或 1）
1 就绪:

0: 未就绪
1: 准备运行

2 在运行:
0: 如果应用了不为 0 的给定值，则变频器不会启动
1: 正在运行，如果应用了不为 0 的给定值，变频器将启动

3 运行检测错误状态：
0: 未激活
1: 激活

4 存在电源线路供电:
0: 电源线路供电不可用
1: 存在电源线路供电

5 保留 (=1)
6 保留（=0 或 1）
7 警告

0: 无警告
1: 警告

8 保留 (=0)
9 通过网络的命令：

0: 通过终端或 图形显示终端 的命令
1: 通过网络的命令

10 达到给定值：
0: 未达到给定值
1: 已达到给定值

11 给定值超出限制范围：
0: 给定值在限制范围内
1: 给定值不在限制范围内

注意： 变频器处于速度模式时，由 LSP 和 HSP 参数定义限制。

12 保留 (=0)
13 保留 (=0)
14 通过 STOP 键停车：

0: 未按下 STOP 键
1: 通过 图形显示终端 上的 STOP 键触发停车

15 旋转方向：
0: 输出时的正向旋转
1: 输出时的反向旋转

注意： 此值与 CiA402 配置文件和 I/O 配置文件相同。在 I/O 配置文件中，这些值的描述非常简练明了，无需参阅 
CiA402 (Drivecom) 状态表格。
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显示 MOn-
[Modbus 网络诊断] Mnd-菜单

访问
[显示] [通信映像] [Modbus 网络诊断]

关于本菜单
用于 控制块底部的 Modbus 串行通信端口。有关完整说明，请参阅 Modbus 串行嵌入式通信手册。

[通信指示灯] MdB1

Modbus 通信指示灯视图。

[Mdb 帧编号] M1Ct

Modbus 网络帧计数器：已处理的帧数。

[Mb NET CRC 错误数] M1EC

已计数的 Modbus 网络 CRC 错误：CRC 错误数

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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显示 MOn-
[通信扫描输入] ISA- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]  [Modbus 网络诊断]  [通信扫描输入]

关于本菜单
适用于 CANopen® 和 Modbus 网络。

[通信扫描仪输入 1 值]nM1

通信扫描仪输入 1 数值。第一个输入字的值。

[通信扫描仪输入 2 值]nM2

通信扫描仪输入 2 数值。第二个输入字的值。
与[通信扫描仪输入 1 数值]相同nM1 (参见第 132 页)。

[通信扫描仪输入 3 值]nM3

通信扫描仪输入 3 数值。第三个输入字的值。
与[通信扫描仪输入 1 数值]相同nM1 (参见第 132 页)。

[通信扫描仪输入 4 值]nM4

通信扫描仪输入 4 数值。第四个输入字的值。
与[通信扫描仪输入 1 数值]相同nM1 (参见第 132 页)。

[通信扫描仪输入 5 值]nM5

通信扫描仪输入 5 数值。第五个输入字的值。
与[通信扫描仪输入 1 数值]相同nM1 (参见第 132 页)。

[通信扫描仪输入 6 值]nM6

通信扫描仪输入 6 数值。第六个输入字的值。
与[通信扫描仪输入 1 数值]相同nM1 (参见第 132 页)。

[通信扫描仪输入 7 值]nM7

通信扫描仪输入 7 数值。第七个输入字的值。
与[通信扫描仪输入 1 数值]相同nM1 (参见第 132 页)。

[通信扫描仪输入 8 值]nM8

通信扫描仪输入 8 数值。第八个输入字的值。
与[通信扫描仪输入 1 数值]相同nM1 (参见第 132 页)。

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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显示 MOn-
[通信扫描器输出] OSA- 菜单

访问
[显示]  [通信映射]  [通信扫描器输出]

关于本菜单
适用于 CANopen® 和 Modbus 网络。

[通信扫描仪输出 1 值] nC1

通信扫描仪输出 1 数值。第一个输出字的值。

[通信扫描仪输出 2 值] nC2

通信扫描仪输出 2 数值。第二个输出字的值。
与 [通信扫描输出 1 数值]相同nC1 (参见第 133 页)。

[通信扫描仪输出 3 值] nC3

通信扫描仪输出 3 数值。第三个输出字的值。
与 [通信扫描输出 1 数值]相同nC1 (参见第 133 页)。

[通信扫描仪输出 4 值] nC4

通信扫描仪输出 4 数值。第四个输出字的值。
与 [通信扫描输出 1 数值]相同nC1 (参见第 133 页)。

[通信扫描仪输出 5 值] nC5

通信扫描仪输出 5 数值。第五个输出字的值。
与 [通信扫描输出 1 数值]相同nC1 (参见第 133 页)。

[通信扫描仪输出 6 值] nC6

通信扫描仪输出 6 数值。第六个输出字的值。
与 [通信扫描输出 1 数值]相同nC1 (参见第 133 页)。

[通信扫描仪输出 7 值] nC7

通信扫描仪输出 7 数值。第七个输出字的值。
与 [通信扫描输出 1 数值]相同nC1 (参见第 133 页)。

[通信扫描仪输出 8 值] nC8

通信扫描仪输出 8 数值。第八个输出字的值。
与 [通信扫描输出 1 数值]相同nC1 (参见第 133 页)。

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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显示 MOn-
[Modbus HMI 诊断] MdH- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]  [Modbus HMI 诊断]

关于本菜单
用于控制块（由 图形显示终端 使用）前部的 Modbus 串行通信端口

[通信指示灯] Mdb2

Modbus HMI 通信 LED 指示灯视图。

[Mdb NET 帧] M2Ct

端子 Modbus 2：已处理的帧数。

[CRC 错误次数] M2EC

端子 Modbus 2：CRC 错误数。

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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显示 MOn-
[内置以太网诊断] MPE- 菜单

访问
[显示]  [通讯映像]  [内置以太网诊断]

关于本菜单
请参阅 Modbus TCP 以太网 IP 通信手册。
注意： 请参阅 Modbus TCP 通信手册。

[MAC @] MACE

嵌入式以太网适配器的 MAC 地址。
只读参数。
地址格式为 XX-XX-XX-XX-XX-XX。

[以太网接收帧] ErXE

内置以太网接收帧计数器。

[嵌入式以太网发送帧] EtXE

内置以太网发送帧计数器。

[内置以太网错误帧] EErE

内置以太网错误帧计数器。

[以太网速率数据] ArdE

实际数据速率。

设置 说明
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置：只读

设置 代码/值 说明
[自动] AUtO 自动
[10M 全双工] 10F 10M 全双工
[10M 半双工] 10H 10M 半双工
[100M 全双工] 100F 100M 全双工
[100M 半双工] 100H 100M 半双工
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显示 MOn-
[以太网模块诊断] MtE-菜单

访问
[显示]  [通讯映像]  [以太网模块诊断]

关于本菜单
如果已插入 - Modbus TCP 模块 (VW3A3720)，则可访问以下参数。

[MAC @] MACo

嵌入式以太网 Modbus TCP 板的 MAC 地址。
只读参数。
地址格式为 XX-XX-XX-XX-XX-XX。

[以太网选件接收帧] ErXO

内置以太网接收帧计数器。

[以太网选件传送帧] EtXO

内置以太网传送帧计数器。

[以太网选件错误帧] EErO

内置以太网错误帧计数器。

[实际速率] Ard

实际数据速率。

设置 描述
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置： _

设置 描述
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置： _

设置 描述
0...4,294,967,295 设定范围

出厂设置： _

设置 代码/值 描述
[自动] AUtO 自动
[10M 全双工] 10F 10 F
[10M 半双工] 10H 10 小时
[100M 全双工] 100F 100 F
[100M 半双工] 100H 100 小时
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显示 MOn-
[DeviceNet 诊断] dvn- 菜单

访问
[显示]  [通讯映像]  [DeviceNet 诊断]

关于本菜单
如果已插入 DeviceNet 模块 (VW3A3609)，则可访问以下参数。

[使用的数据速率] bdrU

现场总线模块使用的数据速率。

[现场总线错误] EPF2

检测到现场总线模块外部错误。

[现场总线通信中断] CnF

现场总线模块通讯中断。请参阅相关的现场总线手册。

设置 代码/值 说明
[自动] AUtO 自动检测

出厂设置
[125 Kbps] 125k 125,000 波特
[250 Kbps] 250k 250,000 波特
[500 Kbps] 500k 500,000 波特

设置 说明
0...1 0: 无错误

1: 配置错误，确认[命令和给定] CRP- 菜单上的设置。

设置 说明
0...65,535 0: 无错误

1: 网络触发错误
2: MAC ID 重复
3: FIFO 接收错误
4: FIFO 发送错误
5: CAN 超限
6: 传送错误
7: 总线关闭
8: IO 超时
9: 确认错误
10: DeviceNet 网络复位
11: IO 连接已被删除
12: 无网络电源
13: IOC 错误
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显示 MOn-
[Profibus 诊断] Prb- 菜单

访问
[显示]  [通讯]  [Profibus 诊断]

关于本菜单
如果已插入 Profibus DP 模块 VW3A3607，则可访问以下参数。

[使用的数据速率] bdrU

现场总线模块使用的数据速率。

[使用的 PPO 配置文件] PrFL

使用的 PPO 配置文件。

[DP 主站激活] dPMA

激活主站。1 或 2。

[现场总线错误] EPF2

检测到现场总线模块外部错误。

设置 代码/值 说明

[自动] AUtO 自动检测
出厂设置

[9.6 Kbps] 9k6 9,600 波特
[19.2 Kbps] 19k2 19,200 波特
[93.75 Kbps] 93k7 93,750 波特
[187.5 Kbps] 187k 187,500 波特
[500 Kbps] 500k 500,000 波特
[1.5 Mbps] 1M5 1.5 MBauds
[3 Mbps] 3M 3 MBauds
[6 Mbps] 6M 6 MBauds
[12 Mbps] 12M 12 MBauds

设置 代码/值 说明

[未配置] UnGG 未配置
[1] 1 PROFIdrive
[100] 100 设备专用
[101] 101 设备专用
[102] 102 设备专用
[106] 106 设备专用
[107] 107 设备专用

设置 代码/值 说明

[MCL1] 1 主站 1
出厂设置

[MCL2] 2 主站 2
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显示 MOn-
[现场总线通信中断] CnF

现场总线模块通讯中断。请参阅相关的现场总线手册。

[内部通信错误 1] ILF1

选件模块通讯中断。请参阅相关的现场总线手册。

[PROFINET 诊断] Prn- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]  [PROFINET 诊断]

关于本菜单

如果已插入 PROFINET® 模块 (VW3A3627)，则可访问以下参数。

[MAC @] MAC

PROFINET 模块的 MAC 地址。
只读参数。
地址格式为 XX-XX-XX-XX-XX-XX。

[使用的 PPO 配置文件] PrFL

使用的 PPO 配置文件。

[iPar 状态] IPAE

PROFINET：IPAR 服务状态。

设置 说明

0...65,535 0: 无错误
1: 收到的请求的网络超时
2: 模块与主站之间的标识错误
3: 主站处于清除模式
4: 第 2 类主站超时

设置 说明

0...65,535 设定范围
出厂设置：只读

设置 代码/值 说明

[未配置] UnGG 未配置
[1] 1 PROFIdrive
[100] 100 设备专用
[101] 101 设备专用
[102] 102 设备专用
[106] 106 设备专用
[107] 107 设备专用

设置 代码/值 说明

[空闲状态] IdLE 空闲状态
[Init] Init 初始化
[配置] COnF 配置
[准备运行] rdY 就绪
[运行中] OPE 运行中
[未配置] UCFG 未配置
[不可恢复错误] UrEC 不可恢复的检测错误
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显示 MOn-
[iPar 错误代码] IPAd

iPar 检测到的错误代码。

[DP 主站激活] dPMA

激活主站。1 或 2。

[现场总线错误] EPF2

检测到现场总线模块外部错误。

[现场总线通信中断] CnF

现场总线模块通讯中断。

[内部通信错误 1] ILF1

选件模块通讯中断。

[命令字图像] CWI-菜单

访问
[显示]  [通信映射]  [命令字图像]

关于本菜单
命令字图像。

[Modbus 命令] CMd1

建立有 Modbus 端口源的命令字图像。
与 [CMD 值] CMd (参见第 128 页)相同。

设置 说明

0...5 设定范围
出厂设置：只读

设置 代码/值 说明

[MCL1] 1 主站 1
出厂设置

[MCL2] 2 主站 2

设置 说明
0...13 0: 无错误

9: IP 重复
10: 无 IP 地址
12: 未配置 IPAR
13: 无法识别 IPAR 文件

设置 说明

0...65,535 0: 无错误
1: 网络超时
2: 网络过载
3: 以太网载波丢失
17: IOC 扫描仪错误

设置 说明

0...65,535 设定范围
出厂设置：只读
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显示 MOn-
[CANopen 命令] CMd2

建立有 CANopen® 端口源的命令字图像。
与 [CMD 值] CMd (参见第 128 页)相同。

[通信Module 命令]CMd3

建立有现场总线模块源的命令字图像。
与 [CMD 值] CMd (参见第 128 页)相同。

[以太网嵌入式命令]CMd5

建立有以太网嵌入式源的命令字图像。
与 [CMD 值] CMd (参见第 128 页)相同。

[给定频率字映像] rWI- 菜单

访问
[显示]  [通信映射]  [给定频率字映像]

关于本菜单
频率给定映像。

[Modbus 给定频率] LFr1

建立有 Modbus 端口源的频率给定映像（LFR_MDB）。

[CAN 给定频率] LFr2

建立有 CANopen® 端口源的频率给定映像（LFR_CAN）。

[通信模块给定频率] LFr3

建立有现场总线模块源的频率给定映像 (LFR_COM)。

[嵌入式以太网给定频率] LFr5

嵌入式以太网给定频率。

设置 说明
-32,767...32,767 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
-32,767...32,767 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
-32,767...32,767 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
-32,767...32,767 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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显示 MOn-
[CANopen 映射] CnM- 菜单

访问
[显示] [通信映像] [CANopen 映射]

关于本菜单
如果使用 CANopen 现场总线模块，则显示此菜单。请参见 CANopen 通信模块手册。

[运行指示灯] COn

位域：CANopen® 运行 LED 指示灯状态视图。

[错误指示灯] CAnE

位域：CANopen® 错误 LED 指示灯状态视图。

[PDO1 映像] PO1- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]  [CANopen 映射]  [PDO1 映像]

关于本菜单
接收 PDO1 和传送 PDO1 的数据。

[接收 PDO1-1] rp11

接收 PDO1 的第一帧。

[接收 PDO1-2] rp12

接收 PDO1 的第二帧。

[接收 PDO1-3] rp13

接收 PDO1 的第三帧。

[接收 PDO1-4] rp14

接收 PDO1 的第四帧。

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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显示 MOn-
[传送 PDO1-1] tp11

传送 PDO1 的第一帧。

[传送 PDO1-2] tp12

传送 PDO1 的第二帧。

[传送 PDO1-3] tp13

传送 PDO1 的第三帧。

[传送 PDO1-4] tp14

传送 PDO1 的第四帧。

[PDO2 映像] PO2- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]  [CANopen 映射]  [PDO2 映像]

关于本菜单
RPDO2 和 TPDO2 视图：与 [PDO1 映像]相同 PO1- (参见第 142 页)。

[接收 PDO2-1] rp21

接收 PDO2 的第一帧。

[接收 PDO2-2] rp22

接收 PDO2 的第二帧。

[接收 PDO2-3] rp23

接收 PDO2 的第三帧。

[接收 PDO2-4] rp24

接收 PDO2 的第四帧。

[传送 PDO2-1] tp21

传送 PDO2 的第一帧。

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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显示 MOn-
[传送 PDO2-2] tp22

传送 PDO2 的第二帧。

[传送 PDO2-3] tp23

传送 PDO2 的第三帧。

[传送 PDO2-4] tp24

传送 PDO2 的第四帧。

[PDO3 映像] PO3- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]  [CANopen 映射]  [PDO3 映像]

关于本菜单
RPDO3 和 TPDO3 视图。

[接收 PDO3-1] rp31

接收 PDO3 的第一帧。

[接收 PDO3-2] rp32

接收 PDO3 的第二帧。
设置与[接收 PDO3-1] rp31相同。

[接收 PDO3-3] rp33

接收 PDO3 的第三帧。
设置与[接收 PDO3-1] rp31相同。

[接收 PDO3-4] rp34

接收 PDO3 的第四帧。
设置与[接收 PDO3-1] rp31相同。

[传送 PDO3-1] tp31

传送 PDO3 的第一帧。

[传送 PDO3-2] tp32

传送 PDO3 的第二帧。
设置与[传送 PDO3-1] tp31相同。

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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显示 MOn-
[传送 PDO3-3] tp33

传送 PDO3 的第三帧。
设置与[传送 PDO3-1] tp31相同。

[传送 PDO3-4] tp34

传送 PDO3 的第四帧。
设置与[传送 PDO3-1] tp31相同。

[CANopen 映射] CnM- 菜单

访问
[显示]  [通信映像]  [CANopen 映射]

关于本菜单
CANopen® 映像。

[Canopen NMT 状态] nMtS

CANopen® 从站的变频器 NMT 状态。

[发送 PDO 数量] nbtp

传输 PDO 的数量。

[接收 PDO 数量] nbrp

接收 PDO 的数量。

[CANopen 错误] ErCO

注册 CANopen® 错误。

[RX 错误计数器] rEC1

接收错误计数器的数量（断电时无法保存）。

设置 代码/值 说明
[起动] bOOt 起动
[已停止] StOP 已停止
[运行] OPE 运行中
[运行前] POPE 预操作

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
0...5 设定范围

出厂设置：只读

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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[TX 错误计数器] tEC1

计数的传送错误数量（断电时无法保存）。

设置 描述
0...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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[数据记录]

第6.12节
[数据记录]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[分布式记录] dLO- 菜单 148

[记录分布参数选择] LdP- 菜单 149

[分布式记录] dLO- 菜单 150
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[分布式记录] dLO- 菜单

访问
[显示] [数据记录] [分布式记录]

关于本菜单
本菜单用于按照特定的参数来储存数据。
分布式记录功能允许在同一时间最多记录四个参数分布。每个参数储存在同一抽样时间同步。
该功能的结果能够提取一个包含 10 个柱形条的条形图（每个定义最大值的 10%），让所选的四个参数各
个分布可视化。
注意： 任意修改数据记录功能配置将会清除之前存储的数据。
该功能的目的是提取数据样本来储存。可行的话，这些样本可以通过其他工具（SoMove 和/或 网络服务
器）上载。数据记录满足了依据时间记录和储存数据的需求。
变频器可以储存以下数据：

激活
激活[分布式记录] dLO-：
 选择 1 到 4 个数据以与[记录分布参数选择] LdP- 一起储存
 将[记录分布状态] LdEn 设置为[启动] StArt

只要电机一运行即开始记录。
要停止记录，请将[记录分布状态] LdEn设置为[停止] StOP。

[日志分布状态] LdEn

记录分布状态。

[数据记录]的类型 描述 [数据记录] 存储：自动/手
动

访问

 变频器标识 变频器标识数据 自动，[控制板] dSH-菜
单中

SoMove
网络服务器

偶数警告记录 警告记录 自动，[控制板] dSH-菜
单中

SoMove
网络服务器

偶数错误记录 错误记录 自动，[控制板] dSH-菜
单中

SoMove
网络服务器

分布数据记录 4 个分布数据 手动 网络服务器
电量记录 1 个电量记录数据 自动，[控制板] dSH-菜

单中
SoMove
网络服务器

设置 代码/值 描述
[停止] StOP 分布式记录禁用

出厂设置
[启动] StArt 仅在 电机启动时激活分布记录
[强制运行模式] Always 始终激活分布记录
[复位] Reset 分布记录复位（配置、数据）
[清除] Clear 清除分布数据
[错误] Error 在分布记录期间检测出错误
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[记录分布参数选择] LdP- 菜单

访问
[显示]  [数据记录]  [分布式记录]  [记录分布参数选择]

关于本菜单
本菜单最多可选择 4 个参数用于数据记录。还将存储每个参数的峰值。

[日志分布数据 1] Ldd1

记录分布数据 1。

[日志分布数据 2] Ldd2

记录分布数据 2。
与[日志分布数据 1] Ldd1 (参见第 149 页) 相同。

[日志分布数据 3] Ldd3

记录分布数据 3。
与[日志分布数据 1] Ldd1 (参见第 149 页) 相同。

设置 代码/值 说明

[分布数据记录禁
用]

nO 分布数据记录禁用
出厂设置

[电机频率] rFr 电机频率
[电机电流] LCr 电机电流
[电机速度] SPd 电机速度
[电机电压] UOP 电机电压
[电机机械功率] OPrW 电机机械功率
[输入电功率] IPrW 输入电功率
[输出电功率] EPrW 输出电功率
[电机转矩] Otr 电机转矩
[电源电压] ULn 电源电压
[直流母线电压] VbUS DC 总线电压
[PID 反馈] rPF PID 反馈
[AI1 热值] tH1v 热传感器 AI1
[AI3 热值] tH3v 热传感器 AI3
[AI4 热值] tH4v 热传感器 AI4
[AI5 热值] tH5v 热传感器 AI5
[变频器热状态] tHd 变频器热状态
[电机热状态] tHr 电机热状态
[安装流量] FS1U 安装流量
[泵流量] FS2U 泵流量
[入口压力值] PS1U 入口压力传感器
[出口压力值] PS2U 出口压力传感器
[能耗指标] ECI 能耗指标
[泵效率] EFY 泵效
[能量性能指标] EPI 能源性能指标
[输入电流] ILN 估计的输入电流
[输入无功功率] IQRW 电输入无功功率估算值
[输入功率因数] PWF 电源功率因数
[制动电阻热状态] THB 制动热状态
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[日志分布数据 4] Ldd4

记录分布数据 4。
与[日志分布数据 1] Ldd1 (参见第 149 页) 相同。

[分布式记录] dLO- 菜单

访问
[显示]  [数据记录]  [分布式记录]

关于本菜单
注意： 如果记录数据超出了用户定义的日志分布式数据的最大值，则该值不会存储在日志分布中。

[记录分布抽样时间] LdSt

记录分布抽样时间。

[日志分布数据 1 的最大值] LdM1

日志分布数据 1 的最大值。

[日志分布数据 2 的最大值] LdM2

日志分布数据 2 的最大值。

[日志分布数据 3 的最大值] LdM3

日志分布数据 3 的最大值。

[日志分布数据 4 的最大值] LdM4

日志分布数据 4 的最大值。

设置 代码/值 说明
[200 ms] 200MS 200 ms
[1 秒] 1S 1 s

出厂设置
[2 秒] 2S 2 s
[5 秒] 5S 5 s

设置 说明
10...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
10...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
10...65,535 设定范围

出厂设置：只读

设置 说明
10...65,535 设定范围

出厂设置：只读
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第7章
[完整设置] CSt-

简介

 [完整设置] CSt- 菜单展示了与变频器 功能相关的所有设置：
 电机与变频器配置
 应用功能
 监控功能

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下部分：

节 主题 页
7.1 综述 153
7.2 [宏配置] 155
7.3 [电机参数] MPA-菜单 157

7.4 [定义系统单元] 186
7.5 [传感器分配] 190
7.6 [命令与给定值] CrP-菜单 212

7.7 [泵功能] - [增压泵控制] 223
7.8 [泵功能] - [液位控制] 252
7.9 [泵功能] - [PID 控制器] 270

7.10 [泵功能] - [休眠/唤醒] 287
7.11 [泵功能] - [反馈监控] 299
7.12 [泵功能] - [泵特性] 301
7.13 [泵功能] - [无传感器流量估算] 308
7.14 [泵功能] - [压差/压头修正] 311
7.15 [泵功能] - [泵起停] 313
7.16 [泵功能] - [管道填充] 317
7.17 [泵功能] - [摩擦损失补偿] 322
7.18 [泵功能] - [增压泵] 325
7.19 [泵功能] - [起动泵控制] 328
7.20 [泵功能] - [流量限制] 332
7.21 [泵监控] - [泵循环监控] 335
7.22 [泵监控] - [防堵塞] 337
7.23 [泵监控] - [无水运行] 343
7.24 [泵监控] - [泵低流量监控] 346
7.25 [泵监控] - [热监控] 352
7.26 [泵监控] - [入口压力监控..] 353
7.27 [泵监控] - [出口压力监控] 358
7.28 [泵监控] - [高流量监控] 363
7.29 [风扇] - [PID 控制器] 367
7.30 [风扇] - [反馈监控] 368
7.31 [风扇] - [跳频] 369
7.32 [风扇] 370
7.33 [通用功能] - [速度限制] 372
7.34 [通用功能] - [斜坡] 375
7.35 [通用功能] - [斜坡切换] 378
7.36 [通用功能] - [停车类型] 380
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7.37 [通用功能] - [自动直流注入] 385
7.38 [通用功能] - [给定运算] 388
7.39 [通用功能] - [预设速度] 390
7.40 [通用功能] - [加减速] 394
7.41 [通用功能] - [跳频] 396
7.42 [通用功能] - [PID 控制器] 397
7.43 [通用功能] - [反馈监控] 398
7.44 [通用功能] - [达到阈值] 399
7.45 [通用功能] - [电源接触器命令] 401
7.46 [通用功能] - [反转禁用] 403
7.47 [通用功能] - [转矩限幅] 404
7.48 [通用功能] - [参数切换] 406
7.49 [通用功能] - [低速超时停止] 413
7.50 [通用功能] - [有源前端] 415
7.51 [常规监控] 416
7.52 [输入/输出] - [I/O 分配] 422
7.53 [输入/输出] - [DI/DQ] 434
7.54 [输入/输出] - [模拟 I/O] 448
7.55 [输入/输出] - [继电器] 462
7.56 [错误/警告处理] 472
7.57 [维护] 493
7.58 [柜机 I/O 功能] CABF- 500

节 主题 页
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综述

第7.1节
综述

应用控制模式

简介
泵控制器具有五种应用控制模式。
根据选择的通道和 [PID 调节] PID 模式确定应用控制模式。

本表显示了控制模式的优先顺序：

应用控制功能
并不是每个模式都能够使用所有的应用控制功能。本表根据选择的模式显示每个功能的可用性：

优先级 通道 功能 控制模式
1 本地 FLO 或 TK 本地

2 通道 2 FR2 覆盖
3 通道 1 PIM PID 手动
4 通道 1 PISP PID 自动
5 通道 1 FR1 或 FR1b 速度控制

功能 通道 1 通道 2 本地 应用状态
PID 手动 PID 自动 否 PID

给定频率源 PIM PISP FR1 或 
FR1b

FR2 BMP 或 
FLOC

–

离心泵起与停 是 是 是 是 是 –
泵热监测 是 是 是 是 是 –
防堵塞 是 是 是 否 否 AJAM

起动泵控制 是 是 是 否 否 PRIM

管道填充 是 是 是 否 否 FILL

空运行泵监测 是 是 是 否 否 –
泵低流量监测 是 是 是 否 否 –
泵循环监测 是 是 是 否 否 –
高流量监测 是 是 是 否 否 –
流量限幅 是 是 是 否 否 FLIM

出口压力监测 是 是 是 否 否 –
入口压力监测 是 是 是 否 否 COMP

过程控制 (PID) 是（手动） 是（自动） 未配置 否 否 AUTO

MANU

PID 控制器 是 是 否 否 否 BOOST

SLEEP

休眠唤醒（压力控制） 否 是 否 否 否 –
高级休眠检查（压力控
制）

否 是 否 否 否 –

摩擦损失补偿 否 是 否 否 否 –
补压泵控制 否 是 否 否 否 –
PID 反馈监测 否 是 否 否 否 –
低速超时停止 是 否 是 是 是 SLEEP

多泵管理 是(1) 是(1) 是(1) – – –

增压泵控制 是 是 是 否 否 –
液位控制 无 无 是 否 否 –
1 激活用于增压泵或水位控制的多泵管理。当提升泵和水位控制同时激活后，将停止所有辅助泵。
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配置 PID 的给定通道概览

1 利用 [第 2 加速时间] RCB 参数完成通道 1 和通道 1b 之间的切换
2 利用[内部 PID 参考值] PII 参数选择过程设定点
3 [PID 调节]的手动功能,PID通过[自动/手动选择分配] PAU 参数完成换流
4 利用[给定切换分配] RFC 参数选择通道 1 和通道 2
5 通过功能[强制本地分配] FLO 或 [T/K] 激活强制本地模式 fntK

未配置 PID 的给定通道概览

1 利用 [第 2 加速时间] RCB 参数完成通道 1 和通道 1b 之间的切换
2 利用[给定切换分配] RFC 参数选择通道 1 和通道 2
3 通过功能[强制本地分配] FLO 或 [T/K] 激活强制本地模式 fntK

监控功能
本表根据应用状态显示功能可用性：

应用状态 系统监测功能 泵监测功能（泵运行时）
出口压力低 出口压力高 高流量 入口压力低 泵低流量 空运行 泵循环

AJAM 否 否 否 否 否 否 每个循环仅
为 1

PRIM 否 是 是 无或否 无 无 无
FILL 否 是 是 是 是 是 每次启动
RUN、
MANU、
AUTO、
FLIM、 
COMP

是 是 是 是 是 是 每次启动

BOOST 是 是 是 是 是 是 无
SLEEP 是 是 是 无或否 无 无 无
JOCKEY 是 是 是 是 (1) 是 (1) 是 (1) 每次启动 (1)
1 如果变频泵用作增压
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[宏配置]

第7.2节
[宏配置]

[宏配置] MCr- 菜单

访问
[完整设置]  [宏配置]

关于本菜单
本菜单可以选择应用类型，以便仅显示对选定应用有用的参数和菜单。
此应用类型选择应在应用设置之前完成。

应用兼容性
下表显示出取决于[应用选择] APPt 值的可配置功能。

功能 [应用选择] APPt

[通用泵控制] GPMP [泵液位控制] LEVEL [增压泵控制] booSt

[泵特性] PCr- 是 是 是

[无传感器流量估计] 
SFE-

是 仅适用于带有 1 个变速泵的结构内的主泵。
适用于由多个变速泵组成的结构内的所有泵

[泵起/停] PST- 是 是 是

[热监控] tPP- 是 是 是

[防堵塞监控] JAM- 是 仅适用于带有 1 个变速泵的结构内的主泵。
适用于由多个变速泵组成的结构内的所有泵

[起动泵控制] PPC- 是 仅适用于带有 1 个变速泵的结构内的主泵。
适用于由多个变速泵组成的结构内的所有泵

[管道填充] PFI- 是 不可用 是

[干泵运行监控] dYr- 是 仅适用于带有 1 个变速泵的结构内的主泵。
适用于由多个变速泵组成的结构内的所有泵

[泵低流量监测] PLF- 是 仅适用于带有 1 个变速泵的结构内的主泵。
适用于由多个变速泵组成的结构内的所有泵

[泵循环监测] CSP- 是 如果未配置主泵替换，则仅适用于带有 1 个变速泵的结构
内的主泵。
适用于由多个变速泵组成的结构内的所有泵

[高流量监测] HFP- 是 基于安装流量传感器

[流量限幅] FLM- 是 不可用 是

[出口压力监测] OPP- 是 是 是

[入口压力监测]] IPP- 是 只能配置警告 是

[PID 控制器] PId- 是 不可用 必需

[休眠/唤醒] SPW- 是 不可用 是

[摩擦损失补偿] FLC- 是 不可用 是

[Jockey 泵] JKP- 是 不可用 是

[反馈监控] FKM- 是 不可用 是

[增压泵控制] bsT- 不可用 不可用 是

[水位控制] LVL- 不可用 是 不可用
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[应用选择] appt

应用选择。

警告
未预期的设备操作
如果更改此参数，则与当前配置一起激活的功能将禁用，并且这些功能中使用的输入分配将复位至出厂
设置。
确认此次更改与所用的接线类型兼容。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 描述
[通用泵控制] gpmp 通用泵控制应用

出厂设置
[泵水位控制] level 泵水位控制应用
[提升泵站控制] boost 提升泵站控制应用
[通用风扇控制] fan 通用风扇控制应用
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[电机参数] MPA-菜单

第7.3节
[电机参数] MPA-菜单

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[电机参数] MPA- 菜单 158

[数据] Mtd- 菜单 160

[电机整定] MtU- 菜单 166

[电机监测] MOP- 菜单 171

[热监控] tPP- 菜单 172

[电机监测] MOP- 菜单 178

[电机控制] drC- 菜单 180

[开关频率] SWF- 菜单 184
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[电机参数] MPA- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]

关于本菜单
适用于需要低于 110% 过载的应用
 变频器的额定功率可以等于电机的额定功率
 应使用常规额定值
适用于需要高于 110% 过载的应用（最多 150%）
 变频器的额定功率应大于电机的额定功率
 重载额定值可用于预调整电机铭牌参数
如果已选择高额定值，则变频器电流限幅扩展至 1.5In，且和电流/功率相关的电机参数的最大值将被减
小。当从一个选择切换到另一个选择时，所有的相关参数均恢复为它们的出厂设置值。
总之，变频器的电流最大值不会改变。将变频器设置为重载额定值模式会减小电机参数的额定值。这意味
着，对于同一电机，重载模式下需要尺寸更大的变频器。

ATV600 电机控制类型
ATV600 变频器内嵌有 5 种电机控制类型，涵盖取决于应用的所有使用情况。
下表列出了取决于应用需求的电机控制类型选项：

异步电机的参数列表
下表列出了对于异步电机需要配置的最少参数的列表，具体取决于[电机控制类型] CTT 选项：

注意： 设置这些参数后，建议执行[自整定] TUN 来优化性能。

用于同步电机的参数列表
下表列出了对于同步电机需要配置的最少参数的列表，具体取决于[电机控制类型] CTT 选项：

注意： 设置这些参数后，建议执行[自整定] TUN 来优化性能

控制 电机类型 [电机控制类型] CTT 选项 说明

开环 异步电机 [U/F VC 标准] STD U/F 矢量控制律

[U/F VC 5 点] UF5 5 点 U/F 矢量控制律

[U/F VC 二次方] UFQ 适合可变力矩应用（泵和风
扇）的 U/F 矢量控制律。

[U/F VC 节能] ECO 为节能而优化的 U/F 矢量控
制。

同步电机 [SYN_U VC] SYNU 适合可变力矩应用的永磁控
制律

参数 [U/F VC 标准] STD [U/F VC 5 个百分点] UF5 [U/F VC 二次方] UFQ [U/F VC 节能] ECO

[电机标准电压] BFR ✔ ✔ ✔ ✔

[电机额定功率] NPR ✔ ✔ ✔ ✔

[电机额定电压] UNS ✔ ✔ ✔ ✔

[电机额定电流] NCR ✔ ✔ ✔ ✔

[额定电机频率] FRS ✔ ✔ ✔ ✔

[电机额定速度] NSP ✔ ✔ ✔ ✔

参数 [SYN_U VC] SYNU

[同步电机额定电流] nCrS ✔

[同步电机额定速度] nSPS ✔

[电机额定转矩] tqS ✔

[同步电机极对数] PPnS ✔

[夹角设置类型] ASt ✔
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完整设置 CSt-
[双档额定值] drt

双档额定状态。

[电机控制类型] Ctt

电机控制类型。
注意： 在输入参数值之前选择电机控制类型。

设置 代码/值 说明
[常载] nOrMAL 常规额定值，变频器电流限幅为 1.1 In

出厂设置
[重载] HIGH 高额定值，变频器电流限幅为 1.5 In

设置 代码/值 说明
[U/F VC 标准] Std 标准电机控制类型。对于需要低速转矩的应用。此电机控制类型适用于并

联电机。
[U/F VC 5 点] UFS 5 段 V/F 曲线：同 [U/F VC 标准] Std 曲线一样，还可避免共振（饱和）

现象。

该曲线由参数 UnS、FrS、U1 至 U5 以及 F1 至 F5 的值定义。
FrS > F5 > F4 > F3 > F2 > F1

注意： U0 是根据电机参数乘以 UFr（%）计算出的内部结果。通过修改 
UFr 值可调节 U0。

[U/F VC 二次方] UFq 专用于可变转矩应用的电机控制类型，通常用于泵和风扇。
出厂设置

[SYN_U VC] SYnU 开环同步电机：专用于永磁同步电机的电机控制类型。此电机控制类型适
用于可变转矩应用。

[U/F VC 节能] ECO 优化节能的特定电机控制类型。
此电机控制类型可根据电机负载自动降低变频器输出电流。这种自动电流
调整策略使电机轻载时节能，满载时保持变频器性能。
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完整设置 CSt-
[数据] Mtd- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]  [电机数据]  [数据]

关于本菜单
对于同步电机参数。如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问专用参数。

此表列出了设置和优化电机数据应遵循的步骤：

[电机标准电压] bFr

电机标准。
该参数可修改下列参数的预设值：
 [高速频率] HSP

 [电机频率阈值] Ftd

 [电机额定电压] UnS

 [额定电机频率] FrS

 [最大输出频率] tFr

注意： 对于 ATV630●●●S6● 产品型号，出厂设置值将被更改为 [60 Hz NEMA]。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

[电机额定功率] nPr

电机额定功率。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

如果[电机标准] bFr 设置为 [50Hz IEC] 50，则铭牌上标明的电机额定功率单位为 kW，如果[电机标
准] bFr 设置为 [60Hz NREMA] 60，则单位为 HP。

警告
失控
 完整阅读并理解连接的电机的相关手册。
 通过查看铭牌和连接的电机的相关手册，确定已正确设置所有电机参数。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

步骤 操作
1 输入电机铭牌
2 执行[自整定] tUn 操作

3 调整[同步电机电势系数] PHS 以优化性能：
 以机器上可用的最小稳定频率启动电机（最小负载）。
 检查并记录[同步电机 EMF 误差 %] rdAE 值：
 如果 [同步电机 EMF 误差 %] rdAE 的值小于 0%，则可增大[同步电机电势系数] PHS。
 如果[同步电机 EMF 误差 %] rdAE 的值大于 0%，则可减小[同步电机电势系数] PHS。

[同步电机 EMF 误差 %] rdAE 值应接近 0%。

 停止电机以修改[同步电机电势系数] PHS，以与[同步电机 EMF 误差 %] rdAE 的值（以前记录的）
保持一致。

设置 代码/值 说明
[50 Hz IEC] 50 IEC

出厂设置
[60 Hz NEMA] 60 NEMA

设置 说明
由变频器额定值决定 –

出厂设置：由变频器额定值决定
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完整设置 CSt-
[电机额定电压] UnS

电机额定电压。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

铭牌上列出的电机额定电压。

[电机额定电流] nCr

铭牌提供的电机额定电流。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

[额定电机频率] FrS

电机额定频率。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

出厂设置为 50Hz，如果[电机标准电压] bFr 设为 60 Hz，则会预设为 60 Hz。

[电机额定速度] nSP

电机额定速度。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

如果铭牌指示出同步速度以及以 Hz 或者 % 表示的滑差，则可使用任一公式计算额定速度：

 额定速度 = 同步速度 x 

 额定速度 = 同步速度 x (60 Hz 电机)

 额定速度 = 同步速度 x （50 Hz 电机）。

[电机参数选择] MPC

电机参数选择。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

设置 说明
100...690 Vac 设定范围

出厂设置：取决于以下值：变频器额定值和[电机标准电压] bFr

设置 说明

0.25...1.5 In (1) 设定范围
出厂设置：取决于以下值：变频器额定值和[电机标准电压] bFr

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

设置 说明
40.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50 Hz

设置 说明
0...65,535 rpm 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 代码/值 说明
[电机功率] nPr 电机功率

出厂设置
[电机功率因数] COS 电机功率因数
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[电机 1 功率因数] COS

电机额定功率因数
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU 且[电机参数选择] MPC 设置为[电机功率因
数] COS，则可访问此参数。

[异步电机定子电阻] rSA

异步电机定子电阻
如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 并且如果 [电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U 
VC] SYnU，则可访问此参数。

如果已执行自整定操作，则出厂设置将被自整定操作的结果替换。

[磁化电流] IdA

磁化电流。
如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 并且如果 [电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U 
VC] SYnU，则可访问此参数。

[异步电机 Lf 电感] LFA

异步电机漏电感。
如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 并且如果 [电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U 
VC] SYnU，则可访问此参数。

如果已执行自整定操作，则出厂设置将被自整定操作的结果替换。

[转子时间常量] trA

转子时间常量。
如果将[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr 并且[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] 
SYnU，则可访问此参数。

设置 说明
0.50...1.00 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 说明
0...65,535 mOhm 设定范围

出厂设置：0 mOhm

设置 说明
0...6,553.5 A 设定范围

出厂设置：0 A

设置 说明
0...655.35 mH 设定范围

出厂设置：0 mH

设置 说明
0...65,535 ms 设定范围

出厂设置：0 ms
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[同步电机额定电流] nCrS

同步电机额定电流。
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

[同步电机额定速度] nSPS

同步电机额定速度。
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

[电机额定转矩] tqS

电机额定转矩
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

[同步电机极对数] PPnS

极对数。
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

[夹角设置类型] ASt

自动夹角设置类型。
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

此功能用于对齐转子或计算链接至永磁的转子磁通量的角度，以便降低启动时的力矩震动。

设置 说明

0.25...1.5 In (1) 设定范围
出厂设置：由变频器额定值决定

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

设置 说明
0...48,000 rpm 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 说明
0.1...6,553.5 Nm 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 说明
1...50 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 代码/值 说明
[脉冲注入对齐] PSI 脉冲信号注入。标准校准模式（转子不运动的情况下）

可通过监测对较宽频率范围内脉冲信号注入的定子电流响应，获得角度测
量值

[优化脉冲对齐] PSIO 脉冲信号注入 - 已优化。优化校准模式（转子不运动的情况下）
在优化的频率范围内执行与[脉冲注入对齐] PSI 相同的操作
第一次运行命令或整定操作后，测量时间将减少，即使已将变频器断电。
出厂设置

[旋转电流注入] rCi 旋转电流注入。校准模式（转子运动情况下）。
此校准模式可实现对转子和定子的机械校准；它最多需要 4 秒完成。
需要停止电机，且无阻力矩。

注意： 对使用正弦滤波器的应用，建议使用此设置。

[无校准] nO 无校准
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完整设置 CSt-
[同步电机电势系数] PHS

同步电机电势常数
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

PHS 调节允许您在空载操作的情况下减少电流。

[同步电机定子电阻] rSAS

计算得出的同步电机定子电阻
冷态定子电阻（每个绕组）。如果已执行调节操作，则调节操作结果将替换出厂设置。
如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 以及将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] 
SYnU，则可访问此参数。

如果已知，则可输入该值。

[同步电机 d 轴电感] LdS

同步电机 d 轴电感。
“d”轴电感，单位 mH（每相）。
如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 以及将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] 
SYnU，则可访问此参数。

对于隐极电机，[同步电机 d 轴电感] LdS = [定子交轴电感] LqS = 定子电感 L。

如果已执行自整定操作，则自整定结果将替换出厂设置。

[定子交轴电感] LqS

自整定 q 轴电感。
“d”轴电感，单位 mH（每相）。
如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 以及将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] 
SYnU，则可访问此参数。

对于隐极电机，[同步电机 d 轴电感] LdS = [定子交轴电感] LqS = 定子电感 L。

如果已执行自整定操作，则自整定结果将替换出厂设置。

设置 说明
0...6,553.5 mV/rpm 设定范围

出厂设置：0 mV/rpm

设置 说明

0...65,535 mOhm 设定范围
出厂设置：0 mOhm

设置 说明
0...655.35 mH 设定范围

出厂设置：0

设置 说明
0...655.35 mH 设定范围

出厂设置：0
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[同步电机额定频率] FrSS

同步电机额定频率。
用于同步电机的电机额定频率，单位为 Hz。根据[同步电机额定速度] nSPS 和[同步电机极对数] 
PPnS 自动更新。

如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 以及将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] 
SYnU，则可访问此参数。

[PSI 最大电流比例] MCr

PSI 最大电流比例。
使用[脉冲注入对齐] PSI 或者 [优化脉冲对齐] PSIO 方式测量夹角时的注入电流时，电流水平以[
同步电机额定电流] nCrS 的百分比表示。该参数对电感测量有影响。

如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 以及将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] 
SYnU，则可访问此参数。

此电流必须大于等于该应用的最大电流水平；否则可能会出现不稳定。
如果 [PSI 最大电流比例] MCr 设置为[自动] AUtO，则变频器根据电机数据的设置自行确定 [PSI 最大
电流比例] MCr。

注意： 出现不稳定时，[PSI 最大电流比例] MCR 应逐步增加以获得要求的性能。

[电流滤波时间] CrtF

电流滤波时间。
如果将 [访问级别] LAC 设置为 [专家权限] EPr，则可访问此参数。

[电流滤波时间] CrFA

内部电流滤波时间。
如果将 [访问级别] LAC 设置为 [专家权限] EPr，则可访问此参数。

设置 说明

10.0...500.0 Hz 设定范围
出厂设置： nSPS x PPnS / 60

设置 说明
[自动] AUtO...300% 设定范围

出厂设置：[自动] AUtO

设置 说明
[自动] AUtO...100.0 ms 设定范围

出厂设置：[自动] AUtO

设置 说明

0.0...100.0 ms 设定范围
出厂设置：由变频器额定值决定
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[同步电机 EMF 误差 %] rdAE

D 轴电流比率。
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

利用[同步 EMF 误差 %] rdAE 来调整[同步EMF 常量] PHS，使[同步 EMF 误差 %] rdAE 接近
于 0%。
如果[同步 EMF 误差 %] rdAE值：
 小于 0%：增加[同步电机电势系数] PHS。
 高于 0%：[降低同步电机电势系数] PHS。

有关优化同步电机设置应遵循的所有步骤 (参见第 160 页)。

[电机整定] MtU- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]  [电机数据]  [电机整定]

[自整定] tUn 

自整定期间，电机将发生微小转动。系统产生一定的噪声和振动均为正常现象。
在任何情况下，在执行整定操作前都必须停止电机。确认相关应用在整定过程中不会使电机运转。
调整操作将优化：
 电机的低速运行。
 电机转矩的估算。
 无传感器操作和监控过程中过程值的估算精度。
仅在未激活停止命令时执行自整定。如果“自由停车”或“快速停车”功能被分配给一个数字输入，则此
输入必须设置为 1（激活时为 0）。
自整定比任何运行或预加磁通命令都具有优先权，这些命令排在自整定之后。
如果自整定检测出错误，变频器始终显示[无动作] nO，而且根据 [整定故障响应] tnL 的配置，可以
切换至[自整定] tUn 检测的错误模式。

自整定可能会持续几秒。不得中断该过程。等待 图形显示终端 []变为[无动作] nO。

注意： 电机热状态会对整定结果产生较大影响。始终在电机停止且冷却时执行电机整定。确认在整定操作
期间该应用没有使电机运转。
要重新进行电机整定时，等待电机停止且冷却。首先将[自整定] tUn 设置为[擦除自整定] CLr，然
后重新执行电机整定。
未先执行[擦除自整定] CLr 时，电机自整定将仅用于获得电机的热状态估算值。

电缆长度会影响整定结果。如果改动了接线，则有必要重新执行整定操作。

设置 说明
0.0...6,553.5% 设定范围

出厂设置：–

警告
意外移动
自整定可运转电机以便对控制回路进行调整。
 仅当操作区域内无人或无障碍物时才能启动系统。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明

[无动作] nO 未执行自整定
出厂设置

[应用自整定] YES 如果可能，立即执行自整定，则该参数自动更改为[无动作] nO。如果变
频器状态不允许立即执行整定操作，则该参数会改为[否] nO 且必须再次
执行该操作。

[擦除自整定] CLr 重新设置自整定功能测量的电机参数。使用默认电机参数值控制电机。[自
整定状态] tUS 设置为[未整定] tAB。
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[自整定状态] tUS

自整定状态。
变频器关闭时，不能保存此参数。它将显示出上次加电起的自整定状态（仅供参考，不能修改）。

[自整定用途] tunu

自整定用途。
此参数展示根据其估算的热状态修改电机参数的方式。
如果[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可访问此参数。

[整定故障响应] tnL

对自整定错误的响应。
如果将[访问级别] LAC 设置为 [专家权限] EPr，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明

[未整定] tAb 整定失败
出厂设置

[整定等待中] PEnd 已请求自整定，但还未执行
[进行中] PrOG 自整定进行中
[错误] FAIL 自整定检测出错误
[已完成] dOnE 使用自整定功能测量的电机参数控制电机

设置 代码/值 说明

[否] no 未估算热状态
出厂设置

[电机热态估算] tm 根据额定电流和电机消耗电流估算的定子热状态。

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
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[自整定分配] tUL

自整定输入分配。
当已分配的输入或位更改为 1 时，将执行自整定。
如果将 [访问级别] LAC 设置为 [专家权限] EPr，则可访问此参数。

注意： 自整定将启动电机。

[自整定] AUt 
自动整定。

启动变频器时，必须停止电机。
如果将 [访问级别] LAC 设置为 [专家权限] EPr，则可访问此参数。

[参数整定选择] StUn

整定选择。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

警告
意外移动
如果此功能激活，则每当变频器打开时会进行自整定。
 确认激活该功能不会导致不安全情况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明

[否] nO 禁用功能
出厂设置

[是] YES 每次通电时自动完成整定

设置 代码/值 说明

[默认] tAb 使用默认电机参数值控制电机。
出厂设置

[测量] MEAS 使用自整定功能测量值控制电机
[自定义] CUS 用手动设置值控制电机
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[凸极自整定状态] SMOt

有关同步电机凸极的信息。
如果[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr 且[参数整定选择] Stun 设置为[测量] MEAS，则
可访问此参数。
此参数帮助优化同步电机的电机控制性能。

[自整定电流水平] tCr

整定电流比。
如果[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可访问此参数。

此参数指示自整定期间应用于电机的电流水平，以变频器额定电流的百分比表示。
该参数对电感测量有影响。

[夹角设置类型] ASt

自动夹角设置类型。
如果将[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可访问此参数。

此功能用于对齐转子或计算链接至永磁的转子磁通量的角度，以便降低启动时的力矩震动。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未实施整定
[低凸极效应] LLS 低凸极水平。

建议的配置：[夹角设置类型] ASt = [脉冲注入对齐] PSI 或[优化脉冲
对齐] PSIO 以及[高频注入激活] HFI = [否] nO

[中凸极效应] MLS 中等凸极水平。
[夹角设置类型] ASt = [永磁同步对齐] SPMA 且[高频注入激活] 
HFI = [是] YES 可用于改进性能

[高凸极效应] HLS 高凸极水平。
[夹角设置类型] ASt = [IPM 校准] IPMA 且[高频注入激活] HFI = [
是] YES 可用于改进性能。

设置 说明
[自动]auto...300% 出厂设置：[自动]auto

设置 代码/值 说明
[脉冲注入对齐] PSI 脉冲信号注入。标准校准模式（转子不运动的情况下）

可通过监测对较宽频率范围内脉冲信号注入的定子电流响应，获得角度测
量值

[优化脉冲对齐] PSIO 脉冲信号注入 - 已优化。优化校准模式（转子不运动的情况下）
在优化的频率范围内执行与[脉冲注入对齐] PSI 相同的操作
第一次运行命令或整定操作后，测量时间将减少，即使已将变频器断电。
出厂设置

[旋转电流注入] rCi 旋转电流注入。校准模式（转子运动情况下）。
此校准模式可实现对转子和定子的机械校准；它最多需要 4 秒完成。
需要停止电机，且无阻力矩。

注意： 对使用正弦滤波器的应用，建议使用此设置。

[无校准] nO 无校准
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[PSI 最大电流比例] MCr

PSI 最大电流比例。
使用[脉冲注入对齐] PSI 或者 [优化脉冲对齐] PSIO 方式测量夹角时的注入电流时，电流水平以[
同步电机额定电流] nCrS 的百分比表示。该参数对电感测量有影响。

如果将 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限] EPr 以及将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] 
SYnU，则可访问此参数。

此电流必须大于等于该应用的最大电流水平；否则可能会出现不稳定。
如果 [PSI 最大电流比例] MCr 设置为[自动] AUtO，则变频器根据电机数据的设置自行确定 [PSI 最大
电流比例] MCr。

[旋转电流水平 ] rCL

旋转电流水平。
如果[角度设置类型] ast 设置为[旋转直流注入] rCi，则可访问此参数。

应根据校准操作中所需转矩设置电流水平。

[旋转力矩电流。] rtC

旋转力矩电流。
如果[夹角设置类型] ast 设置为[旋转电流注入] rCi 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] 
EPr，则可使用此参数。

[RCI 最高频率] rCSP

旋转电流测角最高输出频率。
如果[夹角设置类型] ast 设置为[旋转电流注入] rCi 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] 
EPr，则可使用此参数。

[RCI 圈数] rCrP

RCI 圈数。
如果[夹角设置类型] ast 设置为[旋转电流注入] rCi 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] 
EPr，则可使用此参数。

设置 说明
[自动] AUtO...300% 设定范围

出厂设置：[自动] AUtO

设置 说明
10...300% 设定范围（以电机额定电流百分比的形式）

出厂设置：75%

设置 说明
0...300% 设定范围

出厂设置：0%

设置 说明
[自动] AUtO...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：[自动] AUtO

设置 说明
[自动] AUtO...32767 设定范围

出厂设置：[自动] AUtO
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[带变压器旋转电流测角] rCIr

带变压器旋转电流测角。
如果[夹角设置类型] ast 设置为[旋转电流注入] rCi 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] 
EPr，则可使用此参数。

[电机监测] MOP- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]  [电机监测]

[电机热电流] ItH

将电机热保护电流设置为铭牌上标明的额定电流。

[热保护类型] tHt

电机热监控模式。
注意： 当热状态达到 118% 的额定状态时将检测出错误，如果状态落回 100% 以下将重新激活。

[电机过热响应] OLL

过载错误响应。

设置 代码/值 说明
[否] nO 功能未激活

出厂设置
[是] YES 激活功能

设置 说明

0.2...1.1 In(1) 设定范围
出厂设置：由变频器额定值决定

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

设置 代码/值 描述
[否] nO 无热监控
[自冷] ACL 自通风式电机

出厂设置
[强制风冷型] FCL 风扇冷却型电机

设置 代码/值 描述
[忽略] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
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[热监控] tPP- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]  [电机监控]  [热监控]

关于本菜单
热监控功能通过监控变频器的实时温度，来防止出现高温现象。
此功能支持 PTC、PT100、PT1000 和 KTY84 热探头。
此功能可管理 2 种监控水平：
 警告级别：变频器将触发事件但不停止应用。
 错误级别：变频器将触发事件，并停止应用。
监控热探头可检测如下故障：
 过热
 探头损坏（信号丢失）
 探头短路

激活
 [AIx 热监控] tHxS可激活相关模拟输入的热监控：
 [否] nO：禁用此功能
 [是] yES：启用相关 AIx 的热监控。

选择热探头类型
 [AIx 类型] AIxt可选择连接相关模拟输入的热传感器类型：
 [否] nO：无传感器
 [PTC 管理] ptc：使用 1 至 6 个 PTC（串联）
 [KTY] KtY：使用 1 KTY84
 [PT100] 1Pt2：使用 1 个两线制接线的 PT100
 [PT1000] 1Pt3：使用 1 个两线制接线的 PT1000
 [三线 PT100] 1Pt23：使用 1 个三线制接线的 PT100（仅限 AI4 与 AI5）
 [三线 PT1000] 1Pt33：使用 1 个三线制接线的 PT1000（仅限 AI4 与 AI5）
 [3 PT100] 3Pt2：使用 3 个两线制接线的 PT100
 [3 PT1000] 3Pt3：使用 3 个两线制接线的 PT1000
 [3 个三线 PT100] 3Pt23：使用 3 个三线制接线 PT100（仅限 AI4 与 AI5）
 [3 个三线 PT1000] 3Pt33：使用 3 个三线制接线的 PT1000（仅限 AI4 与 AI5）

模拟输入 2 至模拟输入 5 支持两线制热探头。
模拟输入 4 和模拟输入 5 支持三线制热探头。I/O 扩展选件模块上提供这些输入。
如果探头距离变频器较远，则建议使用 3 线连接，而不是 2 线连接。
注意： 如果是 3 个串行探头，则变频器将监测探头平均值。
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PT100 和 PT1000 探头的接线
对于两线制探头，可使用以下接线：

对于三线制探头，可使用以下接线：

[AI2 热监测] tH2S

启用 AI2 热监控。

[AI2 类型] AI2t

AI2 分配。
如果[AI2 热监测] tH2S 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc

出厂设置
[电流] 0A 0-20 mA
[PTC 管理] PtC 1 至 6 PTC（串联）
[KTY] KtY 1 个 KTY84
[PT1000] 1Pt3 用 2 条线连接 1 个 PT1000
[PT100] 1Pt2 用 2 条线连接 1 个 PT100
[液位探头] leuel 水位
[3 个 PT1000] 3Pt3 2 线连接的 3 个 PT1000
[3 个 PT100] 3Pt2 3 个采用 2 线制的 PT100
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[AI2 热故障响应] tH2b

检测到 AI2 误差的热监控响应。
可访问此参数的条件是 [AI2 类型] Ai2t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A。

[AI2 热故障阈值] tH2F

AI2 热误差水平。
可访问此参数的条件是 [AI2 类型] Ai2t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI2 热报警阈值] tH2A

AI2 警告水平。
可访问此参数的条件是 [AI2 类型] Ai2t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI2 热值] tH2v

AI2 热值。
可访问此参数的条件是 [AI2 类型] Ai2t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI3 热监测] tH3S

启用 AI3 热监控。

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：110.0°C

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：90.0°C

设置 描述
-15.0...200.0°C 设定范围

出厂设置：_

设置 代码/值 描述
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是
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[AI3 类型] AI3t

AI3 分配。
如果[AI3 热监测] tH3S 未设置为[否] no，则可访问此参数。

与 [AI2 类型] AI2t  (参见第 173 页)的出厂设置相同：[电流] 0A。

[AI3 热故障响应] tH3b

检测到 AI3 误差的热监控响应。
如果 [AI3 类型] Ai3t 未设置为以下值，则可访问此参数：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或

[AI3 热故障阈值] tH3F

AI3 热误差水平。
可访问此参数的条件是 [AI3 类型] Ai3t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI3 热报警阈值] tH3A

AI3 警告水平。
可访问此参数的条件是 [AI3 类型] Ai3t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI3 热值] tH3v

AI3 热值。
可访问此参数的条件是 [AI3 类型] Ai3t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：110.0°C

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：90.0°C

设置 描述
-15.0...200.0°C 设定范围

出厂设置：_
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[AI4 热监测] tH4S

启用 AI4 热监控。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[AI4 类型] AI4t

AI4 分配。
如果 [AI4 热监测] tH4S 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[AI4 热故障响应] tH4b

对检测到的 AI4 误差做出的热监控响应。
可访问此参数的条件是 [AI4 类型] Ai4t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A。

[AI4 热故障阈值] tH4F

AI4 热误差水平。
可访问此参数的条件是 [AI4 类型] Ai4t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI4 热报警阈值] tH4A

AI4 警告水平。
可访问此参数的条件是 [AI4 类型] Ai4t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA
[双极性电压] n10U -10/+10 Vdc

出厂设置

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：110.0°C

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：90.0°C
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[AI4 热值] tH4v

AI4 热值。
可访问此参数的条件是 [AI4 类型] Ai4t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI5 热监测] tH5S

启用 AI5 热监控。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[AI5 类型] AI5t

AI5 分配。
如果 [AI5 热监测] tH5S 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

与[AI4 类型] AI4t 相同 (参见第 176 页)。

[AI5 热故障响应] tH5b

检测到 AI5 误差的热监控响应。
可访问此参数的条件是 [AI5 类型] Ai5t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A。

[AI5 热故障阈值] tH5F

AI5 热误差水平。
可访问此参数的条件是 [AI5 类型] Ai5t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

设置 描述
-15.0...200.0°C 设定范围

出厂设置：_

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：110.0°C
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[AI5 热报警阈值] tH5A

AI5 警告水平。
可访问此参数的条件是 [AI5 类型] Ai5t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[AI5 热值] tH5v

AI5 热值。
可访问此参数的条件是 [AI5 类型] Ai5t 未设置为：
 [电压] 10U，或
 [电流] 0A，或
 [PTC 管理] PtC。

[回落速度] LFF

回落速度。

[电机监测] MOP- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]  [电机监测]

关于本菜单
该热监控功能通过电机热状态估算帮助防止电机过热。

[电流限制] CLI

内部电流限幅。

注意： 如果设置低于 0.25In，则变频器可能锁定在[输出缺相分配] OPL（如果已启用）状态。如果设
置值低于电机空载电流，则电机无法运行。

设置 描述

-15.0...200.0°C 设定范围
出厂设置：90.0°C

设置 描述
-15.0...200.0°C 设定范围

出厂设置：_

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

注意
电机过热和损坏
 确认电机额定值正确，确保对电机通以最大电流。
 考虑电机的占空比和您应用的所有因素，包括确定电流限值的降容要求。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明

0...1.1 In(1) 设定范围
出厂设置：1.1 In(1)

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。
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[衰减时间] SOP

衰减时间。
如果[电机电压限幅] SVL 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[瞬态过压限幅优化] SOP 参数值对应使用电缆的衰减时间。其有助于防止由电缆长度导致的电压波反射
叠加。其可将过电压限制到两倍的直流母线额定电压。
由于浪涌电压由电缆类型、并联获得的电机功率、并联获得的电缆长度等许多参数决定，我们建议使用示
波器在电机端子处检查过电压值。
对于较长的电缆，必须使用滤波器或 dV/dt 滤波器输出。
为保持变频器整体性能，不必要时，不要增加 SOP 值。
注意： 对于 ATV630C22N4 至 ATV630C31N4，此参数的出厂设置为 10 μs。

[正弦滤波器激活] OFI

正弦滤波器激活。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

[输出短路测试] Strt

输出短路测试配置。
每次通电和执行运行命令时，将测试变频器输出。这些测试将导致轻度延迟（几毫秒）。出现故障时，变
频器将锁定。
变频器输出短路（端子 U-V-W）：可检测到 SCF 错误。

[电机热阈值] ttd

激活[电机热阈值] TSA 警告的电机热阈值。

设置 代码/值 说明
[6 µs] 6 6 µs
[8 µs] 8 8 µs

出厂设置
[10 µs] 10 10 µs

注意
正弦滤波器损坏的风险
在使用正弦滤波器的系统中，其最大输出频率[最大频率] tFr 不得超过 100 Hz。

不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 无正弦滤波器

出厂设置
[是] YES 使用正弦滤波器来限制电机的过压以及减少检测到的接地故障漏电电流，

或者在使用升压变压器的应用中使用。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未测试
[是] YES 输出短路测试启用

出厂设置

设置 说明
0...118% 设定范围

出厂设置：100%
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[电机控制] drC- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]  [电机控制]

关于本菜单
本菜单显示电机控制的相关参数。

[IR 定子压降补偿] UFr

此参数用于优化低速转矩或适应特定情况（例如：对于并联电机，减小 [IR 定子压降补偿] UFr）。如果
低速转矩不足，则增加[IR 补偿] UFr。数值过高可避免电机启动（锁定）或更改当前限制模式。

[滑差补偿] SLP

滑差补偿。
如果[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU，则可以访问此参数。

当将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 二次方]时，此参数设置为 0%。UFq。

电机铭牌上给出的速度值未必准确。
如果滑差设置低于实际滑差，则电机在稳定状态下不能以正常速度旋转，但速度低于给定值。
如果滑差设置高于实际滑差，则电机会过度补偿，速度不稳定。

[U/F 曲线的形状] PFL

U/F 曲线。
如果将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 二次方]，则可访问此参数。UFq。

此参数用于在零速时调整磁通电流水平，以额定速度时的额定电机电流的百分比表示。

[U1] U1

5 点 V/F 上的电压点 1。
如果将 [电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[U2] U2

5 点 V/F 上的电压点 2。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

设置 说明
0...200% 设定范围

出厂设置：100%

设置 说明
0...300% 设定范围

出厂设置：100%

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：30%

设置 说明
0...800 Vac 设置范围取决于额定值

出厂设置：0 Vac

设置 说明
0...800 Vac 设置范围取决于额定值

出厂设置：0 Vac
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[U3] U3

5 点 V/F 上的电压点 3。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[U4] U4

4 点 V/F上的电压点。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[U5] U5

5 点 V/F 上的电压点 5。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[F1] F1

5 点 V/F 上的频率点 1。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[F2] F2

5 点 V/F 上的频率点 2。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

设置 说明
0...800 Vac 设置范围取决于额定值

出厂设置：0 Vac

设置 说明
0...800 Vac 设置范围取决于额定值

出厂设置：0 Vac

设置 说明
0...800 Vac 设置范围取决于额定值

出厂设置：0 Vac

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[F3] F3

5 点 V/F 上的频率点 3。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[F4] F4

5 点 V/F 上的频率点 4。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[F5] F5

5 点 V/F 上的频率点 5。
V/F 配置文件设置。
如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [U/F VC 5 点] UF5，则可访问此参数。

[输出相位转向] PHr

输出相位转向。
修改此参数，将会使得电机三相中的 2 相反转。这将会改变电机旋转的方向。

[惯性系数] SPGU

惯性系数
可在以下情况下访问此参数：
 [访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，且
 [电机控制类型] Ctt 设置为下列参数：
 [U/F VC 5 点压频比] UFS，或
 [U/F VC 二次方]UFq，或
 [SYN_U VC] SYnU。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 代码/值 说明
[ABC] AbC 标准的旋转

出厂设置
[ACB] ACb 反向旋转

设置 说明
0...1,000% 设定范围

出厂设置：40%
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[增强模式启动] bOA

增强模式启动。
如果将 [访问级别] LAC 设置为 [专家权限] EPr，则可访问此参数。

[休眠前增速] bOO

0 Hz 时的值：额定磁化电流的 % （考虑到如果不同于 0）。
[休眠前增速] bOO 值过高会导致电机磁性饱和，从而使扭矩降低。

可在以下情况下访问此参数：
 [访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，且
 [增强模式启动] BOA 未设置为 [未激活]No。

注意： 对于同步电机，推荐设置此值以优化低速控制。

[频率增强] FAb

0 Hz 时的值：达到额定励磁电流时的速度阈值。
可在以下情况下访问此参数：
 [访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，且
 [增强模式启动] BOA 未设置为[否]No，且
 [增强模式启动] BOA 未设置为 [常量]CSte。

注意： 对于同步电机，推荐设置此值以优化低速控制。

设置 代码/值 说明
[未激活] nO 没有提升

出厂设置
[动态] dYnA 动态提升，根据电机负载修改励磁电流值。

注意： 变频器自动管理[磁化电流] ?iDA 的值以优化性能。

注意： 以下情况下无法访问此选项：[电机控制类型] CTT 设置为[同步
磁阻电机]SRVC。

[静态] StAt 静态提升，无论电机负载如何，励磁电流值均遵照曲线

注意： 使用此选项，将考虑[休眠前增速] boo 和[频率增强] FAb。

注意： 此选项可用于锥形转子电机，[休眠前增速] boo 可设置为负值。

[常量] CStE 常量提升，在电机方向改变时保持磁化电流。还可使用另一附加参数来处
理减速和停止阶段。 Cste 可访问的前提是将[电机控制类型] Ctt 设
置为 [SYN_U VC] Synu

注意： 使用此选项 ，将仅考虑[休眠前增速] boo。

设置 说明
-100...100% 设定范围

如果[增强模式启动] BOA 设置为[动态] DYNA、 [休眠前增速] BOo 
设置为 25%。
出厂设置：0%

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

如果[增强模式启动] BOA 设置为 [动态] DYNA，则将 [频率增强] 
FAB 设置为 30.0 Hz。
出厂设置：0.0 Hz
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[过调制激活] OVMA

如果[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPR，则可访问此参数。

过调制的目的是补偿因负载导致的输出电压损失。

[开关频率] SWF- 菜单

访问
[完整设置]  [电机参数]  [开关频率]

[开关频率] SFr

变频器开关频率。
调整范围：如果配置了[电机电压限幅] SVL 参数，则最大值限制为 4 kHz。

如果[正弦滤波激活] OFI设置为[是] YES，则最小值为 2 kHz 并根据变频器额定值将最大值限制为 6 
kHz 或 8 kHz。
注意： 如果温度出现异常上升，变频器将会自动减小开关频率，温度恢复正常后，再恢复正常。
在高速电机中，建议增加 8、12 kHz 或 16 kHz 处的 PWM 频率[开关频率] SFr

[电机噪声抑制] nrd

电机降噪。
随机调制频率可避免固定频率时出现的谐振问题。

[开关频率类型] SFt

开关频率类型。
如果[访问级别] LAC设置为[专家]EPr，则可访问此参数。

如果变频器内部温度过高，可修改（降低）电机开关频率。

设置 代码/值 说明
[默认] DEFAULT 未配置过调制

出厂设置
[完整] FULL 过调制被激活

设置 说明
由变频器额定值决定 2...8 或 16 kHz 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定 4.0 kHz 或 2.5 kHz

设置 代码/值 描述
[否] nO 固定频率

出厂设置
[是] YES 随机调制频率

设置 代码/值 描述
[SFR 类型 1] HF1 热量损失优化

根据电机频率，允许系统采用该开关频率。该设置优化了变频器的热量损
失，由此提高变频器的效率。
出厂设置

[SFR 类型 2] HF2 允许系统保持选择不变的开关频率[切换频率] SFr，无论电机频率[输
出频率] rFr 是多少。
使用此设置，电机可以在高开关频率下保持尽可能低的噪音。
如果出现过热现象，变频器将自动减小开关频率。
温度恢复正常后，其将恢复为原始值。
184 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[电机电压波动限幅] SVL

浪涌电压限幅。
此功能可限制电机过压且对以下应用有所帮助：
 NEMA 电机
 旧的或质量差的电机
 主轴电机
 重绕电机
230/400 Vac 电机使用 230 Vac 电压时，或变频器和电机之间的电缆未超过以下长度时，此参数仍将设置
为[否] nO：
 4 m（非屏蔽电缆）
 10 m（屏蔽电缆）
注意： 当[电机电压限幅] SVL 设置为[是] yes 时，最大开关频率[开关频率] SFr 将被修改。

[衰减时间 ] SOP

衰减时间。
如果[电机电压限幅] SVL 未设置为[否] No，则可访问此参数。[衰减时间] SOP参数值对应使用电
缆的衰减时间。它有助于防止因电缆长度导致的电压波反射叠加。它可将过电压限制为直流母线额定电压
的两倍。由于浪涌电压由电缆类型、并联获得的电机功率、并联获得的电缆长度等许多参数决定，我们建
议使用示波器来检查电机端子处的过电压值。如果 [衰减时间] SOP 的更高值与电缆长度相比不够，则
必须使用输出滤波器或 dV/dt 滤波器。
为保持变频器整体性能，不必要时，不要增加 SOP 值。

设置 代码/值 描述
[否] nO 功能禁用

出厂设置
[是] YES 激活功能

设置 代码/值 描述
[6 µs] 6 6 µs
[8 µs] 8 8 µs

出厂设置
[10 µs] 10 10 µs
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[定义系统单元]

第7.4节
[定义系统单元]

[定义系统单位] SUC- 菜单

访问
[完整设置]  [定义系统单位]

关于本菜单
为了使配置、使用、操作以及维修更容易，变频器使用了应用单位。
就应用而言的物理值有：
 压力值
 流量值
 温度值
 货币值
注意： 一些其他默认系统单位是自动从可配置的系统单位或从其他参数中推导得出的。
默认情况下，系统单位应用到所有通信参数以及 HMI（图形显示终端、Web 服务器、 基于 DTM 的软
件）。
当一个系统单位改变时，并不重新比例化值。数值将会保留，但是这些值的含义不再相同：
 改变过后，产品的行为将不会改变（系统在数值上保持相同）。
 如果新值由新单位中的通信或 HMI 编写，那么其行为受到影响。在这种情况下，所有参数应根据新选

择的单位重新配置。
 为了避免由于系统单位参数修改所引起的问题，系统单位仅限产品安装期间以及调试功能前修改。
物理值的精确度将会在选择单位的同时选出。
默认情况下，值有正负之分。
值的默认范围为：

[压力传感器单位] SUPr

用于压力的默认系统应用单位。
可用的压力单位：

16 位的值 32 位的值
-32,768...32,767 -2,147,483,648...2,147,483,648

单位 符号 转换
千帕斯卡 kPa 100 kPa = 1 bar
毫巴 mbar
巴 巴
英镑 / 平方英尺 
(lb/in²)

psi
psig

14.5 psi = 1 bar

英寸 H2O
英寸水位表
英寸水柱

inH2O
inWG
inWC

1 inH2O 4°C = 0.0024908891 bar (0.036127292 psi)

英尺水位表
英尺水柱
英尺

ftWG
ftWC
ft

1 inH2O 4°C = 0.0298906692 bar (0.433527504 psi)

米水位表
米水柱
米

mWG
mWC (mCE)
m

1 mH2O(4°C) = 0.0980665 bar (1.42233433 psi)

英寸汞柱 inHg 1 inHg = 0.0338638864 bar (0.491154147 psi)
百分比 % –
无单位 – –
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[流速单位] SUFr

用于流量的默认系统应用单位。
可用的流量单位：

设置 代码/值 说明
[1Kpa] PA 1 kpa
[1mbar] 1MbAr 1 mbar
[1Bar] bAr 1 bar
[0.1Bar] 0.1bAr 0.1 bar

出厂设置
[0.01Bar] 0.01bAr 0.01 bar
[1 PSI] PSI 1 Psi
[0.1 PSI] 0.1PSI 0.1 psi
[1 PSIG] PSIG 1 Psig
[0.1 PSIG] 0.1PSIG 0.1 Psig
[1inH20] 1InH20 1 inH20
[1inWg] 1InWG 1 inWg
[1inWC] 1InWC 1 inWc
[1 FtWg] 1FtWG 1 FtWg
[1 FtWC] 1FtWC 1 FtWC
[1 Ft] 1Ft 1 Ft
[1 MWG] 1MWG 1 mWg
[0.1 MWG] 0.1MWG 0.1 mWg
[1 MWC] 1MWC 1 mWC
[0.1 MWC] 0.1MWC 0.1 mWC
[1m] 1M? 1 m
[0.1 m] 0.1M? 0.1 m
[1 inHG] 1InHG 1 inHg
[0.1%] 0.1?? 0.1%
[0.1] 0.1?W?O? 0.1 w/o

单位 符号 转换
升 / 秒 l/s –
升 / 分 l/min –
升 / 小时 l/h –
立方分米 / 分 dm3/min –
立方米 / 秒 m3/s –
立方米 / 分 m3/min –
立方米 / 小时 m3/h –
加仑每秒 gal/s 1 usgal = 3,785411784 l
加仑每分 gal/min；GPM –
加仑每小时 gal/h –
立方英尺 / 秒 ft3/s 1 ft3 = 28.317 l
立方英尺 / 分 ft3/min; CFM, 

SCFM
–

立方英尺 / 小时 ft3/h –
百分比 % –
无单位 – –
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[温度单位] SUtp

用于温度的默认系统应用单位。
可用的温度单位：

设置 代码/值 说明
[1 L/s] 1LS L/s
[l/s] 01LS 0.1 L/s
[1 L/m] 1LM L/m
[1 L/h] 1Lh L/h
[1 dm3/mn] 1DM3M d3/m
[1 m3/s] 1M3S M3/s
[0.1 m3/s] 01M3S 0.1 M3/s
[1m3/m] 1M3Mn M3/min
[0.1 m3/m] 01M3Mn 0.1 M3/min
[1 m3/h] 1M3h 1 M3/h
[0.1m3/h] 01M3h 0.1 M3/h

出厂设置
[1 gal/s] 1GPS 1 Gal/s
[1 GPM] 1GPM 1 GPM
[1 gal/h] 1GPH 1 Gal/h
[1 ft3/s] 1CFS 1 ft3/s
[1CFM] 1CFM 1 CFM
[1SCFM] 1SCFM 1 SCFM
[1 Ft3/h] 1CFH 1 ft3/h
[1 Kg/s] 1GS 1 kg/s
[1 Kg/m] 1GM 1 kg/m
[1 Kg/h] 1GH 1 kg/h
[1 Lb/s] 1LbS 1 lb/s
[1 Lb/m] 1LbM 1 lb/m
[1 Lb/h] 1LbH 1 lb/h
[0.1%] 01PC 0.1%
[0.1] 01WO? 0.1 w/o

单位 符号 转换
摄氏度 °C –
华氏度 °F TF = (9/5) *Tc+32
百分比 % –
无单位 – –

设置 代码/值 说明
[0.1℃] 01C 0.1 ℃

出厂设置
[0.1°F] 01F 0.1 °F
[0.1%] 01PC 0.1%
[0.1] 01WO 0.1 w/o
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[货币单位列表] SUCU

用于表示货币的默认系统应用单位。

[液体密度] rHO

泵内输送的液体密度。
如果 [访问级别] LAC 未设置为 [专家权限] EPr，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[欧元] EUrO 欧元

出厂设置
[$] dollar 美元
[£] pound 磅
[克朗] Kr 克朗
[人民币] rMb 人民币
[其他] OtHEr 其他

设置 说明
100...10,000 kg/m3 设定范围

出厂设置：1000 kg/m3
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[传感器分配]

第7.5节
[传感器分配]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[传感器分配] SSC- 菜单 191

[AI1 传感器配置]菜单 193
[AI2 传感器配置]菜单 195
[AI3 传感器配置]菜单 197
[AI4 传感器配置]菜单 199
[AI5 传感器配置]菜单 201
[PI5 传感器配置]菜单 203
[PI6 传感器配置]菜单 204
[AIV1 传感器配置]菜单 206
[AIV2 传感器配置]菜单 208
[AIV3 配置]菜单 210
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[传感器分配] SSC- 菜单

访问
[完整设置]  [传感器分配]

关于本菜单
此菜单用于设置传感器。
如果混合绝对和相对传感器，则应验证所有传感器数据之间是否一致，并在需要时利用过程值缩放比例和
模拟输入运行功能进行校正。

[入口压力分配] PS1A

入口压力传感器分配。

[出口压力分配] PS2A

出口压力传感器分配。

[流量传感器] FS1A

装置流量传感器分配。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算
[估算系统流量] SLSF 估算的系统流量

仅在以下情況下才可使用此选项：[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] 
nVSD 或[主机冗余] NVSDR

注意： 要使用此选项，必须对系统的所有泵特性进行配置。

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[泵流量分配] FS2A

泵流量传感器分配。

[液位传感器分配] LCsa 
液位传感器分配。
如果[应用选择] appt 设置为[水位] level，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[AI1 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AI1 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AI1 传感器配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力分配] PS1A 设置为 [AI1] 
Ai1

- [AI1 传感器配置] iCA1-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] 
no

 (参见第 328 页)

[AI1 传感器配置] PPA1-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[
否] no

 (参见第 353 页)

[AI1 传感器配置] iPA1-

[出口压力分配] PS2A 设置为 [AI1] 
Ai1

- [AI1 传感器配置] oCA1-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压
力] HP 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI1 传感器配置] SoA1-

[唤醒模式] WUPM 设置为[压力] 
LP。
 (参见第 287 页)

[AI1 传感器配置] WoA1-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] 
PS2。
 (参见第 317 页)

[AI1 传感器配置] PFA1-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传
感器] SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AI1 传感器配置] ooA1-

[流量传感器] FS1A 设置为 [AI1] 
Ai1

- [AI1 传感器配置] iF1-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能
效优化] adu。
 (参见第 252 页)

[AI1 传感器配置] LIF1-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流
量] LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI1 传感器配置] SiF1-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激
活]no。
 (参见第 322 页)

[AI1 传感器配置] FiF1-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[AI1 传感器配置] LF1-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[
否] no。
 (参见第 363 页)

[AI1 传感器配置] HiF1-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] 
YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[
速度+流量] SPFL。
 (参见第 223 页)

[AI1 传感器配置] bIF1-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [AI1] 
Ai1

- [AI1 传感器配置] PF1-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流
量] q 或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AI1 传感器配置] nPF1-

[液位传感器分配] LCSA 设置为
[AI1] Ai1

 (参见第 252 页) [AI1 传感器配置] LCA1-

注意： 每个 [AI1 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。
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[AI1 类型] AI1t

模拟输入 AI1 的配置。

[AI1 最小值] UIL1

0% 的 AI1 电压标定参数。
如果[AI1 类型] AI1t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

[AI1 最大值] UIH1

100% 的 AI1 电压标定参数。
如果[AI1 类型] AI1t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

[AI1 最小值] CrL1

0% 的 AI1 电流标定参数。
如果 [AI1 类型] AI1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI1 最大值] CrH1

100% 的 AI1 电流标定参数。
如果 [AI1 类型] AI1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI1 最低过程量] AI1J

AI1 最低过程量。

[AI1 最高过程量] AI1K

AI1 最高过程量。

设置 代码/值 描述
[电压] 10U 0-10 Vdc

出厂设置
[电流] 0A 0-20 mA

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：0.0 Vdc

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：10.0 Vdc

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：0.0 mA

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：20.0 mA

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围。应用客户单位的数值。

出厂设置：0

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围。应用客户单位的数值

出厂设置：0
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[AI2 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AI2 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AI2 传感器配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力分配] PS1A 设置为 [AI2] 
Ai2

- [AI2 传感器配置] iCA2-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] 
no

 (参见第 328 页)

[AI2 传感器配置] PPA2-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[
否] no

 (参见第 353 页)

[AI2 传感器配置] iPA2-

[出口压力分配] PS2A 设置为 [AI2] 
Ai2

- [AI2 传感器配置] oCA2-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压
力] HP 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI2 传感器配置] SoA2-

[唤醒模式] WUPM 设置为[压力] 
LP。
 (参见第 287 页)

[AI2 传感器配置] WoA2-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] 
PS2。
 (参见第 317 页)

[AI2 传感器配置] PFA2-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传
感器] SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AI2 传感器配置] ooA2-

[流量传感器] FS1A 设置为 [AI2] 
Ai2

- [AI2 传感器配置] iF2-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能
效优化] adu。
 (参见第 252 页)

[AI2 传感器配置] LIF2-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流
量] LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI2 传感器配置] SiF2-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激
活]no。
 (参见第 322 页)

[AI2 传感器配置] FiF2-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[AI2 传感器配置] LF2-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[
否] no。
 (参见第 363 页)

[AI2 传感器配置] HiF2-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] 
YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[
速度+流量] SPFL。
 (参见第 223 页)

[AI2 传感器配置] bIF2-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [AI2] 
Ai2

- [AI2 传感器配置] PF2-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流
量] q 或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AI2 传感器配置] nPF2-

[液位传感器分配] LCSA 设置为
[AI2] Ai2

 (参见第 252 页) [AI2 传感器配置] LCA2-

注意： 每个 [AI2 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。
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完整设置 CSt-
[AI2 类型] AI2t

模拟输入 AI2 的配置。

[AI2 最小值] UIL2

0% 的 AI2 电压标定参数。
如果 [AI2 类型] AI2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 194 页)相同。

[AI2 最大值] UIH2

100% 的 AI2 电压标定参数。
如果 [AI2 类型] AI2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 194 页)相同。

[AI2 最小值] CrL2

0% 的 AI2 电流标定参数。
如果[AI2 类型] AI2t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与[AI1 最小值] CrL1 (参见第 194 页)相同。

[AI2 最大值] CrH2

100% 的 AI2 电流标定参数。
如果[AI2 类型] AI2t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与[AI1 最大值] CrH1 (参见第 194 页)相同。

[AI2 过程最低值] AI2J

AI2 过程最低值。
与 [AI1 最低过程量] AI1J (参见第 194 页) 相同。

[AI2 过程最高值] AI2K

AI2 过程最高值。
与 [AI1 最高过程量] AI1K (参见第 194 页) 相同。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc

出厂设置
[电流] 0A 0-20 mA
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完整设置 CSt-
[AI3 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AI3 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AI3 传感器配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力分配] PS1A 设置为 [AI3] 
Ai3

- [AI3 传感器配置] iCA3-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] 
no

 (参见第 328 页)

[AI3 传感器配置] PPA3-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[
否] no

 (参见第 353 页)

[AI3 传感器配置] iPA3-

[出口压力分配] PS2A 设置为 [AI3] 
Ai3

- [AI3 传感器配置] oCA3-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压
力] HP 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI3 传感器配置] SoA3-

[唤醒模式] WUPM 设置为[压力] 
LP。
 (参见第 287 页)

[AI3 传感器配置] WoA3-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] 
PS2。
 (参见第 317 页)

[AI3 传感器配置] PFA3-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传
感器] SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AI3 传感器配置] ooA3-

[流量传感器] FS1A 设置为 [AI3] 
Ai3

- [AI3 传感器配置] iF3-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能
效优化] adu。
 (参见第 252 页)

[AI3 传感器配置] LIF3-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流
量] LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI3 传感器配置] SiF3-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激
活]no。
 (参见第 322 页)

[AI3 传感器配置] FiF3-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[AI3 传感器配置] LF3-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[
否] no。
 (参见第 363 页)

[AI3 传感器配置] HiF3-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] 
YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[
速度+流量] SPFL。

 (参见第 223 页)

[AI3 传感器配置] bIF3-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [AI3] 
Ai3

- [AI3 传感器配置] PF3-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流
量] q 或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AI3 传感器配置] nPF3-

[液位传感器分配] LCSA 设置为
[AI3] Ai3

 (参见第 252 页) [AI3 传感器配置] LCA3-

注意： 每个 [AI3 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。
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完整设置 CSt-
[AI3 类型] AI3t

模拟输入 AI3 的配置。

[AI3 最小值] UIL3

0% 的 AI3 电压标定参数。
如果将 [AI3 类型] AI3t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 194 页)相同。

[AI3 最大值] UIH3

100% 的 AI3 电压标定参数。
如果将 [AI3 类型] AI3t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 194 页)相同。

[AI3 最小值] CrL3

0% 的 AI3 电流标定参数。
如果 [AI3 类型] AI3t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 194 页) 相同。

[AI3 最大值] CrH3

100% 的 AI3 电流标定参数。
如果 [AI3 类型] AI3t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 194 页) 相同。

[AI3 最低过程值] AI3J

AI3 最低过程值。
与 [AI1 最低过程量] AI1J (参见第 194 页)相同。

[AI3 最高过程] AI3K

AI3 最高过程。
与 [AI1 最高过程量] AI1K (参见第 194 页) 相同。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA

出厂设置
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完整设置 CSt-
[AI4 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AI4 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AI4 传感器配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力分配] PS1A 设置为 [AI4] 
Ai4

- [AI4 传感器配置] iCA4-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] 
no

 (参见第 328 页)

[AI4 传感器配置] PPA4-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[
否] no

 (参见第 353 页)

[AI4 传感器配置] iPA4-

[出口压力分配] PS2A 设置为 [AI4] 
Ai4

- [AI4 传感器配置] oCA4-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压
力] HP 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI4 传感器配置] SoA4-

[唤醒模式] WUPM设置为[压力] 
LP。
 (参见第 287 页)

[AI4 传感器配置] WoA4-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] 
PS2。
 (参见第 317 页)

[AI4 传感器配置] PFA4-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传
感器] SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AI4 传感器配置] ooA4-

[流量传感器] FS1A 设置为 [AI4] 
Ai4

- [AI4 传感器配置] iF4-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能
效优化] adu。
 (参见第 252 页)

[AI4 传感器配置]LIF4+

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流
量] LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI4 传感器配置] SiF4-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激
活]no。
 (参见第 322 页)

[AI4 传感器配置] FiF4-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[AI4 传感器配置] LF4-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[
否] no。
 (参见第 363 页)

[AI4 传感器配置] HiF4-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] 
YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[
速度+流量] SPFL。

 (参见第 223 页)

[AI4 传感器配置] bIF4-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [AI4] 
Ai4

- [AI4 传感器配置] PF4-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流
量] q 或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AI4 传感器配置] nPF4-

[液位传感器分配] LCSA 设置为
[AI4] Ai4

 (参见第 252 页) [AI4 传感器配置] LCA4-

注意： 每个 [AI4 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。
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完整设置 CSt-
[AI4 类型] AI4t

模拟输入 Al4 的配置。

[AI4 最小值] UIL4

0% 的 AI4 电压标定参数。
如果 [AI4 类型] AI4t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 194 页)相同。

[AI4 最大值] UIH4

100% 的 AI4 电压标定参数。
如果 [AI4 类型] AI4t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 194 页) 相同。

[AI4 最小值] CrL4

0% 的 AI4 电流标定参数。
如果 [AI4 类型] AI4t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 194 页) 相同。

[AI4 最大值] CrH4

100% 的 AI4 电流标定参数。
如果 [AI4 类型] AI4t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 194 页) 相同。

[AI4 最低过程值] AI4J

AI4 最低过程值。
与 [AI1 最低过程量] AI1J (参见第 194 页) 相同。

[AI4 最高过程值] AI4K

AI4 最高过程值。
与 [AI1 最高过程量] AI1K (参见第 194 页) 相同。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA

出厂设置
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完整设置 CSt-
[AI5 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AI5 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AI5 传感器配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力分配] PS1A 设置为 [AI5] 
Ai5

- [AI5 传感器配置] iCA5-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] no

 (参见第 328 页)
[AI5 传感器配置] PPA5-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[否] 
no

 (参见第 353 页)

[AI5 传感器配置] iPA5-

[出口压力分配] PS2A 设置为 [AI5] 
Ai5

- [AI5 传感器配置] oCA5-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压力] 
HP 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI5 传感器配置] SoA5-

[唤醒模式] WUPM设置为[压力] LP。
 (参见第 287 页)

[AI5 传感器配置] WoA5-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] 
PS2。
 (参见第 317 页)

[AI5 传感器配置] PFA5-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传感器] 
SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AI5 传感器配置] ooA5-

[流量传感器] FS1A 设置为 [AI5] 
Ai5

- [AI5 传感器配置] iF5-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能效优
化] adu。
 (参见第 252 页)

[AI5 传感器配置] LIF5-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流量] 
LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AI5 传感器配置] SiF5-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激活
]no。
 (参见第 322 页)

[AI5 传感器配置] FiF5-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[AI5 传感器配置] LF5-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 363 页)

[AI5 传感器配置] HiF5-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[速度
+流量] SPFL。

 (参见第 223 页)

[AI5 传感器配置] bIF5-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [AI5] 
Ai5

- [AI5 传感器配置] PF5-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流量] q 
或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AI5 传感器配置] nPF5-

[液位传感器分配] LCSA 设置为[AI5] 
Ai5

 (参见第 252 页) [AI5 传感器配置] LCA5-

注意： 每个 [AI5 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。
EAV64324 05/2018 201



完整设置 CSt-
[AI5 类型] AI5t

模拟输入 AI5 的配置。

[AI5 最小值] UIL5

0% 的 AI5 电压标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 194 页)相同。

[AI5 最大值] UIH5

100% 的 AI5 电压标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 194 页)相同。

[AI5 最小值] CrL5

0% 的 AI5 电流标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 194 页) 相同。

[AI5 最大值] CrH5

100% 的 AI5 电流标定参数。
如果 [AI5 类型] AI5t 设置为[电流] oa，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 194 页) 相同。

[AI5 过程最小值] AI5J

AI5 过程最小值。
与 [AI1 最低过程量] AI1J (参见第 194 页) 相同。

[AI5 过程最大值] AI5K

AI5 过程最大值。
与 [AI1 最高过程量] AI1K (参见第 194 页) 相同。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA

出厂设置
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完整设置 CSt-
[PI5 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [DI5 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [DI5 传感器配置]菜单。

[DI5 低脉冲频率输入] PIL5

脉冲输入 DI5 低频率。

[DI5 脉冲输入最高频率] PIH5

脉冲输入 DI5 高频率。

[DI5 最小过程值] PI5J

选定输入的最小过程值。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[流量传感器] FS1A 设置为 [Di5 脉
冲输入] PI5

- [DI5 脉冲传感器配置] iF8-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能
效优化] adu。
 (参见第 252 页)

[DI5 脉冲传感器配置] LIP5-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流
量] LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[DI5 脉冲传感器配置] SiF8-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激
活]no。
 (参见第 322 页)

[DI5 脉冲传感器配置] FiF8-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[DI5 脉冲传感器配置] Lf8-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[
否] no。
 (参见第 363 页)

[DI5 脉冲传感器配置] HiF8-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] 
YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[
速度+流量] SPFL。

 (参见第 223 页)

[DI5 脉冲传感器配置] bIP5-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [Di5 脉
冲输入] PI5

- [DI5 脉冲传感器配置] PF8-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流
量] q 或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[DI5 脉冲传感器配置] nPF8-

注意： 每个 [DI5 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。

设置 说明
0.00...30,000.00 Hz 设定范围

出厂设置：0.00 Hz

设置 说明
0.00...30.00 kHz 设定范围

出厂设置：30.00 kHz

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：0
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完整设置 CSt-
[DI5 最大过程值] PI5K

选定输入的最大处理值。

[PI6 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [DI6 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [DI6 传感器配置]菜单。

[DI6 低脉冲频率输入] PIL6

脉冲输入 DI6 低频率。

[DI6 脉冲输入最高频率] PIH6

脉冲输入 DI6 高频率。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：0

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[流量传感器] FS1A 设置为 [Di6 脉
冲输入] PI6

- [DI6 脉冲传感器配置] iF9-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能
效优化] adu。
 (参见第 252 页)

[DI6 脉冲传感器配置] LIP6-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流
量] LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[DI6 脉冲传感器配置] SiF9-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激
活]no。
 (参见第 322 页)

[DI6 脉冲传感器配置] FiF9-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[DI6 脉冲传感器配置] Lf9-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[
否] no。
 (参见第 363 页)

[DI6 脉冲传感器配置] HiF9-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] 
YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[
速度+流量] SPFL。

 (参见第 223 页)

[DI6 脉冲传感器配置] bIP6-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [Di6 脉
冲输入] PI6

- [DI6 脉冲传感器配置] PF9-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流
量] q 或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[DI6 脉冲传感器配置] nPF9-

注意： 每个 [DI6 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。

设置 说明
0.00...30,000.00 Hz 设定范围

出厂设置：0.00 Hz

设置 说明
0.00...30.00 kHz 设定范围

出厂设置：30.00 kHz
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完整设置 CSt-
[DI6 最小过程值] PI6J

选定输入的最小过程值。

[DI6 最大过程值] PI6K

选定输入的最大处理值。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：0

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：0
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完整设置 CSt-
[AIV1 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AIV1 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AIV1 传感器配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力监测] PS1A 设置为
[虚拟输入 AIV1] Aiv1

- [AIV1 传感器配置] iCv1-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] no

 (参见第 328 页)
[AIV1 传感器配置] PPv1-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[否] no

 (参见第 353 页)
[AIV1 传感器配置] iPv1-

[出口压力分配] PS2A 设置为
[虚拟输入 AIV1] Aiv1

- [AIV1 传感器配置] oCv1-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压力] HP 或[
多种] or。
 (参见第 287 页)

[AIV1 传感器配置] Sov1-

[唤醒模式] WUPM设置为[压力] LP。
 (参见第 287 页)

[AIV1 传感器配置] Wov1-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] PS2。
 (参见第 317 页)

[AIV1 传感器配置] PFv1-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传感器] 
SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AIV1 传感器配置] oov1-

[流量传感器] FS1A 设置为 [
虚拟输入 AIV1] Aiv1

- [AIV1 传感器配置] iFv1-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能效优化] 
adu。
 (参见第 252 页)

[AIV1 传感器配置] LIV1-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流量] LF 或[
多种] or。
 (参见第 287 页)

[AIV1 传感器配置] Siv1-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激活]no。
 (参见第 322 页)

[AIV1 传感器配置] Fiv1-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] no。
 (参见第 332 页)

[AIV1 传感器配置] LFv1-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[否] no。
 (参见第 363 页)

[AIV1 传感器配置] Hiv1-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[速度+流量] 
SPFL。
 (参见第 223 页)

[AIV1 传感器配置] bIV1-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [
虚拟输入 AIV1] Aiv1

- [AIV1 传感器配置] PFv1-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流量] q 或[流
量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AIV1 传感器配置] nPv1-

[液位传感器分配] LCSA 设置
为[虚拟输入 AIV1] Aiv1

 (参见第 252 页) [AIV1 传感器配置] LCv1-

注意： 每个 [AIV1 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。
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完整设置 CSt-
[AIV1 通道分配] AIC1

虚拟模拟输入 AIV1 的通道分配。

[AIV1 最小过程值] AU1J

虚拟输入 AIV1：最小过程值。

[AIV1 最大过程值] AU1K

虚拟输入 AIV1：最大过程值。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[Modbus 给定频率] Mdb 通过 Modbus 的参考频率
[CANopen 给定频率] CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的给定频率
[通信模块给定频率] nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的给定频率
[嵌入式以太网] EtH 嵌入式以太网

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围。应用客户单位的数值

出厂设置：0

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围。应用客户单位的数值

出厂设置：0
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完整设置 CSt-
[AIV2 传感器配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AIV2 传感器配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AIV2 传感器配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力分配] PS1A 设置为[虚拟
输入 AIV2] Aiv2

- [AIV2 传感器配置] iCv2-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] no

 (参见第 328 页)
[AIV2 传感器配置] PPv2-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[否] 
no

 (参见第 353 页)

[AIV2 传感器配置] iPv2-

[出口压力分配] PS2A 设置为[虚拟
输入 AIV2] Aiv2

- [AIV2 传感器配置] oCv2-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压力] 
HP 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AIV2 传感器配置] Sov2-

[唤醒模式] WUPM设置为[压力] LP。
 (参见第 287 页)

[AIV2 传感器配置] Wov2-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] 
PS2。
 (参见第 317 页)

[AIV2 传感器配置] PFv2-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传感器] 
SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AIV2 传感器配置] oov2-

[流量传感器] FS1A 设置为 [虚拟输
入 AIV2] Aiv2

- [AIV2 传感器配置] iFv2-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能效优化
] adu。
 (参见第 252 页)

[AIV2 传感器配置] LIV2-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流量] 
LF 或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AIV2 传感器配置] Siv2-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激活
]no。
 (参见第 322 页)

[AIV2 传感器配置] Fiv2-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 332 页)

[AIV2 传感器配置] LFv2-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 363 页)

[AIV2 传感器配置] Hiv2-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[速度+
流量] SPFL。
 (参见第 223 页)

[AIV2 传感器配置] bIV2-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [虚拟输
入 AIV2] Aiv2

- [AIV2 传感器配置] PFv2-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流量] q 
或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AIV2 传感器配置] nPv2-

[液位传感器分配] LCSA 设置为[虚
拟输入 AIV2] Aiv2

 (参见第 252 页) [AIV2 传感器配置] LCv2-

注意： 每个 [AIV2 传感器配置]菜单的参数列表是相同的。
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[AIV2 通道分配] AIC2

虚拟模拟输入 AIV2 的通道分配。
与 [AIV1 通道分配] AIC1 (参见第 207 页) 相同。

[AIV2 最小过程值] AU2J

虚拟输入 AIV2：最小过程值。
与 [AIV1 最小过程值] AU1J (参见第 207 页) 相同。

[AIV2 最大过程值] AU2K

虚拟输入 AIV2：最大过程值。
与 [AIV1 最大过程值] AU1K (参见第 207 页) 相同。
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完整设置 CSt-
[AIV3 配置]菜单

关于本菜单
能否访问 [AIV3 配置]菜单取决于为此输入分配的传感器。
下表列出了根据所使用的传感器和应用功能显示出的 [AIV3 配置]菜单。

如果... 而且... 则将显示出以下菜单：
[入口压力分配] PS1A 设置为[虚拟
输入 AIV3] Aiv3

- [AIV3 配置] iCv3-

[起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] no

 (参见第 328 页)
[AIV3 配置] PPv3-

[入口压力监测] iPPM 未设置为[否] no

 (参见第 353 页)
[AIV3 配置] iPv3-

[出口压力分配] PS2A 设置为[虚拟
输入 AIV3] Aiv3

- [AIV3 配置] oCv3-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[压力] HP 
或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AIV3 配置] Sov3-

[唤醒模式] WUPM设置为[压力] LP。
 (参见第 287 页)

[AIV3 配置] Wov3-

[激活模式] PFM 设置为[出口压力] 
PS2。
 (参见第 317 页)

[AIV3 配置] PFv3-

[出口压力监测] oPPM 设置为[传感器] 
SnSr 或[全部] both。
 (参见第 358 页)

[AIV3 配置] oov3-

[流量传感器] FS1A 设置为 [虚拟输
入 AIV3] Aiv3

- [AIV3 配置] iFv3-

[液位控制策略] LCSt 设置为[能效优化] 
adu。
 (参见第 252 页)

[AIV3 配置] LIV3-

[休眠检测模式] SLPM 设置为[流量] LF 
或[多种] or。
 (参见第 287 页)

[AIV3 配置] Siv3-

[模式选择] FLCM 未设置为 [未激活
]no。
 (参见第 322 页)

[AIV3 配置] Fiv3-

[流量限幅模式] FLM 未设置为[否] no。
 (参见第 332 页)

[AIV3 配置] LFv3-

[高流量检测激活] HFPM 未设置为[否] 
no。
 (参见第 363 页)

[AIV3 配置] Hiv3-

 [增压泵控制] bCM 设置为[是] YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[速度+
流量] SPFL。
 (参见第 223 页)

[AIV3 配置] bIV3-

[泵流量分配] FS2A 设置为 [虚拟输
入 AIV3] Aiv3

- [AIV3 配置] PFv3-

[泵低流量监测] PLFM 设置为[流量] q 
或[流量与速度] qn。
 (参见第 346 页)

[AIV3 配置] nPv3-

[液位传感器分配] LCSA 设置为[虚
拟输入 AIV3] Aiv3

 (参见第 252 页) [AIV3 配置] LCv3-

注意： 每个 [AIV3 配置]菜单的参数列表是相同的。
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[AIV3 通道分配] AIC3

虚拟模拟输入 AIV3 的通道分配。
与 [AIV1 通道分配] AIC1 (参见第 207 页) 相同。

[AIV3 最小过程值] AU3J

虚拟输入 AIV3：最小过程值。
与 [AIV1 最小过程值] AU1J (参见第 207 页) 相同。

[AIV3 最大过程值] AU3K

虚拟输入 AIV2：最大过程值。
与 [AIV1 最大过程值] AU1K (参见第 207 页) 相同。
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完整设置 CSt-
[命令与给定值] CrP-菜单

第7.6节
[命令与给定值] CrP-菜单

[命令和给定] CrP- 菜单

访问
[完整设置]  [命令和给定]

可以访问命令与给定值通道参数
可通过以下通道发送运行命令（正向、反向、停止等）和给定值：

注意： 图形显示终端 上的停止键可以编程为非优先键。只有将 [停止按钮启用] PSt 参数菜单设置为 [是
] YES，停止按钮才有优先级。

可根据要求调整变频器的操作：
 [组合通道]SIM：通过相同通道发送命令和给定值。
 [隔离通道] SEP：命令和给定值可以通过不同的通道发送。在这些配置中，根据仅有的 5 个自由分配

位的 DRIVECOM 标准，通过通信总线执行控制（请参见通信参数手册）。不能通过通讯接口使用该应
用功能。

 [I/O 配置文件] IO: 命令和给定值可能来自不同的通道。此配置可通过通讯接口简化和扩展使用。可通
过终端的数字输入或通讯总线发送命令。通讯总线发送命令时，当字用作仅包含数字输入的虚拟终端
时，命令可用。可将应用功能分配到此字的位中。可将多个功能分配给相同的位。

注意： 即使终端不是有效的命令通道，来自 图形显示终端 的停止命令仍有效。

命令 给定值
端子：数字输入 DI 端子：模拟输入 AI，脉冲输入
图形显示终端 图形显示终端
集成 Modbus 集成 Modbus
CANopen® CANopen
现场总线模块 现场总线模块
– 通过 图形显示终端 的加/减速度
集成以太网 Modbus TCP 集成以太网 Modbus TCP
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完整设置 CSt-
适用于 [组合通道]SIM、[隔离通道] SEP 以及 [I/O 配置文件] IO 配置、未配置 PID 的给定通道

(1) 注：未激活[I/O ]中的强制本地。

 黑方块表示出厂设置分配。

Fr1：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 Modbus、CANopen®、通信卡、嵌入式以太网
和现场总线模块。
Fr1b，对于 SEP 和 IO：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 Modbus、CANopen®、
嵌入式以太网和现场总线模块。
Fr1b用于 SIM：图形显示终端，仅当 Fr1 = 端子时可访问。

SA2、SA3、dA2、dA3、MA2、MA3：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 
Modbus、CANopen®、通信卡、嵌入式以太网以及现场总线模块。
Fr2：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 Modbus、CANopen®、嵌入式以太网通信卡、
+/– 速度、现场总线模块。
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完整设置 CSt-
适用于 [组合通道]SIM、[隔离通道] SEP 以及 [I/O 配置文件] IO 配置、在终端带有 PID 给定值的配置 PID 的给定通道

(1) 注：未激活[I/O 配置文件]中的强制本地。
(2) 如果在自动模式中激活 PID 功能，则斜坡处于未激活状态。

 黑方块表示出厂设置分配。

Fr1：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 Modbus、CANopen®、通信卡、嵌入式以太网
和现场总线模块。
Fr1b，对于 SEP 和 IO：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 Modbus、CANopen®、
嵌入式以太网和现场总线模块。
Fr1b用于 SIM：图形显示终端，仅当 Fr1 = 端子时可访问。

SA2、SA3、dA2、dA3：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 Modbus、
CANopen®、通信卡、嵌入式以太网和现场总线模块。
Fr2：端子（包括 I/O 扩展模块）、图形显示终端、集成 Modbus、CANopen®、嵌入式以太网通信卡、
+/– 速度、现场总线模块。
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完整设置 CSt-
[参考频率 1 配置] Fr1

配置给定频率 1。

[给定 1B 通道] Fr1b

配置给定频率 1B。
与采用以下出厂设置的[参考频率通道 1] Fr1（如上所示）相同：[未配置] no。

[给定 1B 切换] rCb

选择切换（1 到 1B）。
 如果分配输入或位为 0，则[参考频率通道 1] Fr1 有效。
 如果分配输入或位为 1，则[给定 1B 通道] Fr1b 有效。

以下情况下，[给定 1B 切换] rCb 将被强制设置为[参考频率通道 1] Fr1：[控制模式] CHCF 设置
为[组合通道] SIM 且通过端子（模拟输入、脉冲输入）分配[参考频率通道 1] Fr1。

注意： 从其他活动命令通道激活此功能还会激活对此新通道的监控功能。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配
[AI1] AI1 模拟输入 AI1

出厂设置
[AI2]...[AI3] AI2...AI3 模拟输入 AI2...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI 参考频率] UPdt 通过 DIx 分配的加/减功能
[远程终端给定] LCC 通过远程终端的参考频率
[Modbus 给定频率] Mdb 通过 Modbus 的参考频率
[CANopen 给定频率] CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的给定频率
[通信模块给定频率] nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的给定频率
[嵌入式以太网] EtH 嵌入式以太网
[DI5 脉冲输入分配
]...[DI6 脉冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

警告
未预期的设备操作
此参数可造成意外移动，例如：电机转向反转、突然加速或停止等。
 确认此参数设置不会造成意外移动。
 确认此参数设置不会造成不安全状况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[给定频率通道 1] Fr1 给定通道 = 通道 1（仅供参考）
[给定 1B 通道] Fr1b 参考通道 = 通道 1b（仅供参考）
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）
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[反转禁用] rIn

反转禁用。
注意： 防堵塞功能优先于[反向禁用] rIn功能。如果已使用抗干扰功能，不管 [反转禁用] rIn 配置
如何都要应用反转。
禁止反向移动，不适用于数字输入发送的方向请求。
考虑数字输入发送的反向请求。
不考虑由 图形显示终端 或线路发送的反向请求。
PID、输入求和等发出的任何反向速度给定值都被视为零给定值 (0 Hz)。

[控制模式] CHCF

混合模式配置。

[命令切换] CCS

控制通道开关。
如果将 [控制模式] CHCF 设置为 [隔离通道] SEP 或 [I/O 配置文件] IO，则可访问此参数。

如果分配输入或位为 0，则通道 [命令通道 1] Cd1 有效。如果分配输入或位为 1，则通道 [命令通道 2] 
Cd2 有效。

注意： 从其他活动命令通道激活此功能还会激活对此新通道的监控功能。

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 代码/值 说明

设置 代码/值 说明
[否] nO 否
[是] YES 是

出厂设置

警告
未预期的设备操作
禁用 [I/O 配置] IO可将变频器重置为出厂设置。
 确认恢复出厂设置与使用的接线兼容。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[组合通道] SIM 给定值和命令，未隔离

出厂设置
[隔离通道] SEP 隔离给定值和命令。不能在以下位置访问此分配：[I/O 配置] IO

[I/O 配置] IO I/O 配置

警告
未预期的设备操作
此参数可造成意外移动，例如：电机转向反转、突然加速或停止等。
 确认此参数设置不会造成意外移动。
 确认此参数设置不会造成不安全状况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。
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[命令通道 1 ] Cd1

命令通道 1 分配。
如果将 [控制模式] CHCF 设置为 [隔离通道] SEP 或 [I/O 配置文件] IO，则可访问此参数。

[命令通道 2] Cd2

命令通道 2 分配。
如果将 [控制模式] CHCF 设置为 [隔离通道] SEP 或 [I/O 配置文件] IO，则可访问此参数。

与[命令通道 1] Cd1 相同（具有出厂设置 [Modbus 给定频率] Mdb）。

设置 代码/值 说明
[命令通道 1] Cd1 命令通道 = 通道 1（用于 CCS）

出厂设置
[命令通道 2] Cd2 命令通道 = 通道 2（用于 CCS）
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 代码/值 说明
[端子] tEr 端子块源

出厂设置
[通过远程终端的参考
频率]

LCC 通过 图形显示终端 的命令

[Modbus 给定频率] Mdb 通过 Modbus 的命令
[CANopen 给定频率] CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的命令
[通信模块给定频率] nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的命令
[嵌入式以太网] EtH 通过嵌入式以太网的命令
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[给定切换分配] rFC

频率切换分配。
如果分配输入或位为 0，则通道[给定频率通道 1] FR1 有效。

如果分配输入或位为 1，则通道[给定频率通道 2] FR2 有效。

注意： 从其他活动命令通道激活此功能还会激活对此新通道的监控功能。

[参考频率 2 配置] Fr2

配置给定频率 2。

警告
未预期的设备操作
此参数可造成意外移动，例如：电机转向反转、突然加速或停止等。
 确认此参数设置不会造成意外移动。
 确认此参数设置不会造成不安全状况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[参考频率通道 1] Fr1 给定通道 = 通道 1（仅供参考）
[参考 1B 通道] Fr1b 给定通道 = 通道 2（仅供参考）
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6
[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）
[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10
[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）
[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 

CMD1.01...CMD1.10
[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种

配置）
[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 

CMD2.01...CMD2.10
[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无

论何种配置）
[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10
[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）
[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10
[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配。如果[控制模式] CHCF 设置为 [组合通道]SIM，则命令位于

有零给定值的终端。如果[控制模式] CHCF 设置为 [隔离通道] SEP 或 
[I/O 配置文件] IO，则给定值为零。
出厂设置

[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3
[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）
[通过 DI 的参考频
率]

UPdt 分配给 DIx 的 +/– 速度命令

[远程终端给定] LCC 通过图形显示终端的给定频率
[Modbus 给定频率
]

Mdb 通过 Modbus 的给定频率

[CANopen 给定频
率]

CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的给定频率

[通信模块给定频
率]

nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的给定频率

[嵌入式以太网] Eth 集成以太网
[DI5 上的脉冲输入
分配]...[DI6 上的脉
冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6
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[复制通道 1 到 2] COP

将通道 1 给定频率复制到通道 2。

例如，可复制有开关的当前给定值和/或命令，避免速度激增。
如果[控制模式] CHCF  (参见第 216 页)设置为 [组合通道] SIM 或[隔离通道] SEP，则只能从通
道 1 复制到通道 2。
如果将[控制模式] CHCF 设置为 [I/O 配置] IO，则可以双向复制。不能将给定值或命令复制到端子给
定的通道。除非目的通道给定值通过加/减速来设置，否则，复制的给定值为[斜坡前频率] FrH（斜坡
前）。此种情况下，复制的给定值为[输出频率] rFr（斜坡之后）。

因为 图形显示终端 可选定为命令和/或给定通道，因此可配置其操作模式。
注释:
 图形显示终端 命令/给定值仅当来自图形显示终端的该命令和/或给定值的通道被激活时才会激活，比这

些通道的优先级更高的带有 Local/Remote 键（通过 图形显示终端 的命令）的 BMP 除外。再次按 
Local/Remote 键以恢复对选定通道的控制。

 如果给定值连接一个以上的变频器，则命令和给定值无法通过 图形显示终端。
 仅在[控制模式] CHCF 设置为 [组合通道] SIM 或[隔离通道] SEP 时，才可使用预设 PID 给定值功

能。
 可以访问通过 图形显示终端 的命令，无论何种 [控制模式] CHCF。

[强制本地频率] FLOC

强制本地给定源分配。

警告
未预期的设备操作
此参数可造成意外移动，例如：电机转向反转、突然加速或停止等。
 确认此参数设置不会造成意外移动。
 确认此参数设置不会造成不安全状况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 无复制

出厂设置
[参考频率] SP 复制给定值
[命令] Cd 复制命令
[Cmd + 参考频率] ALL 复制给定值和命令

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配（通过零给定值的终端控制）

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[远程终端给定] LCC 图形显示终端
[DI5 上的脉冲输入
分配]...[DI6 上的脉
冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6
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[强制本地本地] FLOt

强制本地后的通道确认时间。
如果[强制本地分配] FLO 未设置为 [否] nO，则可访问此参数。

[强制本地分配] FLO

强制本地分配。
输入状态为 1 时，激活强制本地模式。
[强制本地分配] FLO 强制设置为[否] nO（如果[控制模式] CHCF 设置为 [I/O 配置文件] IO）。

[反转分配] rrS

反转分配。

设置 说明
0.1...30.0 s 设定范围

出厂设置：10.0 s

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI52（高电平）
]… [DI59（高电
平）]

d52H…d59H 机柜高电平分配数字输入

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[2/3 线控制] tCC 
2 线或 3 线控制。

[2 线式] tCt

2 线控制的类型。
如果将 [2/3 线控制] tCC 设置为 [2 线控制] 2C，则可访问此参数。

警告
未预期的设备操作
如果此参数更改，则[反转分配] rrS与 [ 2 线式] tCt参数以及数字输入的分配重置为出厂设置。

确认此次更改与所用的接线类型兼容。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[2 线控制] 2C 2 线控制（级别命令）: 控制运行或停车的输入状态（0 或 1）或上升/下

降沿（0 至 1 或 1 至 0）。
以源型接线为例：

DI1 正向
DIx 反向

出厂设置
[3 线控制] 3C 3 线控制（脉冲命令）[3 线]: 正向或反向脉冲足以控制命令启动，停止脉

冲足以控制命令停止。
以源接线为例：

DI1 停止
DI2 正向
DIx 反向

警告
未预期的设备操作
确认参数设置与所用的接线类型兼容。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[电平] LEL 运行 (1) 或停止 (0) 时要考虑状态 0 或 1
[边沿触发] trn 为了避免电源中断后突然重新启动的问题，需要改变状态（边沿触发或边

沿突变）
出厂设置

[电平 正转优先] PFO 运行或停止时考虑状态 0 或 1，但“正转”输入优先于“反转”输入
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[停止键启用] PSt

启用停止键。

这是自由停车。如果活动命令是 图形显示终端，可根据 [停车类型]Stt进行停车，忽略[启用停止键] 
PSt 配置。

[HMI 命令] bMP

HMI 命令。

警告
失控
如果[命令通道]CMdC这一参数的设置不是 HMI，则此功能禁用显示终端的停止按键。

如果您已经执行了适当的替代停止功能，则仅将此参数设置为 nO。

不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 禁用 图形显示终端 上的停止键。
[是] YES 当 图形显示终端 没有作为命令通道启用时，图形显示终端 上的 STOP 键将

获得优先权。
出厂设置

设置 代码/值 说明
[停止] StOP 停止变频器（尽管已复制操作的受控方向和上一通道给定值（在下一个 

RUN 命令上将此考虑其中））
[平滑转移] bUMP 不得停止变频器（已复制操作控制方向和之前通道的给定值）
[禁用] dIS 禁用

出厂设置
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[泵功能] - [增压泵控制]

第7.7节
[泵功能] - [增压泵控制]

简介
增压泵控制功能的目的是根据需求通过以下方法维持所需的泵出口压力或流量：
 管理连接至变频器的变速泵速度。
 投入/切断辅助定速泵。
如果将 [应用选择] APPt 设置为[增压泵控制] booSt，则可访问此菜单。

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[多泵系统配置]mpq- 菜单 224

[多驱动配置] MPVC- 菜单 234

[泵配置] pump- 菜单 237

[多泵系统配置]mpq- 菜单 240

[增压泵控制] bsC- 菜单 241

[投入切出条件] sdCm- 菜单 244

[投入切出方式] sdmm- 菜单 248

[增压泵控制] bsC- 菜单 251
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[多泵系统配置]mpq- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [增压泵控制]  [多泵系统配置]

关于本菜单
此菜单用于定义设备架构。
可通过将[泵系统架构] MPSA 设置为以下值来选择架构：
 [单主泵多辅泵] UndOL：一个变速泵和最多五个定速泵
 [多变频] nVSd：最多六个变速泵
 [主机冗余] NVSDR：一个主变速泵和最多五个冗余主泵或辅泵。

在单主泵多辅泵架构中，可通过[泵数量] MPPn 来设置泵的总数：
 在有主泵轮换的情况下，将联锁切换继电器用于所有泵以将其连接到电源或变频器上。
 在无主泵轮换的情况下，利用数字输出向辅助泵发出指令（例如软启动器）。主泵始终与变频器连接。

在多变频器架构中，可通过[多泵设备数目] MPGN 来设置泵的数量。此情况下无法进行主泵轮换。

多变频器链路机制
简介：
使用多变频器链路功能，可在变频器组内直接通讯。
此通讯通过各变频器之间的以太网链路完成。
一些变频器功能可使用多变频器链路进行配置。
必须在 ATV600 变频器上安装 VW3A3721 以太网模块才能使用多变频器链路功能。

拓扑结构
多变频器链路功能是基于以太网的协议。
可在以下拓扑结构中使用：
 菊花链
 星形
 使用 RSTP 的冗余环
有关拓扑结构的详细信息，请参阅 ATV600 以太网选件手册。

多变频器链路属性
多变频器链路组：
多变频器链路组最多可包括 6 个设备。
每个设备都可配置为主设备或从设备，但在多变频器链路组中一次只能有一个活动的主设备。
每个变频器都必须用从 1 到组中设备的最大数量之间的唯一 ID 进行标识。

数据交换原理：
多变频器链路组的每个变频器都将数据发送到该组中的所有变频器。
这些数据根据组合使用的每个应用分组。
这些数据通过多播 IP 寻址使用 UDP 帧发送。

网络配置
多变频器链路功能使用以下网络资源：
 IP 地址：239.192.152.143
 UDP 端口：6700 和 6732
 非路由网络
如果通过以太网使用多变频器链路功能，则必须在配置时考虑这些资源。
同一以太网上只能使用一个多变频器链路组。

变频器配置
多变频器链路组上使用的每个变频器都必须有一个 IP 地址。
此 IP 地址可手动设置或由 DHCP 或 BOOTP 服务器分配。
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多变频器链路通讯监控
多变频器链路组的每个变频器都对通讯进行永久监控以避免：
 执行同一命令
 多变频器链路组上的数据损坏

从机 ID 重复：
下表列出了在检测到重复的从机 ID 时该功能的反应方式：

泵循环模式
此功能可以更改所有可用泵的起动顺序，以便控制其磨损。通过设置[泵循环模式] MPPC 执行泵循环策
略有多种方法：
 按照泵顺序循环：
 [先入先出] FIFO 模式：泵按升序启动和停止
 [后入先出] LIFO 模式：泵按升序启动，按降序停止

 按照运行时间循环：
 [运行时间] rtIME：先起动运行时间最短的可用泵，先停止运行时间最长的运行泵。
 [运行时间且后进先出] rtLF：按照运行时间和 LIFO 模式相结合的方式循环。先起动运行时间最

短的可用泵，先停止最晚起动的运行泵。
注意： 如果[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] nVSd，则无法使用此选项。

主泵轮换
主泵轮换功能可以变更可用泵，以便每个泵都能成为主泵（变速泵）而不是辅助泵（定速泵）。
主泵是起动的第一个泵和停止的最后一个泵。它始终与变速传动装置相关联。
此功能可通过设置[主泵切换条件] MPLA 来激活：
 [无] nO：无主泵轮换，泵 1 始终为主泵。仅可在辅助泵上执行泵循环。
 [标准] YES：当每个泵起动时，主泵在所有可用泵之间轮换。
 [冗余] rEd：主泵轮换仅在泵 1 不可用时生效。

当主泵轮换激活时，飞车起动功能应配置为泵作为主泵起动时降低过流，尽管其之前是作为辅助泵运行。
还可以设置[重复接入延时] MPId，以延迟辅助泵的可用性，便于泵停止后重新起动。

自动期间循环
此功能用于在多泵架构的所有泵之间平衡负载分配。
使用此功能时，建议激活飞车重启功能。根据[泵循环模式] MPPC 的值，此功能将执行不同操作：
 如果[泵循环模式] MPPC 设置为[运行时间] rtIME，则按照下一投入泵与下一切出泵之间的操作时

间差进行泵轮换。
 如果[泵循环模式] MPPC 设置为[先入先出] FIFO，则按照[泵自动循环] MPCP 定义的时间定期进

行泵轮换。但是，该期间将在以下情况下被重置：
 每次切出时
 主泵投入时
 在具有一个变速泵和全压泵的架构中，无论[主泵切换条件] MPLA 的值是什么，在第一个辅泵投入

时被重置。
注意： 当[泵循环模式] MPPC 设置为[后入先出] LIFO 或[运行时间且后进先出] rtLF 时，此功
能将被禁用。

如果重复的从机 ID 是... 则…
同时在多变频器链路组中检测到 无法识别有效变频器。

在此情况下，两个变频器：
 都被视作无效
 在多变频器链路组上不可用
 不在多变频器链路组上发送数据
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显示参数
可以从[显示] MOn- [泵参数] PPr- [多泵系统] MPS- 中查看显示系统状态的一组参数：
 系统状态[多泵状态] MPS。
 可用泵的数量[可用泵] MPAn已投入的泵数量[投入的泵数量] MPSn。
 选定为主泵[主泵] PLId 的泵数量。
 待投入的下一个泵数量[下一个投入的泵] PntS和待切除的下一个泵数量[下一个切除的泵] Pntd。
 对于每个泵（例如泵 1）：
 状态[泵 1 状态] P1S

 类型[泵 1 类型] P1t

 累积运行时间[泵 1 运行时间] P1Ot

 累积起动次数[泵 1 起动次数] P1nS

无主泵轮换和两个定速泵的架构示例

泵 2 和泵 3 可通过继电器输出 R2 和 R3 进行控制。
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每个泵的状态均可通过数字输入 DI2 和 DI3 提供值变频器：
 1 = 泵运行就绪。
 0 = 泵不可用。
KM1 在 CP1 激活时打开。CP1 通过继电器输出 R2 进行控制。
KM2 在 CP2 激活时打开。CP2 通过继电器输出 R3 进行控制。
Q1 和 Q2 必须打开，以便使泵 2 和泵 3 同时运行就绪。

三个泵上主泵轮换的架构示例
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每个泵通过继电器输出进行控制：
 泵 1 通过继电器输出 R2 进行控制。
 泵 2 通过继电器输出 R3 进行控制。
 泵 3 通过继电器输出 R4 进行控制。
每个泵的状态均可通过数字输入 DI2、DI3 和 DI4 提供值变频器：
 1 = 泵运行就绪。
 0 = 泵不可用。
如果继电器 R2 首先激活，则泵 1 便成为主泵。CP1 通过继电器 R2 进行切换，KD1 打开，泵 1 连接至变
频器。
由于 KD1（关闭），其他泵无法连接至变频器，这会避免在 CP2 和 CP3 打开时激活 KD2 和 KD3。其他
泵成为辅助泵并通过 KM2 和 KM3（它们在分别打开 CP2 和 CP3 时，即 R3 和 R4 激活时激活）将其连
接至电源。
如果继电器 R3 首先激活，则泵 2 便成为主泵。其他泵成为辅助泵，这些泵将通过 KM1 和 KM3 连接至电
源。
如果继电器 R4 首先激活，则泵 3 便成为主泵。其他泵成为辅助泵，这些泵将通过 KM1 和 KM2 连接至电
源。
必须打开 Q1、Q2 和 Q3 才能使所有泵运行就绪。
要更改主泵，必须禁用所有继电器输出，即必须停止所有泵。随后才能确定要首先激活的继电器输出，从
而定义新的主泵。
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三个泵上主泵轮换及自动/手动开关的架构示例

每个泵通过继电器输出进行控制：
 泵 1 通过继电器输出 R2 进行控制。
 泵 2 通过继电器输出 R3 进行控制。
 泵 3 通过继电器输出 R4 进行控制。
每个泵的状态均可通过数字输入 DI2、DI3 和 DI4 提供值变频器：
 1 = 泵运行就绪。
 0 = 泵不可用（已停止或处于手动模式）。
自动模式下：原理与之前的主泵轮换架构相同。
手动模式下：通过 KM1、KM2 和 KM3 将所有泵连接至电源。
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带三个泵和多变频器链路的架构示例
每个泵都由 ATV600 变频器进行控制。
变频器通过使用以太网选件模块的多变频器链路连接在一起。
每个变频器都具有自己的 RUN 命令：
 此命令用于指示泵运行。
 在主变频器上，使用此命令，可执行诸如增压和液位控制等多泵功能。

a 连接到主变频器的传感器。

带三个泵、多变频器链路和自动/手动开关的架构示例

a 连接到主变频器的传感器。
230 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
变频器通过使用 VW3A3721 以太网选件模块的多变频器链路连接在一起。
每个变频器都具有自己的 RUN 命令：
 此命令用于指示泵运行。
 在主变频器上，使用此命令，可执行诸如增压和液位控制等多泵功能。

每个泵的状态通过数字输入（示例中为 DI3）提供给变频器。
此输入设置为相应值的情况：
 1 = 泵准备好在自动模式下运行。
 0 = 泵不可用（已停止或处于手动模式）。
在自动模式下，泵使用 ATV600 变频器进行连接和控制。
在手动模式下，泵与 ATV600 变频器断开连接，同时连接到电源。
在停止模式下，泵同时与电源和 ATV600 变频器断开连接。

带三个泵、多变频器链路且具有服务持续性的架构示例

注意： 泵 1 = 主泵，泵 2：主泵或从泵，泵 3：从泵
变频器通过使用 VW3A3721 以太网选件模块的多变频器链路连接在一起。
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每个变频器都具有自己的 RUN 命令：
 此命令用于指示泵运行。
 在主变频器上，使用此命令，可执行诸如增压和液位控制等多泵功能。
[多泵角色] MPdt 设置为[主机或从机] MAST2 的架构中的每个变频器都可用作主变频器。

主机选择
要选择将哪个变频器用作主变频器，可配置参数[主泵激活分配] MPME。

当输入设置为 1 时，变频器将用作主变频器，否则作为从变频器。

传感器连线
必须在可用作主变频器的所有变频器上连接应用控制所需的传感器。

主机选择
可在以下情况下将一个变频器选作主机：
 正在执行 RUN 命令
 变频器不处于错误状态（系统错误除外）
 且[主泵激活分配] MPME 输入被激活或未配置。

第一主变频器上无其他条件。
要切换到第二主变频器，第一主变频器必须不可用。
未被选择的主变频器用作从变频器。在此情况下，不在其上执行应用控制，错误反应与不具有服务持续性
的架构中的从变频器相同。
加电后，如果上述条件有效，主变频器将在[多泵主机延时] MPPD 后控制主变频器。

当主变频器激活条件有效时，该变频器将在[主泵激活延时] MPMD 后被选作应用的主变频器。如果未在
架构中配置[主泵激活分配] MPME，建议按照它们的优先级在应用的可能主变频器上设置不同延时。选
择主变频器后，该变频器将激活通过[主泵激活分配] MPMA 参数配置的输出。

注意： 即使输出处于活动状态，也不意味着主变频器被激活。多变频器链路机制将在架构中的所有变频器
中选择一个主变频器，活动的主变频器可通过[当前主机 ID] MMID 进行标识。

在主变频器之间切换时，应用的状态保持不变。
系统将考虑以下应用状态：
 休眠/唤醒：应用是否唤醒
 起动泵：应用是否已起动。

注意： 在此情况下，必须在应用的每个可能的主变频器上连接起动泵控制部件。
 管道填充：管道是否已填充。
示例：如果主变频器已完成起动过程，第二个主变频器在接管应用时不会重新执行起动序列。

警告和错误处理
多泵容量警告
如果超过系统可用容量：
 如果待起动泵的数量大于可用泵数量，则将触发[多泵容量警告] MPCA。

注意： 如果可用泵的数量等于 0，则将触发警告。

主泵故障/警告
注意： 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[单主泵多辅泵] VNDOL，则执行以下处理。

如果选定主泵不可用：
 如果主泵在运行中不可用或者在执行运行命令时没有可用的主泵，则将触发[主泵警告] MPLA。
 如果主泵在运行中变为不可用，则将触发[主泵故障] MPLF 错误。如果已配置[重复接入延时] 

MPId，则在执行运行命令时没有主泵可用时，将在触发错误时应用该延时。
如果已配置增压泵控制或液位控制功能，则无论何种激活命令通道，都将处理此错误。

变频器对[主泵故障] MPLF 的响应通过[多泵故障响应] MPFb 参数进行设置。

多泵设备丢失/警告
注意： 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[单主泵多辅泵] NVSD 或[主机冗余] NVSDR，则执行以
下处理。
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一个设备通过多变频器链路未从另一个设备接收到数据的时间超过[多变频连接通讯超时] MLTO 指定的
延长时间时，前者将认为后者不可用。
 在主设备上，如果一个或多个从设备不可用或未就绪，将触发[多泵设备警告]MPDA。
 在从设备上，如果主设备不可用，将触发[多泵设备警告]MPDA。
 如果在系统运行过程中，出现[多泵设备警告]MPDA 的时间超过[主泵激活延时] MPMD 指定时间的两

倍且设置了运行命令，则触发[多泵设备故障] MPDF 错误。

只能在用作从机的设备上激活[多泵设备故障] MPDF 错误。

变频器对[多泵设备故障] MPDF 的响应由[多泵故障后] MPDB 参数设置。

多传动连接故障
注意： 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[多变频] NVSD，则执行以下处理。

 如果多变频器链路架构在执行运行命令时不一致（多个主设备、多个从设备具有相同 ID），则将触发[
多传动连接故障] MDLF 错误。

变频器对[多传动连接故障] MDLF 的响应通过 [MDL 错误响应] MDLB 参数进行设置。

应用功能和设备角色
在多泵架构中，根据所选的设备角色，一些功能可能会变得不可配置。
下表列出了可激活的功能的列表，具体取决于所选的[多泵角色] MPdt。当一个功能被描述为不可用
时，该功能将不会出现在显示终端上。

[泵系统架构] mpsa

泵系统结构选择。

功能 [多泵角色] MPdt

[主机] Mast 或[仅主机] 
MAST1 或[主机或从机] 
MAST2

[从机] SLAVE

[防堵塞监控] JAM- 是 是

[起动泵控制] PPC- 是 是(1)

[管道填充] PFI- 是 不可用

[流量高监测] HFP- 是 不可用

[流量限幅] FLM- 是 不可用

[出口压力监测] OPP- 是 不可用

[入口压力监测] IPP- 是 不可用

[PID 控制器] PId- 是 不可用

[睡眠/唤醒] SPW- 是 不可用

[摩擦损失补偿] FLC- 是 不可用

[辅助泵] JKP- 是 不可用

[反馈监控] FKM- 是 不可用

1 当[多泵角色] MPdt 设置为[从机] SLAVE 且仅当泵在本地控制（比如，在防堵塞期间）时，才使用起动
泵。在正常操作中，由主机管理系统的起动泵。

设置 代码/值 说明
[单泵] no 多泵控制已禁用

出厂设置
[单变频器] vndol 带或不带辅助泵的单变频器
[多变频] nvsd 多驱动器
[主机冗余] nVSdR 具有主机冗余性的多个变频器
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[泵数量] mppn 
泵数量。
如果[泵系统架构] mpsa 设置为[单主泵多辅泵] vndol，则可访问此参数。

[多驱动配置] MPVC- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [增压泵控制]  [多泵系统配置]  [多驱动配置]

关于本菜单
仅当[泵系统构架选择] MPSA 设置为[多变频] nVSd 或[主机冗余] nVSdR 时，才可访问此菜
单。

[多泵角色] MPdt 
多泵主机或从机选择

[多泵设备数目] MPGn 
多泵设备的数量
以下情况下可访问此参数：[多泵角色] MPdt 设置为[主机] MASt、[仅主机] MAST1 或[主机或
从机] MAST2

[多泵 ID] MGId 
多泵设备 ID 选项
在多变频器链接组中的每个变频器上，该 ID 必须唯一且介于 1 至[多泵设备数目] MPGN 之间。

注意： 如果以下参数值之一发生更改，则此参数将被复位为[否] NO：[多泵角色] MPdt、[多泵设备
数目] MPGn、[MDL 配对码] MDPC。

设置 说明
1...6 设定范围

出厂设置：1

设置 代码/值 说明
[从机] SLAVE 变频器由多泵架构中的主变频器管理

出厂设置
[主机] MASt 变频器管理多泵架构中的其他变频器

注意： 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[主机冗余] NVSD，则可访问
此选项。

[仅主机] MAST1 变频器是配置主机冗余功能的多泵架构中的主机。

注意： 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[主机冗余] NVSDR，则可访
问此选项。

[主机或从机] MAST2 只要具有配置了 MAST1 选项的变频器，即可将变频器用作从机。不具有
配置了 MAST1 选项的变频器时，变频器用作主机。

注意： 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[主机冗余] NVSDR，则可访
问此选项。

设置 说明
1...6 设定范围

出厂设置：1

设置 说明
[否] nO 至 6 设定范围

出厂设置：[否] nO
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[MDL 配对码] MDPC 
多变频器链接配对码。
此参数用于管理同一以太网上的多个多变频器链接架构。该配对码在多变频器链接架构的每个变频器上必
须相同。
如果[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPR，则可访问此参数。

[主泵激活分配] MPME

多泵主机激活分配。
如果[多泵角色] MPdt 设置为[主机或从机] MAST2，则可访问此参数。

此输入用于激活多变频器链接组中的一个变频器来作为主机。

[主泵激活分配] MPMA

多泵主机激活分配。
如果[多泵角色] MPdt 设置为[仅主机] MAST1 或[主机或从机] MAST2，则可访问此参数。

此输出用于指示相应变频器是否用作主机。

设置 说明
0...255 设定范围

出厂设置：0

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[R2]...[R3] r2...r3 继电器输出 R2...R3

[R4]...[R6] r4...r6 继电器输出 R4...R6（如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块）

[DQ11 数字输出
]...[DQ12 数字输出
]

dO11...dO12 数字输出 DQ11...DQ12（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[R61]…[R66] r61…r66 继电器 R61 …R66

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。
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[主泵激活延时] MPMD

多泵主机激活延时。
如果[多泵角色] MPdt 设置为[从机] SLAVE 或[主机或从机] MAST2，则可访问此参数。

此参数用于在没有主机可用时设置触发[多泵设备故障] MPDF 前延迟激活主变频器，同时作为计时器。

[多泵主机延时] MPPD

多泵上电主机延时。
以下情况下可访问此参数：[多泵角色] MPdt 设置为[仅主机] MAST1 或[主机或从机] MAST2

[MDL 错误响应] MdLb

对于多变频器链接通讯错误的响应。

[多变频连接通讯超时] MLto

多变频器链路通讯超时。

[多泵故障后] MPdb

对多泵设备故障的响应。

设置 说明
0.0...99.9 s 设定范围

出厂设置：0.0 s

设置 说明
0...120 s 设定范围

出厂设置：30 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
出厂设置

设置 说明
0.05...10.00 s 设定范围

出厂设置：0.25 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
出厂设置
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[泵配置] pump- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [增压泵控制]  [系统架构]  [泵配置]

每个泵的输入和输出配置
对于每个泵（示例中的泵 1），可以设置：
 针对以下命令的变频器数字输出：[泵 1 接入分配] MPO1，如果[主泵切换条件] mpLa 未设置为[否] 

no。
 针对泵可用性信息的变频器数字输入；[泵 1 就绪分配] MPI1。如果未配置，则视为泵始终可用。

内部可配置延时[切换互锁延时] MPId可用。当分配至[泵 1 就绪分配] MPI1的数字输入切换为激
活状态时，或者在切除后，相关泵被视为[切换互锁延时] MPId期间不可用时。

它用于等待辅助泵停止，以及等待在切入前关闭变频器与电机（若有）之间的所有接触器。

[泵 1 接入分配 ] mpo1 
泵 1 命令分配。
可在以下情况下访问此参数：
 [泵系统架构] MPSA 设置为[多变频] NVSD 或[主机冗余] NVSDR，或者
 [泵系统架构] MPSA 设置为[单主泵多辅泵] VNDOL 且[泵数量] mppn 设置为 [1] 1 或更高值。

如果将 [泵数量] mppn 设置为 [1] 1 或更高值，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[R2]...[R3] r2...r3 继电器输出 R2...R3

[R4]...[R6] r4...r6 继电器输出 R4...R6（如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块）

[DQ11 数字输出
]...[DQ12 数字输出
]

dO11...dO12 数字输出 DQ11...DQ12（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[R61]…[R66] r61…r66 继电器 R61 …R66

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。
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[泵 1 就绪分配] mpi1 
泵 1 运行就绪分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [1] 1 或更高值，则可访问此参数。

[泵 2 接入分配] mpo2 
泵 2 命令分配。
如果[泵数量] mppn 设置为 [2] 2或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 接入分配] mpo1 (参见第 237 页)相同。

[泵 2 就绪分配] mpi2 
泵 2 运行就绪分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [2] 2 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 就绪分配] mpi1 (参见第 238 页)相同。

[泵 3 接入分配] mpo3 
泵 3 命令分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [3] 3 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 接入分配] mpo1 (参见第 237 页)相同。

[泵 3 就绪分配] mpi3 
泵 3 运行就绪分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [3] 3 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 就绪分配] mpi1 (参见第 238 页)相同。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无
论何种配置）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6
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[泵 4 接入分配] mpo4 
泵 4 命令分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [4] 4 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 接入分配] mpo1 (参见第 237 页)相同。

[泵 4 就绪分配] mpi4 
泵 4 运行就绪分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [4] 4 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 就绪分配] mpi1 (参见第 238 页)相同。

[泵 5 接入分配] mpo5 
泵 5 命令分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [5] 5 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 接入分配] mpo1 (参见第 237 页)相同。

[泵 5 就绪分配] mpi5 
泵 5 运行就绪分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [5] 5 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 就绪分配] mpi1 (参见第 238 页)相同。

[泵 6 接入分配] mpo6 
泵 6 命令分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [6] 6 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 接入分配] mpo1 (参见第 237 页)相同。

[泵 6 就绪分配] mpi6 
泵 6 运行就绪分配。
如果将[泵数量] mppn 设置为 [6] 6 或更高值，则可访问此参数。

与[泵 1 就绪分配] mpi1 (参见第 238 页)相同。
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[多泵系统配置]mpq- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [提升泵群控制]  [多泵系统配置]

[泵循环模式] mppC

泵循环模式。

[主泵切换条件] mpla

主泵轮换。
如果[泵系统架构] mpsa 设置为[单主泵多辅泵] Vndol，则可访问此参数。

注意： 如果[主泵切换条件] MPLA 未设置为[否] NO，则必须配置[泵 1 接入分配] mpo1 和[泵 1 
互锁分配] mpi1。

[泵自动循环] MPCP

泵自动循环。
如果[泵系统构架选择] MPSA 未设置为[单主泵多辅泵] VNDOL，则可访问此参数。

[重复接入延时] mpid

泵就绪延时。
它对应于泵的停止时间。这些泵可视为处于运行状态，并且无论是哪个活动命令通道，都无法在此延时期
间切入。

设置 代码/值 说明
[FIFO] fifo 先入先出
[LIFO] lifo 后入先出
[运行时间] rtime 泵运行时间

出厂设置
[运行时间和 LIFO] rtlf 运行时间和后入先出

注意： 如果[多泵系统架构] MPSA 设置为[多变频] nVSd 或[主机备
份] NVSDR，则无法使用此选项。

设置 代码/值 说明
[否] no 已禁用

出厂设置
[标准] yes 标准轮换
[冗余] red 冗余模式

设置 说明
0.0...24.0 小时 设定范围

出厂设置：0.0 h

设置 说明
0...3600 s 设定范围

出厂设置：0 s
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[多泵错误响应] mpfb

对多泵错误的响应。
如果[泵系统架构] mpsa 设置为[单主泵多辅泵] Vndol，则可访问此参数。

[增压泵控制] bsC- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [增压泵控制]  [增压泵控制]

关于本菜单
此菜单用于设置增压泵控制参数。

多变频器控制
多变频器控制模式通过 [M/P 速度模式] MPSt 配置。

它会影响一起运行时的泵速管理方式。
在多泵架构的所有变频器上，该参数都必须相同。

分布式速度控制模式
如果 [M/P 速度模式] MPSt 设置为 [分布式] dMC，则泵将逐个切入和退出。使用此选项，最后切入的
泵以变速运行，其他泵以定速运行。

a 泵以变速运行
b 泵以定速运行
c 泵已停止
d 泵正在切入
e 分布式模式中的固定给定频率：[泵固定频率] MPFS

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按 STT] Stt 根据[停车类型] Stt参数停车，但停车后不会触发任何故障

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
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高级速度控制模式
如果 [M/P 速度模式] MPSt 设置为[高级] AMC，则泵将逐个切入和退出。使用此选项，所有泵都以相
同速度运行。

a 泵以变速运行
b 泵速为最后切入的泵速
c 泵已停止
d 泵正在切入

同步速度控制模式
如果 [M/P 速度模式] MPSt 设置为[同步] SYnC，则泵将同时切入和退出。使用此选项，所有泵都以
相同速度运行。

a 泵以变速运行
b 泵速为泵 1 速度

[增压泵控制] bCm

增压泵控制激活。

设置 代码/值 描述
[否] no 增压泵控制功能已禁用

出厂设置
[是] yes 增压泵控制功能已启用
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[控制类型] tOCt

用于 PID = 单位选择的控制类型。
可在以下情况下访问此参数：
 [泵系统架构] mpsa 设置为[多变频] nVSD 或[主机冗余] nVSDR 且，
 [增压泵控制] bCm 设置为[是] YES

[M/P 速度模式] MPSt

多泵速度模式选项
可在以下情况下访问此参数：
 [泵系统架构] MPSA 设置为[多变频] nVSD 或[主机冗余] NVSDR，或者
 [多泵角色] MPdt 设置为[主机] MASt 或[仅主机] MAST1 或[主机或从机] MAST2。

[泵固定频率] MPFS

分布式模式中的泵固定频率
如果[多泵模式] MPST 设置为[分布模式] dMC，则可使用此参数。

[提升站泵数量] BCPN

泵的增压器数量
可同时操作的最大泵数。
注意： 如果设置为 0，则无定义的最大值。可使用架构的所有泵。
可在以下情况下访问此参数：
 [增压泵控制] bCm 设置为[是] Yes，且
 [多泵模式] MPSt 未设置为[同步] SYnC

如果[多泵模式] MPST 设置为[分布模式] dMC 或[高级模式] AMC，则可访问此参数。

设置 代码/值 描述
[nA] nA （无单位）

出厂设置
[压力] PRESS 压力控制和单位
[流量] FLOW 流量控制和单位
[其他] OtHer 其他控制和单位 (%)

设置 代码/值 描述
[分布式] dMC 分布式多泵速度控制模式
[高级] AMC 高级多泵速度控制模式

出厂设置
[已同步] SYnC 同步多泵速度控制模式

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50 Hz

设置 说明
0...6 设定范围

出厂设置：0
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[投入切出条件] sdCm- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [增压泵控制]  [增压泵控制]  [投入切出条件]

关于本菜单
必须指定如何通过设置[投入切出条件] SdCM- 菜单来管理投入和切出条件：
 [速度] SPd：投入/切出的发生取决于变频器输出频率的条件（主泵速度）。
 [反馈] Fbk：投入/切出的发生取决于出口压力反馈的条件。
 [速度+流量] SPFL：投入是否发生取决于变频器输出频率的条件（泵速度），切出是否发生取决于流

量条件。
 [反馈+流量] FbFL：投入是否发生取决于出口压力反馈的条件，切出是否发生取决于流量条件。
 [能效优化] oPT：投入/切出自动发生以优化系统能耗。

将投入或切出条件考虑在内后，在[投切泵间隔] bSdt 延时期间未发生新的投入或切出。无论何种功能
设置，它适用于任何情况。

速度条件中的投入/切除
 如果频率给定值始终高于[提升泵投入速度阈值] bSS的时间超过[切入延时] bSd。则会发生投入。
 如果频率给定值始终低于[提升泵退出速度阈值] bdS的时间超过[切出延时] bdd。则会发生退出。

压力反馈条件中的投入/切除
 工作范围[工作范围] bCWA以压力给定值 % 表示。
 如果 PID 错误（考虑 [PID 反向] PIC）始终低于工作范围，同时 PID 控制器保持高限速的时间超过[

切入延时] bSd，则将发生投入。
高限速对应于 PID 限速（[高速] HSP与 [PID 最大输出] POH之间的最小值）。

 如果 PID 错误（考虑 [PID 反向] PIC）始终高于工作范围，同时 PID 控制器保持低限速的时间超过[
切出延时] bdd，则将发生退出。
低限速对应于 PID 控制器无影响的速度（[低速] LSP 与 [PID 最小输出] POL 之间的最大值）。

根据流量条件切出
 如果[提升泵投切条件] bSdC 设置为[速度+流量] SPFL：投入是否发生取决于速度条件（请参阅“根

据速度条件投入/切出”说明）。
 如果[提升泵投切条件] bSdC 设置为[反馈+流量] FbFl：投入是否发生取决于压力反馈条件（请参

阅“根据压力反馈条件投入/切出”说明）。
 切出是否发生取决于流量水平[提升泵退出流量] bdF。需要配置流量传感器或估计的系统流量。
 如果未达到[提升泵退出流量] bdF 水平且泵正以低速运行，则将发生切出。

根据能效优化投入/切出
如果[提升泵投切条件] bSdC 设置为[能效优化] oPT，投入/切出将根据泵的特征自动发生以优化系
统能耗。
 如果泵曲线的特征通过[模式] PCM = [PHQ] PHQ 来配置，则可选择此方法。
 需要配置流量传感器或估计的系统流量。
 [提升泵投切流量滞环] bSdH 可用于避免泵的许多投入/切出。
 需要配置[扬程静态偏移] HEo 和[扬程动态增益] HEG 以根据压力设定值对所需扬程做出良好估计。
 [泵工作点滤波时间] WPXF 可用于过滤泵工作点。

优先投入/切除
优先范围的使用不限使用何种系统和策略配置。如果压力反馈超出[立即切换区间] bCOA范围（以压
力给定值 % 表示），则立即发生投切。如果是需求的重要而快速的变化，则这将提高系统的响应度。它可
以禁止投切延时。
244 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[提升泵投切条件] bsdC

提升泵投切条件。
注意： 投入/切出条件列表取决于以下参数的设置：[多泵模式] MPSt

[流量传感器] FS1A 
装置流量传感器分配。
可在以下情况下访问此参数：
 [增压泵控制] bCM 设置为[是] YES

 [提升泵投切条件] bSdC 设置为[速度+流量] SFPL

[工作范围] bCwa 
提升泵工作范围以压力给定值 % 表示。
如果 [提升泵投切条件] bsdC 设置为 [反馈] fbk，则可访问此参数。

[提升泵投入速度阈值] bss 
提升泵投入速度阈值。
如果 [提升泵投切条件] bsdC 设置为 [速度] spd，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[速度] spd 速度条件的投切
[反馈] fbk 压力反馈条件的投切

出厂设置
[速度+流量] SPFL 根据速度条件投入，根据流量条件切出
[反馈+流量] FbFL 根据压力反馈投入，根据流量条件切出
[优化能效] OPt 自动投入/切出以优化能效

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算
[估算系统流量] SLSF 估算的系统流量

仅在以下情況下才可使用此选项：[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] 
nVSD 或[主机冗余] NVSDR

注意： 要使用此选项，必须对系统的所有泵特性进行配置。

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 说明
1.0...100.0% 设置范围以压力给定值 % 表示

出厂设置：2.0%

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50.0 Hz
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[提升泵退出速度阈值] bds 
提升泵退出速度阈值。
如果 [提升泵投切条件] bsdC 设置为 [速度] spd，则可访问此参数。

[提升泵退出流量] bdF 
提升泵切出流量。
如果[提升泵投切条件] bsdC 设置为 [速度+流量] SPFL 或[反馈+流量] FbFL，则可访问此参
数。

[切入延时] bsd

切入延时时间。
如果[多泵模式] MPST 未设置为[同步模式] SYNC，则可访问此参数。

[切出延时] bdd

切出延时。
如果[多泵模式] MPST 未设置为[同步模式] SYNC，则可访问此参数。

[立即切换区间] bCoa

立即切换区间。
如果[多泵模式] MPST 未设置为[同步模式] SYNC，则可访问此参数。

[提升泵投切流量滞环] bSdH

提升泵投切流量滞环。
此参数可用于避免泵的许多投入/切出。
如果[提升泵投切条件] bsdC 设置为[能效优化] OPT，则可访问此参数。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：40.0 Hz

设置 说明
0.0...3276.7 设定范围

出厂设置：0.0

设置 说明
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：10.0 s

设置 说明
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：10.0 s

设置 代码/值 说明
[否] no 立即切换区间已禁用

出厂设置
0.1...100.0% 设定范围

设置 说明
0.0...100.0% 设定范围。额定泵流量的百分比。

出厂设置：3.0%
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[扬程静态偏移] HEO

扬程静态偏移。
如果[提升泵投切条件] bsdC 设置为[能效优化] OPT，则可访问此参数。

必须配置此参数才能对扬程做出良好估计。

[扬程动态增益] HEG

扬程动态增益。
如果[提升泵投切条件] bsdC 设置为[能效优化] OPT，则可访问此参数。

必须配置此参数才能对扬程做出良好估计。

[泵工作点滤波时间] WPXF

泵工作点滤波器。
 [提升泵投切条件] BSDC 设置为[能效优化]OPT，且
 模式 PCM 未设置为[否] no。

如果[模式] PCM未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 说明
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 说明
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 说明
0.00 s...60.00 s 设定范围

出厂设置：1.00 s
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[投入切出方式] sdmm- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [增压泵控制]  [增压泵控制]  [投入切出方式]

关于本菜单
投入/切出方法可通过[提升泵投切控制] bSdM 参数进行设置：
 [速度] bSPd：投入/切出期间，PID 控制器可设置旁路，并应用固定的给定频率。
 [反馈] bFb：投入/切出期间，输出压力仍旧可通过 PID 控制器进行控制。
 [高级] advC：投入/切出期间，输出压力仍旧可通过 PID 控制器进行控制，PID 控制器考虑因投入/切

出造成的干扰，以便降低干扰。
注意： 当[泵系统架构] MPSA 未设置为[单主泵多辅泵] VNDOL 时，只能使用[反馈] BFB 方法。

速度控制中的投入/切出
在[提升泵投入斜坡时间] bSrd 延时后请求投入[]时，变速泵输出频率将根据[提升泵投入 PID 旁路时
间] bSbS 降低到[提升泵投入 PID 旁路速度] bSbt。

在[提升泵退出斜坡时间] bdrd 延[]时后请求退出时，变速泵输出频率将根据[提升泵退出 PID 旁路时
间] bdbS 提高到[提升泵退出 PID 旁路速度] bdbt。
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压力反馈控制中的投入/切出
 当请求投入时，泵将起动，且输出压力将根据 PID 控制器设置受到控制。
 当请求切出时，泵将停止，且输出压力将根据 PID 控制器设置受到控制。

高级压力控制中的投入/切出
 当请求投入时，泵将在[泵投入前馈延时] FFSd 后起动，除了降低压力过冲的前馈策略外，输出压力

将根据 PID 控制器设置受到控制。
 当请求切出时，泵将在[泵退出前馈延时] FFdd 后停止，除了降低压力过降的前馈策略外，输出压力

将根据 PID 控制器设置受到控制。
 应对 PID 控制器速度环参数进行调整，以补偿链接到系统正常运行的压力变化（例如关闭或打开阀），

无需投入或切出泵。前馈功能的目的是为了在投入或切出泵之后降低过冲或过降。这两个参数的设置不
应包含系统生成的变量（例如关闭或打开阀）。设置 PID 控制器后，应调整前馈参数。

 [前馈扰动增益] FFG 参数是一种静态增益，必须对该参数进行调整才能在投入或切出泵后，降低输出
压力过冲或过降的最大值。

 [前馈扰动时间] FFtG 参数对应于从投入或切出泵命令到投入或切出泵后达到输出压力过冲或过降的
最大值之间的时间间隔。

[提升泵投切控制] bsdm

提升泵投切控制。

[提升泵投入 PID 旁路速度] bsbs 
提升泵投入 PID 旁路速度。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为 [速度] bspd，则可访问此参数。

[提升泵投入 PID 旁路时间] bsbt 
提升泵投入 PID 旁路时间。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[速度] bspd，则可访问此参数。

[提升泵投入斜坡时间] bsrd 
提升泵投入斜坡时间。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[速度] bspd，则可访问此参数。

设置 代码/值 描述
[速度] bspd 基本速度
[反馈] bfbk 基本反馈

出厂设置
[高级] advC 高级

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：45.0 Hz

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：3.0 s

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：1.0 s
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[提升泵退出 PID 旁路速度] bdbs 
提升泵退出 PID 旁路速度。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[速度] bspd，则可访问此参数。

[提升泵退出 PID 旁路时间] bdbt 
提升泵退出 PID 旁路时间。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[速度] bspd，则可访问此参数。

[提升泵退出斜坡时间] bdrd 
提升泵退出斜坡时间。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[速度] bspd，则可访问此参数。

[泵投入前馈延时] ffsd 
泵投入前馈延时。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[高级] advC，则可访问此参数。

[泵切出前馈延时] ffdd 
泵退出前馈延时。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[高级] advC，则可访问此参数。

[前馈扰动增益] ffg 
前馈扰动增益。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[高级] advC，则可访问此参数。

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50.0 Hz

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：1.0 s

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：0.0 s

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：1.0 s

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：0.0 s

设置 描述
0.0...100.0% 设定范围

出厂设置：20.0%
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[前馈扰动时间] fftg 
前馈扰动时间。
如果 [提升泵投切控制] bsdm 设置为[高级] advC，则可访问此参数。

[增压泵控制] bsC- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [增压泵控制]  [增压泵控制]

[投切泵间隔] bsdt

提升泵投切时间间隔。
可在以下情况下访问此参数：
 [增压泵控制] bCM 设置为[是] YES，且
 [多泵模式] MPST 未设置为[同步] Sync

[PID 加速时间] ACCP

PID：在启动过程中加速。
可在启动 PID 控制器前应用 PID 启动斜坡，以便快速达到 PID 给定值，且不会增加 PID 增益。如果已配
置，则[启动加速度斜坡] ACCS应用至 [低速] LSP，而不是 [PID 加速时间] ACCP。

如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] No，则可访问此参数。

设置 描述
0.0...99.9 s 设定范围

出厂设置：3.0 s

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：15.0 s

设置 描述

0.01...99,99 s (1) 设定范围
出厂设置：5.00 s

1 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1...6,000 s。
EAV64324 05/2018 251



完整设置 CSt-
[泵功能] - [液位控制]

第7.8节
[泵功能] - [液位控制]

简介
液位控制功能的目的是执行：
 充注操作
 清空操作
此功能通过更改每次运行后的起动和停止水位来提供随机水位功能（充注或清空操作结束时），以便从不
同水位起动和停止下一次充注或清空操作。
水位控制功能可用于单泵或多泵架构。
如果[应用选择] APPt 设置为[泵液位控制] LEVEL，则可访问此参数。

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[系统架构]mpq-菜单 253

[泵配置] pump-菜单 253

[液位控制] lcc- 菜单 253

[水位控制] lcc- 菜单 260

[液位设置] lcL- 菜单 265
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[系统架构]mpq-菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [水位控制]  [系统架构]

关于本菜单
与 [系统架构] mpq-菜单 (参见第 224 页)相同。

[泵配置] pump-菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [水位控制]  [系统架构]  [泵配置]

关于本菜单
与 [泵配置] pump-菜单 (参见第 237 页)相同。

[液位控制] lcc- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [液位控制]  [液位控制]

关于本菜单
通过设置[液位控制模式] LCM，可激活此功能：
 [未分配] nO：未激活此功能。
 [充注中] FILL：激活此功能以执行充注操作。
 [清空中] EMPtY：激活此功能以执行清空操作。

系统配置
必须指定如何通过设置[水位控制传感器类型] LCnt 获得水位：
 [液位传感器] LEUEL 或[压力传感器] PrES：液位信息来自模拟传感器。将每个传感器（如示例中

的传感器 1）返回的值与配置水位[泵 1 起动水位] LrL1和[泵 1 停止水位] LPL1 进行不断比较。
必须通过设置[液位传感器分配] LCSA 关联液位测量的模拟输入。

 [液位开关] SW：液位信息来自于数字输入。在这种情况下，每个数字输入状态都指示要起动及停止的
具体泵。所需的水位开关数量等于[泵数量] MPPn。必须通过设置[水位开关分配 1] LCW1 关联水
位测量的数字输入（如示例中的输入 1）。

可以设置[液位控制随机系数] LCrX 来减少水箱沉淀。值为 0% 时将禁用此功能。第一个泵启动的启动
水位和最后一个泵停止的停止水位，根据 +/- [水位控制随机系数] LCrX 百分比考虑随机偏移。

模拟水位传感器 切换水位传感器 模拟压力传感器
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液位控制策略
可以通过[液位控制策略] LCSt 参数使用三种液位控制策略：
 如果使用模拟传感器（模拟传感器水位或压力传感器），则可使用[标准] bASIC 水位控制策略和[能

效优化] AdU 策略。
 如果使用水位开关，则可使用[开关] trAd 策略。

[标准] bASIC 液位控制策略
启动和停止泵是基于模拟液位传感器值与根据系统中使用的泵数量而配置的启动和停止液位值的比较（以
泵 1 为例：即第一个泵的启动液位[泵 1 起动水位] LrL1 和最后一个泵的停止液位[泵 1 停止水位] 
LPL1）。

应设置[空容器液位] LCtJ 和[满容器液位] LCtk 以使用此液位控制策略。

给定频率遵循根据容器中的液位计算的轨迹。
下图显示了泵在用于充注和清空过程时的基本策略原理：
充注中

清空中

使用一个变速泵和定速泵的策略
下图显示在一个变速泵和两个定速泵的情况下，如何推断此策略：
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充注中/三个泵

清空中/三个泵
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用三个泵清空过程的循环描述示例：
变速泵在第一个泵起动水位时起动[泵 1 起动水位] LrL1。如果罐中水位仍在增加，则其频率给定值将
增加至[高速频率] HSP。它对应于罐水位[泵 1 全速运行水位] LHL1。

当罐中水位到达第二个泵起动的水位时，[泵 2 起动水位] LrL2，则定速泵起动，变速泵仍处于[高速
频率] HSP 状态。

当罐中水位到达第三个泵起动的水位时，[泵 3 起动水位] LrL3，则第二个定速泵起动，变速泵仍处于
[高速频率] HSP状态。

当罐中水位降至第一个泵停止的水位时，[泵 1 停止水位] LPL1，则定速泵停止，变速泵仍处于[高速
频率] HSP状态。

当罐中水位降至第二个泵停止的水位时，[泵 2 停止水位] LPL2，则第二个定速泵停止，变速泵仍处于
[高速频率] HSP状态。

如果罐中水位仍在降低，则其频率给定值将降低至[液位控制低速] LCLS。

当罐中水位降至第三个泵的停止水位时，[泵 3 停止水位] LPL3，则变速泵停止。

使用多个变速泵的策略
下图显示在使用多个变速泵的情况下，如何推断此策略：
充注中/三个泵
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清空中/三个泵

用三个泵清空过程的循环描述示例：
当液位达到[泵 1 起动水位] LrL1 指定的点时启动第一个泵。泵频率给定值由系统计算，介于[泵 1 停
止水位] LPL1 与[泵 1 全速运行水位] LHL1 之间。

如果罐中液位升高，达到[泵 1 全速运行水位] LHL1 时，频率给定值将升高，直至[高速频率] HSP 
然后保持在该频率给定值。
如果罐中液位降低，达到[泵 1 停止水位] LPL1，频率给定值将降低，直至[低速频率] LSP，泵随即
停止。
当罐中液位达到第二个泵的启动液位[泵 2 起动水位] LrL2 时，第二个泵将启动，两个泵都以计算出的
介于[泵 2 停止水位] LPL2 与[泵 2 全速运行水位] LHL2 之间的频率给定值运行。

如果罐中液位升高，达到[泵 2 全速运行水位] LHL2 时，两个泵的频率给定值将升高，直至每个泵的[
高速频率] HSP 然后保持在该频率给定值。

如果罐中液位降低，达到[泵 2 停止水位] LPL2，频率给定值将降低，直至计算出的低速频率（曲线中
的点 A），第二个泵随即停止。
当罐中液位达到第三个泵的起动液位[泵 3 起动水位] LrL3，第三个泵将启动，三个泵都以计算出的介
于[泵 3 停止水位] LPL3 与[泵 3 全速运行水位] LHL3 之间的频率给定值运行。如果罐中液位升高，
达到[泵 3 全速运行水位] LHL3 时，三个泵的频率给定值将升高，直至每个泵的[高速频率] HSP 然
后保持在该频率给定值。
如果罐中液位降低，达到[泵 3 停止水位] LPL3，频率给定值将降低，直至计算出的低速频率（曲线中
的点 B），第三个泵随即停止。

[能效优化] AdU 策略
此策略包含最佳配置文件速度的内部计算，它对应于系统在充注或清空过程中的最小能耗。该系统在充注
或清空过程中的最佳工作点运行。
要执行此策略，则需要以下数据：
 验证的泵曲线特征（额定速度的 Hn、Pn、Qn）。泵曲线应在[泵特性] PCr- 菜单中预先配置；如果

泵曲线状态[状态] PCS 等于[激活] ACtiVE，则泵参数化有效。
 估算或测量的系统流量。
 罐容量[容器容积] LCtU、系统的最小输送扬程[最小输送扬程] LCdJ 和系统的最大输送扬程[最大

输送扬程] LCDk。
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[开关] trAd 策略
根据液位开关状态（0：灭或 1：亮）起动和停止泵。
 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[单主泵多辅泵] UndOL，则变速泵以额定速度运行，各辅助泵以固

定速度运行。
 如果[泵系统架构] MPSA 设置为[多变频] nVSD，所有泵都以各自的额定速度运行。

下图显示了开关策略的原理（以 3 个泵为示例）：

a 变速泵 1（主泵）
b 定速或变速泵 2
c 定速或变速泵 3

上个示例显示了将[液位控制停止模式] LCPM 设置为[单独停止] IndIU 时停止泵的方法。当液位
开关 1 更改为“关闭”状态时，可以通过将[液位控制停止模式] LCPM 设置为[同时停止] COMM 来同
时停止所有泵。

警告和错误处理
 如果由[最高水位开关分配] LCWL 定义的最高液位开关处于激活状态，则将激活[液位高警告] 

LCHA。
如果在充注过程中出现此情况，则将激活[液位高故障] LCHF。
如果传感器值在充注模式下达到罐的 100%，在清空模式下达到 0%，也会激活该错误。

 如果由[最低水位开关分配] LCWH 定义的最低水位开关处于激活状态，则将激活[液位低警告] 
LCLA。
如果在清空过程中出现该情况，则将激活[液位低故障] LCLF。

 如果出现[液位高故障] LCHF 或[液位低故障] LCLF，则无论[液位控制故障响应] LCFb 采用哪种
设置，都将停止所有泵。

 如果液位开关的反馈不一致（例如，液位开关 1 和 3 处于激活状态，而液位开关 2 处于禁用状态），则
[液位开关警告] LCWA 将被激活。
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[液位控制模式] LCm

液位控制模式。
可在以下情况下访问此参数：
 [泵系统架构] MPSA 设置为[单主泵多辅泵] VNDOL，或者
 [泵系统架构] MPSA 设置为[多变频] NVSD，且[多泵角色] MPDT 设置为[主机] MAST，或者
 [泵系统架构] MPSA 设置为[主机冗余] NVSDR 且，
 [多泵角色] MPDT 设置为[仅主机] MAST1 或[主机或从机] MAST2。

[液位控制泵数] LCPn 
液位控制中使用的泵数
可同时运行的最多泵数
如果 [液位控制模式] LcM未设置为[否] no，则可访问此参数。

注意： 如果设置为 0，则未定义最大值。可使用该架构中的所有泵。

[水位控制传感器类型] LCnt 
水位控制传感器类型。
如果[液位控制模式] lcm 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[液位传感器分配] LCsa 
液位传感器分配。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制模式] lCm 未设置为[否] no，且
 [水位控制传感器类型] lCnt未设置为[液位开关] SW

如果[应用选择] appt 设置为[水位] level，则可访问此参数。

设置 代码/值 描述
[否] no 已禁用

出厂设置
[充注中] fill 充注模式
[清空中] empty 清空模式

设置 说明
0...6 设定范围

出厂设置：0

设置 代码/值 描述
[液位开关] sw 液位开关

出厂设置
[水位传感器] level 水位传感器
[压力传感器] pres 压力传感器

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[水位控制] lcc- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [水位控制]  [水位控制]

关于本菜单
如果[泵系统架构] mpsa 未设置为[否] no，则可访问此菜单。

输送扬程配置
为了以系统最高效率点工作，需要通过配置[最小输送扬程] LCdJ 和[最大输送扬程] LCDk 来配置
系统的静态扬程。
如果未配置这些参数，则系统将以泵的 BEP 而不是系统 BEP 来工作。
仅当配置了这些参数中的一个时，才会根据传感器或罐的配置，考虑罐的高度估计值来计算其他参数。
无论罐中液位如何，当输送扬程恒定时，必须配置[最小输送扬程] LCdJ和[最大输送扬程] LCDk。

对于从顶部抽取的源罐到底部充注的目标罐的充注过程，下图展示了如何计算输送扬程：

hd 目标罐为空时的排放高度。
Hd 目标罐已满时的排放高度。
Hs 源罐已满时的吸水高度。

对于从底部抽取的源罐到底部充注的目标罐的充注过程，下图展示了如何计算输送扬程：

hd 目标罐为空时的排放高度
Hd 目标罐已满时的排放高度。
hs 源罐为空时的吸水高度。
Hs 源罐已满时的吸水高度。
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对于从顶部抽取的源罐到顶部充注的目标罐的充注过程，下图展示了如何计算输送扬程：

hd 目标罐为空时的排放高度。
Hd 目标罐已满时的排放高度。
Hs 源罐已满时的吸水高度。

下图展示了如何对清空过程计算输送扬程：

hd 目标罐为空时的排放高度。
Hd 目标罐已满时的排放高度。

[空容器液位 ] LCtj 
空罐液位传感器值。
如果将[液位控制策略] lcst 未设置为[开关] trad，则可访问此参数。

[满容器液位] LCtk 
满罐液位传感器值。
如果将[液位控制策略] lcst 未设置为[开关] trad，则可访问此参数。

设置 描述
-32,767...32,767 m 设定范围（米或压力值）依据[水位控制传感器类型] LCnt

出厂设置：0.00 m

设置 描述
-32,767...32,767 m 设定范围（米或压力值）依据[水位控制传感器类型] LCnt

出厂设置：0.00 m
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[液位控制策略] LCst 
液位控制策略。
如果[液位控制模式] lcm 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[流量传感器] FS1A 
装置流量传感器分配。
如果[液位控制策略] lcst 设置为[能效优化] adu，则可访问此参数。

[容器容积] LCtV 
需充注或清空的罐体积。
如果[液位控制策略] lcst 设置为[能效优化] adu，则可访问此参数。

[最小输送扬程] LCdJ 
最小输送扬程。
如果[液位控制策略] lcst 设置为[能效优化] adu，则可访问此参数。

[最大输送扬程] LCdK 
最大输送扬程
如果[液位控制策略] lcst 设置为[能效优化] adu，则可访问此参数。

设置 代码/值 描述
[开关] trad 开关

出厂设置
[标准] basic 标准
[能效优化] adv 能效优化

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算
[估算系统流量] SLSF 估算的系统流量

仅在以下情況下才可使用此选项：[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] 
nVSD 或[主机冗余] NVSDR

注意： 要使用此选项，必须对系统的所有泵特性进行配置。

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 描述
0...32,767 设定范围依据[流速单位] sufr

出厂设置：0

设置 描述
0.00...327.67 m 设定范围依据[流速单位] sufr

出厂设置：0.00 m

设置 描述
[否] no...327.67 m 设定范围依据[流速单位] sufr

出厂设置：[否] no
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[液位控制低速] LCls 
液位控制低速。
如果将[液位控制策略] lcst 未设置为[开关] trad，则可访问此参数。

[液位控制停止模式 ] LCpm 
液位控制停止模式。
如果[液位控制策略] lcst 设置为 [标准] trad，则可访问此参数。

[水位控制随机因数] LCrx 
水位控制随机因数。
如果[液位控制模式] lcm 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[最低水位开关分配] LCWl 
最低水位开关分配。
如果[液位控制模式] lcm 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：35.0 Hz

设置 代码/值 描述
[同时停止] comm 所有泵均同时停止
[单独停止] indiv 每个泵均单独停止

出厂设置

设置 描述
0...100% 设定范围

出厂设置：0%

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[最高水位开关分配] LCWh 
最高水位开关分配。
如果[液位控制模式] lcm 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[液位控制故障响应 ] LCfb 
液位控制故障响应。
如果[液位控制模式] lcm 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[扰流补偿] LCqG 
扰流补偿。
如果[液位控制策略] LCst 设置为[能效优化] Adv，则可访问此参数。

[扰流响应] LCqt 
扰流响应时间。
如果[液位控制策略] LCst 设置为[能效优化] Adv，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 代码/值 描述
[忽略] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
出厂设置

设置 描述
0...200% 设定范围

出厂设置：100%

注意： 如果将该参数设置为低于 100%，则与流量补偿相比，优先进行能效优化。

设置 描述
0.0...10.00 s 设定范围

出厂设置：1.00 s
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[液位控制投切间隔] LCdt 
液位控制投切间隔
考虑投入/切出新泵之前的时间。
如果[液位控制策略] LCst 设置为[能效优化] ADV，则可访问此参数。

[液位设置] lcL- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [液位控制]  [液位设置]

关于本菜单
根据配置的[液位控制策略] LCSt，必须分配：
 液位开关的数字输入（已选定[开关] trAd 的情况下）。
 下一个泵起动的液位 (%)、下一个泵停止的液位 (%)、泵在高速时的液位 (%)（已选定[标准] bASIC

或[能效优化] AdU 液位控制策略的情况下）。

[液位开关分配 1 ] lcw1 
液位开关分配 1。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 0。

[液位开关分配 2 ] lcw2 
水位开关分配 2。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 1。

与[液位开关分配 1] lcw1 (参见第 265 页) 相同。

设置 描述
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：15 s

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[液位开关分配 3 ] lcw3 
液位开关分配 3。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 2。

与[液位开关分配 1] lcw1 (参见第 265 页) 相同。

[液位开关分配 4] lcw4

液位开关分配 4。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 3。

与[液位开关分配 1] lcw1 (参见第 265 页) 相同。

[液位开关分配 5] lcw5 
液位开关分配 5。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 4。

与[液位开关分配 1] lcw1 (参见第 265 页) 相同。

[液位开关分配 6] lcw6 
液位开关分配 6。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 5。

与[液位开关分配 1] lcw1 (参见第 265 页) 相同。

[泵 1 起动水位] lrl1 
起动第一个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 0。

[泵 1 停止水位] lpl1 
停止第一个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 0。

设置 描述
0...100% 设定范围

出厂设置：0%

设置 描述
0...100% 设定范围

出厂设置：0%
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[泵 1 全速运行水位] lhl1 
达到第一个泵高速的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 以及
 [泵数量] MPPn 大于 0。

[泵 2 起动水位] lrl2 
起动第二个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 1。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页)相同。

[泵 2 停止水位] lpl2 
停止第二个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 1。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页)相同。

[泵 2 全速运行水位] lhl2 
达到第二个泵高速的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 1。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 267 页) 相同。

[泵 3 起动水位] lrl3 
起动第三个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 2。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。

[泵 3 停止水位] lpl3 
停止第三个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 2。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。

[泵 3 全速运行水位] lhl3 
达到第三个泵高速的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 2。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 267 页) 相同。

设置 描述
0...100% 设定范围

出厂设置：0%
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[泵 4 起动水位] lrl4 
起动第四个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 3。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。

[泵 4 停止水位] lpl4 
停止第四个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 3。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。

[泵 4 全速运行水位] lhl4 
达到第四个泵高速的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 3。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 267 页) 相同。

[泵 5 起动水位] lrl5 
起动第五个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 4。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。

[泵 5 停止水位] lpl5 
停止第五个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 4。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。

[泵 5 全速运行水位] lhl5 
达到第五个泵高速的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 4。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 267 页) 相同。

[泵 6 起动水位] lrl6 
起动第六个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 5。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。
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[泵 6 停止水位] lpl6 
停止第六个泵的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 5。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 266 页) 相同。

[泵 6 全速运行水位] lhl6 
达到第六个泵高速的水位。
可在以下情况下访问此参数：
 [液位控制策略] LCSt 未设置为 [开关] trad 或[能效优化] ADV，以及
 [泵数量] MPPn 大于 5。

与[泵 1 起动水位] lrl1 (参见第 267 页) 相同。
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[泵功能] - [PID 控制器]

第7.9节
[泵功能] - [PID 控制器]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[PID 控制器] PId-概览 271

[PID 反馈] Fdb- 菜单 274

[PID 给定] rF- 菜单 280

[PID 预设给定值]PrI- 菜单 282

[PID 给定] rF- 菜单 284

[设置] St- 菜单 284
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[PID 控制器] PId-概览

关于本菜单
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

结构图
通过将模拟输入分配至 PID 反馈（测量）激活此功能。
根据是否已插入 I/O 扩展模块，确定将PID 反馈分配给模拟输入 AI1 至 AI5 其中一个还是脉冲输入。
需要将 PID 给定值分配给以下参数：
 通过数字输入预设给定值（[PID 预设给定值 2] rP2、[PID 预设给定值 3] rP3、[PID 预设给定值 

4]rP4）。
 与[内部 PID 给定值] PII配置保持一致。
 [内部 PID 给定值] rPI，或
 给定值 A[给定频率 1 配置] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b。

预设 PID 给定值的组合表：

重启该过程时，可使用预测速度给定值初始化速度。
反馈和给定值的缩放比例：
 可使用[PID 反馈最小值] PIF1、[PID 反馈最大值] PIF2 参数标定 PID 反馈（传感器范围）。所有

其他参数也必须保持此缩放比例。
 可使用[PID 给定最小值] PIP1、[PID 反馈最大值] PIP2 参数标定给定值等调整范围。检查调整范

围是否仍位于传感器范围。
标定参数的最大值是 32,767。为方便安装，建议使用尽量接近此最大值的数值，同时相对于实际值要维持
全部电量。如果[控制类型] tOCt设置为 [无] nA，则无标定单位，如果设置为[其他] OtHEr则
标定单位为 %，如果设置为[压力] PrESS或[流量] FLOW，则单位为过程单位。 

DI (Pr4) DI (Pr2) Pr2 = nO 给定值

rPI 或 Fr1(b)

0 0 rPI 或 Fr1(b)

0 1 rP2

1 0 rP3

1 1 rP4
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示例
调整水箱的体积，6...15 m3。
 使用 4-20 mA 的探头，4.5 m3对应 4 mA 以及 20 m3对应 20 mA，结果是PIF1 = 4,500 且PIF2 = 

20,000。
 调整范围为 6 至 15 m3，结果是PIP1 = 6,000（最小给定值）和PIP2 = 15,000（最大给定值）。
 示例参考：
 rP1（内部给定值）= 9,500
 rP2（预设给定值）= 6,500
 rP3（预设给定值）= 8,000
 rP4（预设给定值）= 11,200

其他参数：
 反转调节方向[PID 反向] PIC：如果[PID 反向] PIC设置为[否] nO，当检测的故障无误时，将增加

电机速度（例如压缩机的压力控制）。如果[PID 反向] PIC设置为[是] YES，当检测的故障无误
时，将降低电机速度（例如冷却风扇的温度控制）。

 数字输入可导致积分增益短路。
 可能配置[PID 反馈]PiF警告。
 可能配置[PID 错误]rPE警告。

用 PID 执行“手动-自动”操作
此功能可结合 PID 控制器、预设速度和手动给定值。根据数字输入状态确定是由预设速度还是手动给定输
入通过 PID 功能提供速度给定值。
手动 PID 给定值[手动 PID 给定值]PIM：
 模拟输入 AI1 至 AI5
 脉冲输入
预测速度给定值[预测速度给定值] FPI：
 [AI1] AI1：模拟输入
 [AI2] AI2：模拟输入
 [AI3] AI3：模拟输入
 [AI4] AI4：模拟输入（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）
 [AI5] AI5：模拟输入（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）
 [DI5 脉冲输入分配] PI5：脉冲输入
 [DI6 脉冲输入分配] PI6：脉冲输入
 [通过远程终端的参考频率] LCC： 图形显示终端
 [Modbus] Mdb：集成 Modbus
 [CANopen] CAn：CANopen®（如果已插入）
 [通信Module] nEt：现场总线选件模块（如果已插入）
 [嵌入式以太网] EtH：集成以太网
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安装 PID 控制器
1. 在 PID 模式中配置。
参阅结构图 (参见第 271 页)。
2. 在出厂设置模式下执行测试。
为了优化变频器，独立缓慢地调整[PID 比例增益] rPG或[PID 积分增益] rIG，然后观察 PID 反馈对
给定值的影响。
3. 如果出厂设置不稳定或给定值不正确。

根据系统动力学确定振动频率：

步骤 操作
1 用手动模式（没有 PID 控制器）中的速度给定值和负载变频器执行测试，以便了解系统的速度范围：

 在稳定状态下，速度必须保持稳定；且和给定值一致，PID 反馈信号必须稳定。
 在过渡状态下，速度必须沿着斜坡且快速稳定，PID 反馈必须密切监控该速度。如果不是如此，查看

变频器和/或传感器信号和接线的设置。
2 切换至 PID 模式。
3 将[PID 斜坡] PrP设置为理论所允许的最小值，且不触发[直流母线过电压] ObF。

4 将积分增益[PID 积分增益] rIG设置为最小值。

5 保持微分增益[PID 微分增益] rdG为 0。

6 观察 PID 反馈和给定值。
7 多次切换变频器“开关”或多次快速变化负载或给定值。
8 设置比例增益[PID 比例增益] rPG，以确定过渡阶段响应时间与稳定性的关系（稳定前进行微超调和

出现 1-2 次振动）。
9 如果在稳定状态中，给定值与预设值不同，出现不稳定时（泵应用），逐渐增加积分增益[PID 积分增

益]rIG，降低比例增益[PID 比例增益] rPG，确定响应时间与静态精度（参阅图解）之间的关系。

10 最终，微分增益可能允许降低超调，增加响应时间，尽管这样会增加符合稳定性的关系，因为这取决于 
3 个增益。

11 在整个给定值范围内执行生产测试。

参数 上升时间 超调 稳定时间 静态误差
rPG + - - + = -
rIG + - + + + - -
rdG + = - - =
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[PID 反馈] Fdb- 菜单

访问路径
[完整设置]  [泵功能]  [PID 控制器]  [PID 反馈]

关于此菜单
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

[控制类型] tOCt

用于 PID = 单位选择的控制类型。

[PID 反馈] PIF

PID 控制器反馈。

[AI1 类型] AI1t

模拟输入 Al1 的配置。
如果[PID 反馈] PIF 设置为 [AI1]AI1，则可访问此参数。

[AI1 最小值] UIL1

0% 的 AI1 的电压标定参数。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI1] AI1 且
 [AI1 类型] AI1t 设置为[电压] 10U。

设置 代码/值 说明
[nA] nA （无单位）

出厂设置
[压力] PRESS 压力控制和单位
[流量] FLOW 流量控制和单位
[其他] OtHer 其他控制和单位 (%)

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3
[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）
[虚拟 AIV1 输入
]...[虚拟 AIV3 输入
]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 上的脉冲输入
分配]...[DI6 上的脉
冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc

出厂设置
[电流] 0A 0-20 mA
[PTC 管理] PtC 1 至 6 PTC（串联）
[KTY] KtY 1 个 KTY84
[PT100] 1Pt2 用 2 条线连接 1 个 PT100
[PT1000] 1Pt3 用 2 条线连接 1 个 PT1000

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：0.0 Vdc
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[AI1 最大值] UIH1

100% 的 AI1 电压缩放比例参数。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI1] AI1 且
 [AI1 类型] AI1t 设置为[电压] 10U。

[AI1 最小值] CrL1

0% 的 AI1 电流缩放比例参数。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI1] AI1 且
 [AI1 类型] AI1t设置为[电流] 0A。

[AI1 最大值] CrH1

100% 的 AI1 电流缩放比例。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI1] AI1 且
 [AI1 类型] AI1t设置为[电流] 0A。

[AI2 类型] AI2t

模拟输入 Al2 的配置。
如果[PID 反馈] PIF 设置为 [AI2]AI2，则可访问此参数。

[AI2 最小值] UIL2

AI2 电压标定参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF设置为[AI2] AI2以及
 [AI2 类型] AI2t 设置为[电压] 10U。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 274 页) 相同。

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：10.0 Vdc

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：0.0 mA

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：20.0 mA

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc

出厂设置
[电流] 0A 0-20 mA
[PTC 管理] PtC 1 至 6 PTC（串联）
[KTY] KtY 1 个 KTY84
[PT1000] 1Pt3 用 2 条线连接 1 个 PT1000
[PT100] 1Pt2 用 2 条线连接 1 个 PT100
[液位探头] leuel 水位
[3 个 PT1000] 3Pt3 2 线连接的 3 个 PT1000
[3 个 PT100] 3Pt2 3 个采用 2 线制的 PT100
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[AI2 最大值] UIH2

AI2 电压标定参数为 100%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF设置为[AI2] AI2以及
 [AI2 类型] AI2t 设置为[电压] 10U。

与[AI1 最大值] UIH1  (参见第 275 页)相同。

[AI2 最小值] CrL2

AI2 电流缩放比例参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF设置为[AI2] AI2以及
 [AI2 类型] AI2t 未设置为[电流] 0A。

与具有出厂设置的 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 275 页)。

[AI2 最大值] CrH2

100% 的 AI2 电流缩放比例。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF设置为[AI2] AI2以及
 [AI2 类型] AI2t 未设置为[电流] 0A。

与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 275 页) 相同。

[AI3 类型] AI3t

模拟输入 AI3 的配置。
如果[PID 反馈] PIF 设置为 [AI3] AI3，则可访问此参数。

与带有出厂设置的 [AI1 类型] AI1t 相同：[电流] 0A (参见第 275 页)。

[AI3 最小值] UIL3

AI3 电压标定参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI3] AI3 且
 [AI3 类型] AI3t 设置为[电压] 10U。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 274 页) 相同。

[AI3 最大值] UIH3

100% 的 AI3 电压压缩比例。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI3] AI3 且
 [AI3 类型] AI3t 设置为[电压] 10U。

与[AI1 最大值] UIH1  (参见第 275 页)相同。

[AI3 最小值] CrL3

AI3 电流缩放比例参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI3] AI3 且
 [AI3 类型] AI3t设置为[电流] 0A。

与 [AI1 最小值] CrL1  (参见第 275 页)相同。
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[AI3 最大值] CrH3

100% 的 AI3 电流标定参数。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI3] AI3 且
 [AI3 类型] AI3t设置为[电流] 0A。

与 [AI1 最大值] CrH1  (参见第 275 页)相同。

[AI4 类型] AI4t

模拟输入 AI4 的配置。
可在以下情况下访问此参数：
 已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块且
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI4] AI4。

[AI4 最小值] UIL4

AI4 电压标定参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI4] AI4 且
 [AI4 类型] AI4t 设置为[电压] 10U。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 274 页) 相同。

[AI4 最大值] UIH4

AI4 电压标定参数为 100%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI4] AI4 且
 [AI4 类型] AI4t 设置为[电压] 10U。

与[AI1 最大值] UIH1  (参见第 275 页)相同。

[AI4 最小值] CrL4

AI4 电流缩放比例参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI4] AI4 且
 [AI4 类型] AI4t设置为[电流] 0A。

与 [AI1 最小值] CrL1  (参见第 275 页)相同。

[AI4 最大值] CrH4

100% 的 AI4 电流缩放比例。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI4] AI4 且
 [AI4 类型] AI4t未设置为[电流] 0A。

与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 275 页) 相同。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA
[双极性电压] n10U -10/+10 Vdc

出厂设置
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[AI5 类型] AI5t

模拟输入 AI5 的配置。
可在以下情况下访问此参数：
 已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块且
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI5] AI5。

与 [AI4 类型] AI4t (参见第 277 页)相同。

[AI5 最小值] UIL5

AI5 电压标定参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI5] AI5 且
 [AI5 类型] AI5t设置为[电压] 10U。

与 [AI1 最小值] UIL1  (参见第 274 页)相同。

[AI5 最大值] UIH5

100% 的 AI5 电压压缩比例。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI5] AI5 且
 [AI5 类型] AI5t设置为[电压] 10U。

与[AI1 最大值] UIH1  (参见第 275 页)相同。

[AI5 最小值] CrL5

AI5 电流缩放比例参数为 0%。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI5] AI5 且
 [AI5 类型] AI5t设置为[电流] 0A。

与 [AI1 最小值] CrL1  (参见第 275 页)相同。

[AI5 最大值] CrH5

100% 的 AI5 电流压缩比例。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 设置为 [AI5] AI5 且
 [AI5 类型] AI5t设置为[电流] 0A。

与 [AI1 最大值] CrH1  (参见第 275 页)相同。

[PID 反馈最小值] PIF1

PID 反馈最小值。
如果[PID 反馈] PiF 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[PID 反馈最大值] PIF2

PID 反馈最大值。
如果[PID 反馈] PiF 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 说明
0...[PID 反馈最大值] PIF2 设定范围

出厂设置：100

设置 说明
[最小 PID 反馈值] PIF1...32,767 设定范围

出厂设置：1,000
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[PID 反馈] rPF

PID 反馈值，仅用于显示。
如果[PID 反馈] PiF 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[最小反馈警告] PAL

最小反馈电平警告。
如果[PID 反馈] PiF 未设置为[否] no，则可访问此参数。仅当 PID 反馈的值小于在[最小反馈警告] 
PAL 中配置的值时，[PID 反馈低警告] PFAL 才会被激活。

[最大反馈警告] PAH

最大反馈电平警告。
如果[PID 反馈] PiF 未设置为[否] no，则可访问此参数。仅当 PID 反馈的值大于在[最大反馈警告] 
PAH 中配置的值时，[PID 反馈高报警] PFAH 才会被激活。

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：_

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：100

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：1,000
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[PID 给定] rF- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [PID 控制器]  [PID 给定]

关于本菜单
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

[内部 PID 参考值] PII

内部 PID 控制器给定值。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] nO，则可访问此参数。

[参考频率 1 配置] Fr1

配置给定频率 1。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] No，而且
 [内部 PID 给定值] PII设置为 [否] NO。

[PID 给定最小值] PIP1

PID 给定最小值。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] nO，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 由[参考频率通道 1] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b 以及求和/减法/乘

法功能提供 PID 控制器给定值。参阅结构图 (参见第 271 页)。
出厂设置

[是] YES PID 控制器给定值是通过[内部 PID 给定值] rPI的内部值。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配
[AI1] AI1 模拟输入 AI1

出厂设置
[AI2]...[AI3] AI2...AI3 模拟输入 AI2...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI 参考频率] UPdt 通过 DIx 分配的加/减功能
[远程终端给定] LCC 通过远程终端的参考频率
[Modbus 给定频率] Mdb 通过 Modbus 的参考频率
[CANopen 给定频率] CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的给定频率
[通信模块给定频率] nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的给定频率
[嵌入式以太网] EtH 嵌入式以太网
[DI5 脉冲输入分配
]...[DI6 脉冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

设置 说明
[PID 反馈最小值] PIF1...[PID 给定最
大值] PIP2

设定范围
出厂设置：150
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[PID 给定最大值] PIP2

PID 给定最大值。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] nO，则可访问此参数。

[内部 PID 给定值] rPI

内部 PID 控制器给定值。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] No，而且
 [内部 PID 给定值] PII设置为 [是] YES。

[自动/手动选择分配] PAU

自动/手动选择输入。
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] nO，则可访问此参数。

设置 说明
[PID 给定最小值] PIP1...[PID 反馈最
大值] PIF2

设定范围
出厂设置：900

设置 说明
[PID 给定最小值] PIP1...[PID 给定最
大值] PIP2

设定范围
出厂设置：150

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[手动 PID 给定] PIM

手动 PID 给定值。
手动模式中的给定输入。
可在以下情况下访问此参数：
 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] nO，而且
 [自动/手动选择分配] PAU 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

如果已配置预设速度，则在手动给定值中激活该速度。

[PID 预设给定值]PrI- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [PID 控制器] [给定频率] [PID 预设给定值] 

关于本菜单
如果已分配[PID 反馈分配]PIF，则可访问此功能。 

[2 个 PID 预设分配]Pr2 
2 个 PID 预设分配。
如果分配输入或位为 0，则禁用此功能。
如果分配输入或位为 1，则启用此功能。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI5 上的脉冲输入
分配]...[DI6 上的脉
冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[4 个 PID 预设分配]Pr4 
4 个 PID 预设分配。
与[2 个 PID 预设分配]Pr2 (参见第 282 页)相同。 

分配此功能前，先检查是否已分配[2 个 PID 预设分配]Pr2。 

[PID 预设给定值 2]rP2  
第 2 个 PID 预设给定值。
如果已分配[2 个 PID 预设分配]Pr2，则可访问此参数。 

[PID 预设给定值 3]rP3  
第 3 个 PID 预设给定值。
如果已分配[4 个 PID 预设给定值]Pr4，则可访问此参数。 

[PID 预设给定值 4]rP4  
第 4 个 PID 预设给定值。
如果已分配[2 个 PID 预设给定值]Pr2 和 [4 个 PID 预设给定值]Pr4，则可访问此参数。 

设置 说明
[PID 给定最小值]PIP1...[PID 给定最
大值]PIP2 

设定范围
出厂设置： 300

设置 描述
[PID 给定最小值]PIP1...[PID 给定最
大值]PIP2 

设定范围
出厂设置： 600

设置 描述
[PID 给定最小值]PIP1...[PID 给定最
大值]PIP2 

设定范围
出厂设置： 900
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[PID 给定] rF- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [PID 控制器]  [PID 给定]

[预测速度分配] FPI

预测速度给定值。
可在以下情况下访问此参数：
 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限]EPr。
 [PID 反馈] PIF 未设置为[否] nO

[预测速度给定系数] PSr

PID 速度输入给定系数。
 以下情况下可访问此参数：[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，且
 [预测速度分配] FPI 未设置为 [未配置] No。

[设置] St- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [PID 控制器]  [设置]

关于本菜单
如果 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] No，则可访问以下参数。

注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

[PID 比例增益] rPG

比例增益。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[通过远程终端的
参考频率]

LCC 通过远程终端的参考频率

[Modbus 参考频率
]

Mdb 通过 Modbus 的参考频率

[CANopen 参考频
率]

CAn 通过 CANopen 的参考频率

[通信模块参考频
率]

nEt 通过通信模块的参考频率

[嵌入式以太网] EtH 嵌入式以太网
[DI5 上的脉冲输入
分配]...[DI6 上的脉
冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

设置 说明
1...100% 设定范围

出厂设置：100%

设置 说明
0.01...100.00 设定范围

出厂设置：1.00
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[PI 积分增益] rIG

积分增益。

[PID 微分增益] rdG

微分增益。

[PID 斜坡] PrP

PID 加速/减速斜坡，定义为介于 [PID 给定最小值]PIP1 至 [PID 给定最大值]PIP2 之间，反之亦
然。

[PID 反向] PIC

PID 反向。

[PID 最小输出] POL

ID 控制器最小输出 (Hz)。

[PID 最大输出] POH

ID 控制器最大输出 (Hz)。

[PID 误差警告] PEr

PID 误差警告。仅当 PID 误差的值大于在 [PID 误差警告] PER 中配置的值时，[PID 误差警告] PEE 才
会被激活。

设置 说明
0.01...100.00 设定范围

出厂设置：1.00

设置 说明
0.00...100.00 设定范围

出厂设置：0.00

设置 说明
0.0...99.9 s 设定范围

出厂设置：0.0 s

设置 代码/值 描述
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是

设置 说明
-500.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：60.0 Hz

设置 说明
0...65,535 设定范围

出厂设置：100
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[PID 积分关闭] PIS

积分分路。
如果分配的输入或位为 0，将禁用此功能（启用 PID 积分）。
如果分配的输入或位为 1，将激活此功能（禁用 PID 积分）。

[PID 加速时间] ACCP

PID：在启动过程中加速。
可在启动 PID 控制器前应用 PID 启动斜坡，以便快速达到 PID 给定值，且不会增加 PID 增益。如果已配
置，则在加速到[低速频率] LSP 前应用[启动加速度斜坡] ACCS 而不是 [PID 加速时间] ACCP。

[PID 启动参考频率] SFS

PID：启动时的速度给定值。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6
[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）
[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关
[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 

CMD1.01...CMD1.10
[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无

关
[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 

CMD2.01...CMD2.10
[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无

论何种配置）
[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10
[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关
[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 说明

0.01...99,99 s (1) 设定范围
出厂设置：5.00 s

1 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1...6000 s。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

如果 [PID 起始频率] SFS 低于[低速频率] LSP，则此功能无效。
出厂设置：0.0 Hz
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[泵功能] - [休眠/唤醒]

第7.10节
[泵功能] - [休眠/唤醒]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[休眠/唤醒] SPW- 概述 288

[休眠菜单] SLP- 菜单 291

[休眠菜单] SLP-菜单 292

[休眠菜单] SLP- 菜单 293

[休眠前增速] Sbt- 菜单 294

[高级休眠检查] AdS- 菜单 295

[唤醒菜单] wKP- 菜单 297

[唤醒菜单] wKP- 菜单 298
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[休眠/唤醒] SPW- 概述

关于本菜单
如果 [PID 反馈分配] PIF 未设置为[未配置] nO，则可使用以下参数。

“休眠/唤醒”功能旨在关闭处于过程停顿状态的电机。
该功能可节能，并有助于防止不能长期低速运行设备的提前老化，因为机器的运行速度决定了润滑或冷却
效果。
在压力控制的泵送应用中：
 休眠/唤醒功能旨在管理水量需求较低且无需保持主泵运行的应用程序的周期。
 其可在需求较低期间实现节能。然后，当需求增加时，需要唤醒应用程序，以便满足需求。
 此外，在休眠期间，可启动 Jockey 泵以维持紧急服务压力或满足低水量需求。
根据用户定义的唤醒条件，电动机可自动重启。

PID 控制模式中的休眠/唤醒
在 PID 控制中使用变频器时，可使用以下任一条件将该应用程序切换至休眠状态：
 低速休眠（在多泵应用中，所有固定式泵都处于关闭状态时）。
 休眠传感器数值较小时休眠（使用流量传感器进行监测）。
 电动机功率较低时休眠（在多泵应用中，所有固定式泵都处于关闭状态时）。
 外部条件休眠（使用变频器输入）。
激活 PID 时，变频器处于“PID 控制模式”。通常情况是：
 已配置 PID，且
 已选定通道 1，并且
 PID 处于自动模式。
当变频器处于休眠状态时，使用唤醒条件重启该应用程序：
 PID 反馈电平唤醒
 PID 误差水平唤醒
 低压条件唤醒

警告
未预期的设备操作
确认激活该功能不会导致不安全情况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。
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PID 控制模式的休眠条件
如果没有有效的唤醒条件，在配置的任一休眠条件的维持时间长于[休眠延迟] SLPd时，该系统将切
换至休眠模式。
通过配置 [休眠检测模式] SLPM选择休眠检测模式。如果满足所选择的条件，系统将切换为休眠模式：

配置 条件
LF 根据流量传感器数值休眠 传感器数值低于休眠水平

SW 根据开关或外部条件休眠 开关输入将有效

SPd 根据速度休眠 输出频率低于休眠速度以及所有辅助设备

PWr 根据功率水平休眠 输出功率低于休眠功率

HP 根据压力传感器值休眠 传感器数值高于休眠水平

or 多个条件 至少符合 1 个进入休眠模式的配置条件
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PID 控制模式的唤醒条件
根据[唤醒模式] WUPM的以下配置唤醒系统：
 PID 反馈电平
 PID 误差水平。
 低压条件。
如果唤醒条件的有效时间超过[唤醒延迟] WuPD，则将唤醒系统。

选择[反馈] FbK时，如果出现以下情况，将唤醒系统，并返回 PID 控制模式：
 如果在直接模式中配置 PID，（[PID 反向] WUPF设置为 PIC），且当 PID 反馈低于配置的[唤醒过程

水平] nO时。
 如果在反向模式中配置 PID（[PID 反向] WUPF设置为PIC），且当 PID 反馈高于配置的[唤醒过程

水平] yES时。

选择[误差] Err时，如果出现以下情况，将唤醒系统，并返回 PID 控制模式：
 如果在直接模式中配置 PID([PID 反向] RPC设置为WUPE），且当 PID 反馈低于（[PID 给定值] 

PIC - [唤醒过程误差] nO）时。
 如果在反向模式中配置 PID([PID 反向] RPC设置为WUPE），且当 PID 反馈高于[PID 给定值] PIC 

+ [唤醒过程误差] yES）时。

如果[压力] LP已选定，则系统在压力反馈降至[唤醒过程水平]以下时，WUPF将唤醒并返回至 PID 
控制模式。

PID 控制模式中的提升阶段
当进入休眠模式时，电机会在[休眠提升时间] SLbS期间加速至[休眠提升速度] SLbt，然后停止。

 如果[休眠提升时间] SLbt 设置为 0，则忽略提升阶段。

PID 控制模式的初始状态
刚好在系统以自动模式启动后（在自动模式中出现一个运行命令 - 已选择通道 1 且 PID 自动）：
 如果满足唤醒条件，变频器将进入 PID 控制模式（PID 已启动）。
 如果未满足唤醒条件，变频器进入休眠模式（PID 保持停止且电机保持暂停）且忽略提升阶段。
当控制装置切换为自动模式，且电机保持运行时（例如切换至通道 1 或切换至 PID 自动模式），则变频器
保持运行状态，并切换至 PID 自动模式。 

休眠外部条件的配置（例如无流量开关的使用）
休眠开关允许您选择休眠外部条件的来源：
 nO：未选择用于休眠外部条件的输入。
 dIx：休眠外部条件（例如开关）连接至 DIx（还可在 I/O 配置文件上的控制位上执行分配）。

休眠传感器的配置（流量或压力传感器）
分配休眠传感器、配置选定的物理输入以及配置过程值标定。
休眠传感器源由[安装流量分配]FS1A 和[出口压力分配] PS2A 选择，可选择将传感器连接至模拟
输入还是脉冲输入：
 nO：未选择休眠传感器值的输入。
 AIx：休眠传感器连接至 AIx。
 AIUx：休眠传感器连接至虚拟 AIUx。
 PIx：休眠传感器连接至脉冲输入 PIx。

执行模拟输入的配置。
执行脉冲输入的配置。
根据选择的来源，通过以下方式配置传感器的过程范围：
 当连接至模拟输入时，[AIx 最低过程] AIxJ、[AIx 最高过程] AIxk（无单位）。
 当使用虚拟模拟输入时，[AIv1 最低过程] AVIJ、[AIv1 最高过程] AVIk（无单位）。
 当连接至频率中配置的脉冲输入时，[DIx 脉冲输入低频率] PILx、[DIx 脉冲输入高频率] PIHx

（无单位）。
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[休眠菜单] SLP- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [休眠/唤醒]  [休眠菜单]

关于本菜单

[休眠检测模式] SLPM

休眠检测模式。

[休眠开关分配] SLPW

休眠开关分配。
如果将[休眠检测模式] SLPM 设置为 [开关] Sw 或[多种] Or，则可访问此参数。

选择一个外部条件来输入休眠模式（例如，流量开关）。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未配置

出厂设置
[开关] SW? 开关条件下的系统进入休眠模式
[流量] LF 低流量条件下的系统进入休眠模式
[速度] SPd 速度条件下的系统进入休眠模式
[功率] PWr 功率条件下的系统进入休眠模式
[压力] HP 高压力条件下的系统进入休眠模式
[多个] Or 多个 OR 条件下的系统进入休眠模式

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无
论何种配置）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6
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[安装流程传感器分配] FS1A

安装流量传感器分配。
如果将[休眠检测模式] SLPM 设置为 [流量] LF 或[多种] or，则可访问此参数。

[休眠菜单] SLP-菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [休眠/唤醒]  [休眠菜单]

[休眠流量水平] SLnL

休眠流量水平。
传感器水平低于系统输入的休眠模式（零值禁用）。
可在以下情况下访问此参数：
 [安装流量分配] FS1A未设置为 [未配置] nO，且
 [休眠检测模式] SLPM设置为
 [流量] LF，或
 [多个] or。

[出口压力传感器分配] PS2A

出口压力传感器分配。
可在以下情况下访问此参数：
 [休眠检测模式] SLPM设置为[压力] HP，或
 [休眠检测模式] SLPM设置为[多个] or。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算
[估算系统流量] SLSF 估算的系统流量

仅在以下情況下才可使用此选项：[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] 
nVSD 或[主机冗余] NVSDR

注意： 要使用此选项，必须对系统的所有泵特性进行配置。

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 说明
[编号] nO 至 32,767 设定范围

单位：[流速单位] SuFr（例如 %、l/s、m3/h） 
出厂设置：[否] nO

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[休眠菜单] SLP- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [休眠/唤醒] [休眠菜单]

[休眠压力] SLPL

休眠压力水平。
可在以下情况下访问此参数：
 [输出压力分配] PS2A 未设置为[未配置] nO且
 [休眠检测模式] SLPM 设置为
 [压力] HP或
 [多种] or。

[休眠最低速度] SLSL

休眠流量水平。
休眠水平低于系统输入的休眠模式。
可在以下情况下访问此参数：
 [休眠检测模式] SLPM 设置为[速度] spd，或
 [休眠检测模式] SLPM 设置为[多种] or。

注意： 要设置此参数，需要考虑多泵架构中的所有变频器的[低速频率] LSP 值。

[休眠最小功率] SLPr

休眠功率电平。
功率电平低于系统输入的休眠模式。
可在以下情况下访问此参数：
 [休眠检测模式] SLPM 设置为[功率] pwr，或
 [休眠检测模式] SLPM 设置为[多种] or。

[休眠延迟] SLPd

休眠延时。
如果[休眠检测模式] SLPM 未设置为[未配置] nO，则可访问此参数。

设置 描述
[未分配] nO 至 32,767 设定范围

单位：[流速单位] SuFr（例如 %、l/s、m3/h）
出厂设置：[未分配] nO

设置 描述
0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：[否] nO

设置 描述
0...[电机额定功率] nPr 设定范围

出厂设置：[否] nO

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：20 s
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[休眠前增速] Sbt- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [休眠/唤醒]  [休眠菜单]  [休眠前增速]

关于本菜单
如果[休眠检测模式] SLPM不是设置为[否] nO，则可访问此参数。

[休眠提升速度] SLbS

休眠提升速度。

[休眠提升时间] SLbt

休眠提升时间。

设置 说明
0...599.0 Hz 设定范围

出厂设置： nO

设置 说明
0...3,600 s 设定范围

出厂设置： nO
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[高级休眠检查] AdS- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [休眠/唤醒] [休眠菜单] [高级休眠检查]

关于本菜单
如果[休眠检测模式] SLPM 未设置为[否] nO，则可激活此功能。

可在以下情况下访问此功能：
 [控制类型] TOCT 设置为[压力] PRESS 且，
 [休眠检测模式] SLPM 未设置为[否] no。
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[休眠模式] ASLM

高级休眠模式。

[休眠条件] ASLC

高级休眠检查速度条件。
如果[休眠模式] ASLM 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[休眠延时] ASLd

高级休眠检查延时。
如果 [休眠模式] ASLM未设置为[否] nO，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是

设置 说明
0...[高速] HSP 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0...9999 s 设定范围

出厂设置：20 s
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[检查休眠参考速度] ASLr

高级休眠检查速度给定值。
如果 [休眠模式] ASLM未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[唤醒菜单] wKP- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [休眠/唤醒] [唤醒菜单]

关于本菜单
如果[休眠检测模式] SLPM 未设置为[未配置] nO，则可访问此菜单。

[唤醒模式] WUPM

唤醒模式。

[唤醒过程水平] WUPF

唤醒过程值水平。
如果将[唤醒模式] WUPM设置为[反馈] Fbk，则可访问此参数。

[唤醒过程误差] WUPE

唤醒过程值误差水平。
如果将[唤醒模式] WUPM设置为[误差] Err，则可访问此参数。

设置 说明
0...[高速] HSP 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 代码/值 说明
[反馈] FbK PID 反馈电平唤醒

出厂设置
[故障] Err PID 误差水平唤醒
[压力] LP 低压条件唤醒

设置 说明
[PID 反馈最小值] PIF1...[PID 反馈最
大值] PIF2

设定范围
出厂设置：0

设置 说明
0...[PID 反馈最大值] PIF2 设定范围

出厂设置：0,0 Hz
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[出口压力分配] PS2A

出口压力传感器分配。
如果将[唤醒模式] WUPM 设置为[压力] LP，则可访问此参数。

[唤醒菜单] wKP- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [休眠/唤醒] [唤醒菜单]

关于本菜单
如果[休眠检测模式] SLPM 未设置为[未配置] nO，则可访问此菜单。

[唤醒压力水平] WUPL

唤醒压力电平。
高于此压力电平时，系统应离开休眠模式。
如果将[唤醒模式] WUPM 设置为[压力] LP，则可访问此参数。

[唤醒延迟] WuPD

唤醒延迟。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 描述
[未分配] nO 至 32,767 设定范围

单位：[压力单位] SuPr（例如 Pa、Bar、PSI、%）
出厂设置：[未分配] nO

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：0 s
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[泵功能] - [反馈监控]

第7.11节
[泵功能] - [反馈监控]

[反馈监控] FKM- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [反馈监控]

关于本菜单
通常此功能用于监控超出安装设备容量或安装设备未正常运行的情况：
 消防栓被打开。
 启动泵时，打开排放阀。
 管道机械故障。
 漏水。
当变频器高速运行时，此功能可监控 PID 反馈，以便检测其在配置时间内是否超出了设定点上下变化的给
定范围。
通过使用警告或检测错误，此功能还可表示：
 超出了安装设备的容量
 不能保障正常控制
 安装设备出现故障。
以下情况下可访问此菜单：[PID 反馈分配] PIF 未设置为[未配置] nO。

本图表展示了 PID 反馈监控：

[PID 反馈监测] PFMM

PID 反馈监控模式。
用于激活此功能的参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是
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[PID 反馈范围] PFMr

PID 反馈监控范围。
正常条件下，PID 反馈值应处于的范围。
如果 [PID 反馈监测] PFMM 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[PID 反馈误差延迟] PFMd

PID 反馈监控延时。
监控到异常情况后，触发错误的延迟。
如果 [PID 反馈监控] PFMM未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[PID 反馈误差响应] PFMb

响应监控错误的 PID 反馈监控。
定义出现反馈监控误差时变频器如何做出反应。
如果 [PID 反馈监控] PFMM未设置为[否] nO，则可访问此参数。

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：3%

设置 说明
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：10 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置
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[泵功能] - [泵特性]

第7.12节
[泵功能] - [泵特性]

[泵特性] PCr- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [泵特性]

关于本菜单
离心泵特性可以定义以下曲线点：
 压头
 机械功率
 效率
这些参数理由制造商的泵提供，需要在指定的速度下定义泵的性能。
泵的特性数据由指定速度（一般为额定速度）下的若干数据点表达：
 用于表示特性的速度 (N) ：一般为额定速度。
 每个特性点上的流量（Q）。
 每个特性点上的压头（H）。
 每个特性点上的功率（P）。
简化泵数据曲线示例：

该功能允许：
 在指定的速度下生成插补曲线，因此可以减少内插错误，
 使用相似的电机控制类型插补其他泵速曲线。

用例
有多个功能在使用前需要 [HQ] Hq 或 [PQ] Pq 曲线。

监测泵曲线上的泵工作点：

无传感器流量估算：

效率 / 流速 压头 / 流速 功率/流速

用例 以泵数据为特性（对比泵速度）
HQ PQ

“压头与流量”曲线 X
“功率与流量”曲线 X
“功率与速度”（固定 Q 值） X

用例 以泵数据为特性（对比泵速度）
HQ PQ

压头流量估算 X
功率流量估算 X
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激活功能
要激活此功能，需要将 [模式] PCM 设置为 [HQ] Hq 或 [PQ] Pq 或 [PHQ] PHq。这取决于您输入的数
据。
在输入所有的数据（曲线 + BEP）后，将 [泵特性曲线启用] PCA 设置为 [是] YES。

曲线设置
输入点在指定的工作范围应尽可能均匀间隔开来：

对于 [HQ] Hq 或 [PQ] Pq 曲线，建议 5 个点：
 靠近低或零流量点的 Q1。
 靠近 BEP 点的 Q3。
 靠近零压头点的 Q5。
 与 Q1 和 Q3 等距的 Q2。
 与 Q3 和 Q5 等距的 Q4。

配置最佳效率点（BEP）
允许在 Hq、Pq 以及 Eq 曲线上显示 BEP 配置：
 BEP 的泵曲线流速：[最大效率点流量] PCBQ。
 BEP 的泵曲线压头：[BEP 扬程压力] PCBH。
 BEP 的泵曲线功率：[BEP 功率] PCBP。

该图形描绘了曲线和 BEP:

1 系统曲线
2 泵 HQ 曲线
3 泵 PQ 曲线

错误的点间距 正确的点间距

错误的点输入 正确的点输入
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[模式] PCM

泵曲线模式。
选择输入和管理何种曲线数据。

[泵特性曲线启用] PCA

泵特性曲线启用。
重置或验证将被其他功能使用的参数。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[状态] PCS

泵曲线状态。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[液体比重] RHOC

用于表示泵特性的液体密度。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[泵速] PCSP

输入曲线的泵速。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

设置 代码/值 描述
[否] nO 功能未激活

出厂设置
[HQ] Hq H、Q 数据已激活
[PQ] Pq P、Q 数据已激活
[PHQ] PHq P、H、Q 数据已激活

设置 代码/值 描述
[否] nO 泵数据无效且可以修改数据

出厂设置
[是] YES 请求泵特性启用。如果失败参数值恢复成 NO；否则锁定数据修改。

设置 代码/值 描述
[无] nOnE 功能未配置

出厂设置
[未激活] nACt 功能已配置但未激活（数据解锁）
[激活] ACtiVE 数据已激活并且可用于其他功能（数据锁定）
[失败] FAiLEd 数据激活失败（没有输入其他点或数据未按照规则输入）

设置 描述
100...10,000 kg/m3 设定范围

出厂设置：1000 kg/m3

设置 描述
0...32,767 rpm 设定范围

出厂设置：0 rpm
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[最大效率点流量] PCbq

BEP 的泵曲线流速：
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[BEP 扬程压力] PCbH

BEP 的泵曲线压头。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[BEP 功率] PCbP

BEP 处的泵曲线功率。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[流量 1] PCq1

点 1 的泵曲线流量。
在点 1 处输入的流速（适用于 HQ 和 PQ 曲线）。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[扬程 1] PCH1

点 1 的泵曲线压头。
在点 1 处输入的压头（适用于 HQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [HQ] Hq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

[功率 1] PCP1

点 1 的泵曲线功率。
在点 1 处输入的机械功率（适用于 PQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [PQ] Pq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

设置 描述
0...32,767 根据[流速单位]设定范围 SUFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据 [压力单位]设定范围 SUPr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[电机标准电压]设定范围 bFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[流速单位]设定范围 SUFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[压力单位]设定范围 SUPr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[电机标准电压]设定范围 bFr

出厂设置：0
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[流量 2] PCq2

点 2 的泵曲线流量。
在点 2 处输入的流速（适用于 HQ 和 PQ 曲线）。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[扬程 2] PCH2

点 2 的泵曲线压头。
在点 2 处输入的压头（适用于 HQ 曲线）。

[功率 2] PCP2

点 2 的泵曲线功率。
在点 2 处输入的机械功率（适用于 PQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [PQ] Pq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

[流量 3] PCq3

点 3 的泵曲线流量。
在点 3 处输入的流速（适用于 HQ 和 PQ 曲线）。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[扬程 3] PCH3

点 3 的泵曲线压头。
在点 3 处输入的压头（适用于 HQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [HQ] Hq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

设置 描述
0...32,767 根据[流速单位]设定范围 SUFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[压力单位]设定范围 SUPr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[电机标准电压]设定范围 bFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[流速单位]设定范围 SUFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[压力单位]设定范围 SUPr

出厂设置：0
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[功率 3] PCP3

点 3 的泵曲线功率。
在点 3 处输入的机械功率（适用于 PQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [PQ] Pq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

[流量 4] PCq4

点 4 的泵曲线流量。
在点 4 处输入的流速（适用于 HQ 和 PQ 曲线）。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[扬程 4] PCH4

点 4 的泵曲线压头。
在点 4 处输入的压头（适用于 HQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [HQ] Hq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

[功率 4] PCP4

点 4 的泵曲线功率。
在点 4 处输入的机械功率（适用于 PQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [PQ] Pq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

[流量 5] PCq5

点 5 的泵曲线流量。
在点 5 处输入的流速（适用于 HQ 和 PQ 曲线）。
如果[模式] PCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

设置 描述
0...32,767 根据[电机标准电压]设定范围 bFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[流速单位]设定范围 SUFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[压力单位]设定范围 SUPr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[电机标准电压]设定范围 bFr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[流速单位]设定范围 SUFr

出厂设置：0
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[扬程 5] PCH5

点 5 的泵曲线压头。
在点 5 处输入的压头（适用于 HQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [HQ] Hq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

[功率 5] PCP5

点 5 的泵曲线功率。
在点 5 处输入的机械功率（适用于 PQ 曲线）。
如果将[模式] PCM 设置为 [HQ] Pq 或 [PHQ] PHq，则可访问此参数。

[泵工作点滤波时间] WPXF

泵工作点滤波时间
如果[模式] PCM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 描述
0...32,767 根据[压力单位]设定范围 SUPr

出厂设置：0

设置 描述
0...32,767 根据[电机标准电压]设定范围 bFr

出厂设置：0

设置 描述
0.00 s...60.00 s 设定范围

出厂设置：1.00 s
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[泵功能] - [无传感器流量估算]

第7.13节
[泵功能] - [无传感器流量估算]

[流量估计] SFE- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [流量估计]

关于本菜单
此功能允许使用设置于泵特性中的预定义泵曲线 HQ 或 PQ 来估算泵的流量。
如果系统中无压力传感器，则将使用 PQ 曲线。
如果入口和/或出口压力反馈可用（或为差值），则将使用 HQ 曲线 。
在设置无感传感器流量估算功能之前，将该曲线设置于泵特性功能中。
下图显示了使用 HQ 曲线的计算区域 (1)。

下图显示了使用 PQ 曲线的计算区域 (2)。

在使用 PQ 曲线时，需要校准的功能有：
 [功率动态增益] PEG 来定义一个用于估算变频器功率的校正增益。
 [功率静态偏移] PEO 来定义一个用于估算变频器功率的校正偏移。
 [液体密度] RHO 是要泵送的流体的密度。

在使用 HQ 曲线时，需要输入与以下应用相关的数据：
 [液体密度] RHO 是要泵送的流体的密度。
 [扬程动态增益] HEG 是校正增益，在两个压力传感器之间建立动态的压头损失模型。
 [扬程静态偏移] HEO 是应用于由泵提供的压头的校正偏移。
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[流量估计模式] FEM

流量估算模式。

[扬程动态增益] HEG

扬程动态增益。
如果将[流量估计模式] FEM 设置为 [HQ] Hq，则可访问此参数。

[扬程静态偏移] HEO

扬程静态偏移。
如果将[流量估计模式] FEM 设置为 [HQ] Hq，则可访问此参数。

[功率动态增益] PEG

功率动态增益。
如果将[流量估计模式] FEM 设置为 [HQ] Pq，则可访问此参数。

[功率静态偏移] PEO

功率静态偏移。
如果将[流量估计模式] FEM 设置为 [HQ] Pq，则可访问此参数。

[泵流量] FS2U

泵流量传感器值。

设置 代码/值 描述
[否] nO 功能未激活

出厂设置
[HQ] Hq H、Q 数据已激活
[PQ] Pq P、Q 数据已激活

设置 描述
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 描述
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 描述
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 描述
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围

出厂设置：-
EAV64324 05/2018 309



完整设置 CSt-
[估计流量] SLFU

估算流量值。
如果[流量估计模式] FEM 未设置为 [否]，则可访问此参数。 nO

[泵工作点滤波时间] WPXF

泵工作点滤波时间
如果[模式] PCM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 描述

应用客户单位的数值 设定范围
出厂设置：-

设置 描述
0.00 s...60.00 s 设定范围

出厂设置：1.00 s
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[泵功能] - [压差/压头修正]

第7.14节
[泵功能] - [压差/压头修正]

[压差/压头修正] DPHC- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [压差/压头修正]
可在以下情况下访问本菜单：
 [模式] PCM 设置为 [HQ] HQ 或 [PHQ] PHQ 且
 [出口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] NO。

关于本菜单
通过此功能，可使用泵特性中设置的预定义的泵曲线 HQ 或 PHQ 和分配的出口压力传感器来调整估计的
压差和泵压头。
设置该功能之前，应在泵特性功能中设置这些曲线。

[扬程动态增益] HEG

扬程动态增益。
如果[流量估计模式] FEM 设置为 [HQ] Hq，则可访问此参数。

[扬程静态偏移] HEO

扬程静态偏移。
如果[流量估计模式] FEM 设置为 [HQ] Hq，则可访问此参数。

[估算的压差] SLDP 
估算的泵的压差值
如果[出口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

[估算泵压头] SLHV 
估计的泵压头值
如果[出口压力分配] PS2A 未设置为[未配置] no，则可访问此参数。

设置 描述
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 描述
-100.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–

设置 描述
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPR

出厂设置：–
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[泵工作点滤波时间] WPXF

泵工作点滤波时间
如果 [模式] PCM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 描述
0.00 s...60.00 s 设定范围

出厂设置：1.00 s
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[泵功能] - [泵起停]

第7.15节
[泵功能] - [泵起停]

[泵起/停] PST- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [泵起/停]

关于本菜单
此功能定义了如何在泵的起/停期间控制加速和减速。
泵工作区域处于速度范围为 [低速] LSP - [高速] HSP之间。

最小速度由泵的制造商根据目标应用提供。
在低于最小速度情况下运行泵和/或在长的加速斜坡时间内启动泵都会对密封件的润滑、泵轮的冷却以及
轴承产生影响。
特定的止回阀减速斜坡用于减少可能造成阀工作不稳定的压力任意大幅变化。

当泵启动时，根据 [启动加速斜坡] ACCS 将泵加速至 [低速] LSP 。当泵的速度超过 [低速] LSP

时，如果其他功能未激活，则泵的加速和减速根据 [加速] ACC 以及 [减速] DEC来管理。

当泵停止时：
  根据 [减速] DEC 将泵减速至 [止回阀速度 2] CVHS

  根据 [减速止回阀] DECV将泵从 [止回阀速度 2] CVHS 减速至 [止回阀速度 1] CVLS。
  根据 [停止减速] DECS将泵从 [止回阀速度 1] CVLS 减速至零。

如果 [启动加速斜坡] ACCS = 0，忽略启动斜坡并且 [加速] ACC用于启动泵。

如果 [减速止回阀] DECV = 0，忽略止回阀斜坡且用于减速至[低速] LSP，那么 [停止减速] DECS 
被使用（参见以下）。
如果 [停止减速] DECS = 0,则额定减速 [减速] DEC 用于停止泵。

[低速] LSP

低速时的电机频率。

[高速] HSP

高速时的电机频率。

设置 描述

0...[高速] HSP 设定范围
出厂设置：0 Hz

设置 描述

[低速] LSP...[最高频率] TFR 设定范围
出厂设置：50.0 Hz
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[加速] ACC

从 0 加速至[电机额定频率] FrS所需时间。

为了让斜坡具有可重复性，必须根据可能应用的可能性设置此参数值。

[减速] dEC

从[电机标称频率]减速至 FrS0 所需时间。

为了让斜坡具有可重复性，必须根据可能应用的可能性设置此参数值。

[启动加速度斜坡] ACCS

启动加速。

[最终减速斜坡] dECS

停止减速。

[止回阀减速] dECV

止回阀闭合（平稳）时的减速度

[止回阀速度 1] CVLS

此速度以下使用止回阀斜坡
如果[减速止回阀] DECV未设置为 0，则可访问此参数。

设置 描述

0.00...6,0000.00 s (1) 设定范围
出厂设置：10.00 s

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.00 至 99.99 s 或 0.0 至 999.9 s 或 0 至 6,000 s。

设置 描述

0.00...6,0000.00 s (1) 设定范围
出厂设置：10.00 s

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.00 至 99.99 s 或 0.0 至 999.9 s 或 0 至 6,000 s。

设置 描述

[否] nO...6,000 s (1) 设定范围
出厂设置：[否] nO

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.00 至 99.99 s 或 0.0 至 999.9 s 或 0 至 6000 s。

设置 描述

[否] nO...6,000 s (1) 设定范围
出厂设置：[否] nO

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.00 至 99.99 s 或 0.0 至 999.9 s 或 0 至 6000 s。

设置 描述

[否] nO...6,000 s (1) 设定范围
出厂设置：[否] nO

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.00 至 99.99 s 或 0.0 至 999.9 s 或 0 至 6000 s。

设置 描述

0...[止回阀速度 2] CVHS 设定范围
出厂设置：0 Hz
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[止回阀速度 2] CVHS

开始使用止回阀斜坡的速度等级。
如果[减速止回阀] DECV未设置为 0，则可访问此参数。

[参考频率模板] bSP

设置 描述

[止回阀速度 1] CVLS...HSP 设定范围
出厂设置：0 Hz

设置 代码/值 描述
[标准] bSd

F 频率
R 给定值

零给定值频率 = LSP
出厂设置

[基带] bLS

F 频率
R 给定值

给定值 = 0 至 LSP 给定值 = LSP
[静带] bnS

F 频率
R 给定值

给定值 = 0 至 LSP 频率 = 0
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[0 静带] bnS0

F 频率
R 给定值

此操作与[标准] bSd 相同，除零给定值，频率 = 0 时的以下情况:信号
小于[最小值]（大于 0）（例如：2–10 Vdc 输入的 1 Vdc）信号大于[最小
值]（大于[最大值]）（例如：10–0 Vdc 输入的 11 Vdc）。
如果输入范围配置为“双向”，则操作与[标准] bSd 相同。
此参数定义考虑速度给定值的方式，仅限于模拟输入和脉冲输入。在 PID 
控制器中，这是 PID 输出给定值。
由[低速] LSP 和[高速] HSP 参数设置此限制。

设置 代码/值 描述
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[泵功能] - [管道填充]

第7.16节
[泵功能] - [管道填充]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[管道填充] PFI- 菜单 318

[管道填充] PFI- 菜单 320
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[管道填充] PFI- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [管道填充]

关于本菜单
如果[应用选择] APPT 未设置为[泵液位控制] LEVEL 或[通用风机控制] FAN，则可访问此菜单。

管道填充功能能够帮助防止当系统填充太快时管道发生的水锤现象。
该功能覆盖了由 PID 功能压力控制的水平管应用。
管道填充功能可始终启用或由数字输入（或 I/O 配置文件中的控制位）控制。
在自动模式的首次启动命令中，系统会进入管道填充模式。
在下一个启动命令时，如果系统压力反馈低于[管道填充压力] PFHP，则变频器将进入管道填充模式。

变频器每次唤醒时，如果[唤醒管道充注] PFWU 设置为[是] YES，则变频器将进入管道填充模式。

系统将保持以[管道填充速度] PFHS 填充水平管道，直到：
 压力反馈大于[管道填充压力] PFHP 参数，或
 系统进行管道填充的时间比 [管道填充时间] PFHt 更长。

如果满足这些条件的其中之一，则系统将进入自动压力调节模式。
注意： 如果将[管道填充时间] PFHt 设置为 0，则系统无法进入管道填充模式。

设置此功能，建议根据填充空系统的液体最大数量来设置[管道填充速度] PFHS 以及[管道填充时间] 
PFHt 两个参数。
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[激活模式] PFM

管道填充激活模式。

[出口压力分配] PS2A

出口压力传感器分配。
如果将[激活模式] PFM 设置为[出口压力] ps2，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 禁用管道填充

出厂设置
[反馈] fbk PID 反馈的管道填充

如果[控制类型] TOCT 设置为[压力] PRESS 且 [PID 反馈] PIF 未
设置为[未配置] NO，则可访问此选项。

[出口压力] ps2 在出口压力下进行管道填充

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[管道填充] PFI- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [管道填充]

[激活源] PFec

管道填充激活源。
如果 [激活模式] PFM未设置为[否] No，则可访问此参数。

[唤醒时填充管道] PFWU

唤醒时填充管道循环。
可在以下情况下访问此参数：
 [访问等级] LAC 设置为 [专家权限]EPr。
 [激活模式] PFM 未设置为[否] No。

[管道填充速度] PFHS

管道填充速度。
可在以下情况下访问此参数：
 [激活模式] pfm 未设置为[否] no，且
 [激活源] pfec 未设置为[未分配] no。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无
论何种配置）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6

设置 代码/值 说明
[否] nO 唤醒时无填充管道循环
[是] YES 管道填充循环在唤醒时运行

出厂设置

设置 描述

0.0...500.0 Hz 设定范围
出厂设置：25.0 Hz
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[管道填充压力] PFHP

管道填充压力水平。
可在以下情况下访问此参数：
 [激活模式] pfm 未设置为[否] no，且
 [激活源] pfec 未设置为[未分配] no。

[管道填充时间] PFHt

管道填充时间。
可在以下情况下访问此参数：
 [激活模式] pfm 未设置为[否] no，且
 [激活源] pfec 未设置为[未分配] no。

设置 描述

0...32,767 根据 [压力传感器单位] SUPR设置范围。
出厂设置： 0

设置 描述

0...32767 s 设定范围
出厂设置：10 s
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完整设置 CSt-
[泵功能] - [摩擦损失补偿]

第7.17节
[泵功能] - [摩擦损失补偿]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[摩擦损失补偿] FLC- 菜单 323

[摩擦损失补偿] FLC-菜单 324
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[摩擦损失补偿] FLC- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [摩擦损失补偿]
可在以下情况下访问本菜单：
 [控制类型] TOCT 设置为[压力] PRESS 且，
 [PID 反馈] PIF 未设置为[未配置] NO。

关于本菜单
此功能可监控系统流量，并显示应用的泵头损失估算值。
本功能可通过修改压力设定点来补偿这些泵头损失。其有助于保持使用点的压力恒定，无论流量需求为多
少。
此监控功能处于站级，而不仅是泵级。
此功能需要流量传感器来监控系统流量。
根据应用程序测量的数值来估算动态损失：
 在泵送点和使用点之间没有流量时，测量静态损失[静态补偿] FLH0。
 动态损失，基于在系统额定流量下测量的应用程序工作点（流量[输入点 1 流量] FLQ1；压头[输入点 

1 补偿] FLH1）。

如果将该功能设置为补偿模式，则根据估算的压力降来修改压力设定点。
注意： 在低流量工作点时，由于动态压头损失小于额定工作点的损失，因此此功能可降低压力设定点，进
而实现节能。

[模式选择] FLCM

模式选择。

[流量传感器] FS1A

安装流量传感器分配。
如果[模式选择] FLCM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

设置 代码/值 描述
[未激活] nO 禁用

出厂设置
[显示] MOn 仅监测：未用于补偿的压降
[补偿] COMP 补偿：用于修正压力设定点的压降

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算
[估算系统流量] SLSF 估算的系统流量

仅在以下情況下才可使用此选项：[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] 
nVSD 或[主机冗余] NVSDR

注意： 要使用此选项，必须对系统的所有泵特性进行配置。

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[摩擦损失补偿] FLC-菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [摩擦损失补偿]

关于本菜单
如果[模式选择] FLCM未设置为[禁用] nO且[安装流量分配] FS1A设置为[未配置] nO，则可
访问以下参数。

[静态补偿] FLH0

静态补偿。

[点 1 流量] FLq1

点 1 的流量。

[点 1 补偿] FLH1

点 1 的补偿。

[α] FLdA

 Alpha 。
如果[访问级别] LAC设置为[专家]EPr，则可访问此参数。

[压力差] FLPd

摩擦损失压力差。

设置 说明

0...32,767 设定范围
出厂设置： 0

设置 描述

0...32,767 设定范围
出厂设置： 0

设置 描述

0...32,767 设定范围
出厂设置： 0

设置 描述

0.0...2.0 设定范围
出厂设置： 2.0

设置 描述

-32,768...32,767 设定范围
出厂设置： _
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完整设置 CSt-
[泵功能] - [增压泵]

第7.18节
[泵功能] - [增压泵]

[管道补压泵] JKP- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [管道补压泵]

关于本菜单
可在以下情况下访问此菜单：
 [控制类型] tOCt 设置为[压力] PrESS且
 [PID 反馈] PIF已分配，且
 [休眠检测模式] SLPM 未设置为[否] no。

此功能可管理辅助泵。
辅助泵可以是：
 与变速泵并联的由变频器开关量输出控制的定速泵，或
 变速泵运行于固定速度。
辅助泵在 2 个压力设定点之间的开/关控制中运行。
在休眠期间使用辅助泵来维持服务压力。
从节能方面来看，连续低速运行时，最好启动和停止固定转速泵，而不是变速泵。

在休眠模式期间，如果出现以下情况，仍监测压力反馈：
 如果压力反馈低于辅助泵的启动压力 [最小压力] JPrP，且持续时间长于[启动延迟] JPrd，则启动

辅助泵；
 如果压力反馈高于辅助泵停止压力[最大压力] JPSP，则停止辅助泵

当启动辅助泵时，如果出现以下情况，仍监测压力反馈：
 如果压力反馈低于辅助泵启动压力[最大压力] JPSP 且持续时间长于唤醒延迟 [唤醒延迟] JPWd，这

表示请求压力大于辅助泵可单独提供的压力。将唤醒系统，并退出休眠模式。
 如果压力反馈低于唤醒压力[唤醒过程水平] WuPF，将唤醒系统并退出休眠模式。
EAV64324 05/2018 325



完整设置 CSt-
[辅助泵选择] JP

选择辅助泵。

[最小压力] JPrP

启动辅助泵的压力阈值。
如果[辅助泵选择] JP 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[启动延迟] JPrd

启动辅助泵的延迟。
如果[辅助泵选择] JP 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[最大压力] JPSP

停止辅助泵的压力阈值。
如果[辅助泵选择] JP 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[唤醒延迟] JPWd

压力反馈处于低位时延迟唤醒系统。
如果[辅助泵选择] JP 未设置为[否] No，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[R2]...[R3] r2...r3 继电器输出 R2...R3

[R4]...[R6] r4...r6 继电器输出 R4...R6（如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块）

[DQ11 数字输出
]...[DQ12 数字输出
]

dO11...dO12 数字输出 DQ11...DQ12（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[R61]…[R66] r61…r66 继电器 R61 …R66

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

设置 描述

0...[最大压力] JPSP 设定范围
出厂设置： 0

设置 描述

0...3,600 s 设定范围
出厂设置：0 s

设置 描述

[最小压力] JPrP...32,767 设定范围
出厂设置： 0

设置 描述

[否] nO...3,600 s 设定范围
出厂设置： nO
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[给定速度] JPrS

当 [VSP] VSP选择为辅助泵时的泵速。

如果[辅助泵选择] JP 设置为[VSP] VSP，则可访问此参数。

设置 描述

[低速] LSP...[高速] HSP 设定范围
出厂设置：[最大压力] JPSP
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完整设置 CSt-
[泵功能] - [起动泵控制]

第7.19节
[泵功能] - [起动泵控制]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[起动泵控制] PPC- 菜单 329

[起动泵控制] PPC-菜单 331
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[起动泵控制] PPC- 菜单

访问
[完整设置] [泵功能] [起动泵控制]

关于本菜单
此功能可管理起动泵。
起动泵放置在变速主泵的入口，由数字输出控制。
起动泵用于维持主泵的入口压力。
这通过在启动主泵前运行起动泵来实现。但建议启用干泵运行监控功能。
只要激活主泵，起动泵便保持抽运。

如果起动泵功能已激活且满足启动主泵条件，则会立即启动起动泵，且在符合以下其中一个起动条件后启
动主泵。
 [起动时间] PPSd 延迟后
 当通过[灌注泵切换分配] PPwA 分配的数字输入的有效时间超过[灌注泵条件延时] PPFd[]。
 当通过[入口压力分配] PS1A 所分配的模拟输入高于[灌注泵入口压力水平] PPIL 的时间超过[灌注

泵条件延时] PPFd。

如果起动泵已激活，则在停止主泵时，在减速阶段结束时，停止起动泵。
当系统进入休眠模式时，也会禁用起动泵。
当唤醒系统时，会立即启用起动泵，且在符合其中一个起动条件后启动主泵。
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[起动泵分配] PPOA

选择起动泵。

[灌注泵切换分配] PPwA

起动条件：外部切换分配。
如果[起动泵分配] PPOA 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[灌注泵入口压力水平] PPIL

起动条件：入口压力检测水平。
如果[起动泵分配] PPOA 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[入口压力分配] PS1A

入口压力传感器分配。
可在以下情况下访问此参数：
 [起动泵分配] PPoA 未设置为 [否] No。
 [灌注泵入口压力水平] PPil未设置为 [否] 0。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[R2]...[R3] r2...r3 继电器输出 R2...R3

[R4]...[R6] r4...r6 继电器输出 R4...R6（如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块）

[DQ11 数字输出
]...[DQ12 数字输出
]

dO11...dO12 数字输出 DQ11...DQ12（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[R61]…[R66] r61…r66 继电器 R61 …R66

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6

设置 代码/值 说明
[否] 0 禁用功能

出厂设置
-3276.7...3276.7 根据[定义系统单位] suC- 菜单中的配置确定设定范围

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[起动泵控制] PPC-菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [起动泵控制]

[起动条件延迟] PPfd

起动条件延迟。
可在以下情况下访问此参数：
 [起动泵分配] PPoA未设置为 [否] No。
 [起动开关分配] PPwA未设置为 [未分配] No。
 [起动入口水平] PPil未设置为 [否] 0。

[起动时间] PPSd

启动主泵前的延迟。
如果[起动泵分配] PPOA未设置为[否] No，则可访问此参数。

设置 说明

0...60 s 设定范围
出厂设置：0 s

设置 描述

0...3,600 s 设定范围
出厂设置：30 s
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完整设置 CSt-
[泵功能] - [流量限制]

第7.20节
[泵功能] - [流量限制]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[流量限制] FLM-菜单 333

[流量限幅] FLM- 菜单 334
332 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[流量限制] FLM-菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [流量限制]

关于本菜单
此功能允许您将系统流量限制为配置值（由本地要求、调节器或水的利用率确定）。 
此监控功能处于站级，而不仅是泵级。
此功能需要流量传感器来监控系统流量。

当流量反馈高于高流量[流量限制阀值有效] CHt时，泵将根据减速斜坡[流量限制减速度] dFL.

当流量反馈低于固定延时值减小的高流量[流量限制阀值有效] CHt时，如果降低给定频率，将维持或
减小泵速度。
当流量反馈低于低流速[流量限制阀值禁用] rCHt，将停止流量限制且泵速度对应系统给定频率。

注意： 此功能不会将电机速度降低至[低速] LSP值以下。

[流量限制模式] FLM

流量限制模式。

设置 代码/值 描述
[否] nO 否

出厂设置
[是] YES 是
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[安装流量分配] FS1A

安装流量传感器分配。
如果[流量限制模式] FLM未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[流量限幅] FLM- 菜单

访问
[完整设置]  [泵功能]  [流量限幅]

[流量极限阈值有效] CHt

流量限制功能阈值已激活。

[流量限幅阈值关闭] rCHt

流量限制功能阈值禁用。

[流量限幅减速] dFL

流量限制功能减速时间（在FrS 和 0 之间）。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算
[估算系统流量] SLSF 估算的系统流量

仅在以下情況下才可使用此选项：[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] 
nVSD 或[主机冗余] NVSDR

注意： 要使用此选项，必须对系统的所有泵特性进行配置。

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。

设置 描述
应用客户单位的数值 根据[定义系统单位] SUC- 菜单中的配置确定设定范围。

出厂设置：0.0

设置 描述
应用客户单位的数值 根据[定义系统单位] SUC- 菜单中的配置确定设定范围。

出厂设置：0.0

设置 描述

0.01...99.99 s (1) 设定范围
出厂设置：5.0 s

(1) 根据[斜坡增量]确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1 至 6,000.0。 inr
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[泵监控] - [泵循环监控]

第7.21节
[泵监控] - [泵循环监控]

[泵循环监测] CSP- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监测]  [泵循环监测]

关于本菜单
此功能旨在在配置的时间窗口内监控启动次数，防止系统出现过早老化以及检测任何异常运行情况。
内部计数器计数泵启动次数。每次启动泵时，计数器都将增加。每次启动后，每经过一次时间窗口，计数
值减 1。
如果计数器达到允许的[启动泵循环最大值] PCPn，将触发[泵循环警告] PCPA。

如果检测警告在激活时出现启动命令，则将触发错误[泵循环启动错误] PCPF。此应用程序将遵从[泵
循环错误响应] PCPb定义的操作。

如果已清除检测错误，则在计数器减小至小于允许的最大启动数时，可立即重启泵。
该功能基于对泵启动命令进行计数的滑动式时间窗口。

如果[泵循环监控] PCPM 设置为[模式 1] NORM，该功能将被激活，但不进行断电时间管理。

如果[泵循环监控] PCPM设置为[模式 2] RTC，功能被激活并带断电时间管理功能。这需要一个时钟
源，例如在给变频器通电时插入的图形显示终端，或通过以太网配置的时间服务器。
注意： 防堵塞启动序列被视为一个启动，无论序列中启动命令的有效数为多少。
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[泵循环监测] PCPM

泵循环监测模式

[允许启动的泵循环最大值] PCPn

触发报警的最大事件数。
如果[泵循环监测] PCPM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[泵循环时间线] PCPt

窗口时间。
如果PCPM未设置为[禁用] No，则可访问此参数。

[泵循环错误响应] PCPb

响应检测错误的泵循环监控。
如果PCPM未设置为[禁用] No，则可访问此参数。

[回落速度] LFF

回落速度。
如果PCPM未设置为[禁用] No，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 禁用循环监控

出厂设置
[模式 1] nOrM 无断电时间管理的循环监控
[模式 2] rtC 有断电时间管理的循环监控

设置 说明
1...99 设定范围

出厂设置：6

设置 说明
0...3,600 min 设定范围

出厂设置：60 min

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未删除命令就保持 (1)
[斜坡停车] RMP 斜坡停车

出厂设置
1 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或逻辑输出分配给其指示。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[泵监控] - [防堵塞]

第7.22节
[泵监控] - [防堵塞]

[防堵塞监控] JAM-菜单

访问
[完整设置]  [泵监控]  [防堵塞监控]

关于本菜单
在废水应用中，堵塞物质可降低系统效率，并可能缩减泵的使用寿命。
其还有助于清洁下游堵塞的叶轮、管道或阀门。
防堵塞功能可手动和/或自动执行正转和反转泵旋转循环。
专用参数可调节频率给定值、加速时间和减速时间、正向和反转。其允许您根据应用规格来设置该功能。
设置该功能时，请参阅泵的数据表。
注意： 防堵塞配置可覆盖其他配置，诸如[PID 加速时间] ACCP或[启动加速斜坡] ACCS。

防堵塞循环
可通过以下方式触发防堵塞功能：
 可分配给数字输入（或 IO 配置文件中的字位）的外部触发器。
 自动运行：
 每次启动命令时都会自动触发或
 在预定义持续时间内自动触发或
 根据电机转矩阀值监控显示自动触发器。

防堵塞循环的组成：
 符合[防堵塞前进加速度] JACC、[防堵塞前进时间] JFdt、[防堵塞前进速度] JFdS以及[防堵塞

前进减速度] JdEC的 1 个正向操作，
 [防堵塞停止时间] JZSt内的 1 个停车操作，
 符合[防堵塞后退加速度] JACr、[防堵塞后退时间] Jrdt、[防堵塞后退速度] JrVS以及[防堵塞

后退减速度] JdEr的 1 个反转操作，
 [防堵塞停止时间] JZSt内的 1 个停车操作，

防堵塞序列对应一系列连续防堵塞循环：[防堵塞循环数] JnbC

注意： 出现外部触发器时，如果在防堵塞序列结束前移除该命令，防堵塞序列仍会持续到结束。除了外部
触发器外，在整个防堵塞序列期间都需要运行命令。

注意
泵损坏
此功能使用前进与后退操作。在设置此功能之前，确认泵与装置同反向操作兼容。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。
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防堵塞计数
防堵塞功能可在配置的时间窗口 [防堵塞间隔] JAMt期间监控序列数。其有助于检测系统的提前老化以
及异常操作。例如由电机转矩阀值的自动触时出现此种情况。
内部计数器计数序列数。每次启动序列时，计数器都将增加。每个时间窗口对应一次启动时，其都将减
小。
如果计数器达到允许的最大值，[防堵塞最大序列] JAMn，将触发警告[防堵塞警告] JAMA 和错误[
防堵塞错误] JAMF。应用程序遵循定义的[防堵塞错误响应] JAMb 操作。 

[防堵塞外部触发器] JEtC

开关输入选择。

[阀堵塞自动触发器] JAtC

防堵塞触发器模式。

[防堵塞触发时间] JtCt

泵未运行时，触发防堵塞前的非活动时间。
如果[防堵塞自动触发] JATC设置为[时间] tIME，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无
论何种配置）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6

设置 代码/值 描述
[否] nO 未激活
[启动] Strt 每次启动命令时都会出现自动触发器
[时间] tIME 在预定义持续时间内显示自动触发器
[转矩] trq 根据电机转矩阀值监控显示自动触发器。

设置 描述
0...9,999 h 设定范围

出厂设置：24 h
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[防堵塞转矩] JtCL

转矩触发水平。
如果[防堵塞自动触发] JATC设置为[转矩] trq，则可访问此参数。

[防堵塞启动延迟] JtCd

检测到转矩过大时的触发延迟。
如果[防堵塞自动触发] JATC设置为[转矩] trq，则可访问此参数。

[防堵塞前进加速度] JACC

正向防堵塞运行加速时间。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞前进减速度] JdEC

正向防堵塞运行的减速时间。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

设置 描述
10...150% 设定范围

出厂设置： 110%

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：10 s

设置 描述
默认情况下，INR = 0.1： 
0.00...300.00 s

设定范围
出厂设置：3 s

如果INR = 0.01：
0.00...30.00 s

设定范围

如果INR = 1：
0.00...3000.00 s

设定范围

设置 描述
默认情况下，INR = 0.1： 
0.00...300.00 s

设定范围
出厂设置：3 s

如果INR = 0.01：
0.00...30.00 s

设定范围

如果INR = 1：
0.00...3000.00 s

设定范围
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[防堵塞后退加速度] JACr

反向防堵塞运行加速时间。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞后退减速度] JdEr

反向防堵塞运行减速度。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞前进速度] JFdS

正向防堵塞运行速度。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞后退速度] JrUS

反向防堵塞运行速度。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

设置 描述
默认情况下，INR = 0.1： 
0.00...300.00 s

设定范围
出厂设置：3 s

如果INR = 0.01：
0.00...30.00 s

设定范围

如果INR = 1：
0.00...3000.00 s

设定范围

设置 描述
默认情况下，INR = 0.1： 
0.00...300.00 s

设定范围
出厂设置：3 s

如果INR = 0.01：
0.00...30.00 s

设定范围

如果INR = 1：
0.00...3000.00 s

设定范围

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[防堵塞前进时间] JFdt

正向防堵塞运行时间。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞后退时间] JrUt

防堵塞正反向运行之间的时间间隔。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞停止时间] JZSt

前进和后退间的防堵塞时间。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞循环数] JnbC

防堵塞循环数。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞最大序列] JAMn

允许的最大连续防堵塞序列。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

设置 描述
0...300 s 设定范围

出厂设置：1 s

设置 描述
0...300 s 设定范围

出厂设置：1 s

设置 描述
0...300 s 设定范围

出厂设置：0 s

设置 描述
1...100 设定范围

出厂设置： 10

设置 描述
1...99 设定范围

出厂设置： 2
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[防堵塞间隔] JAMt

2 次防堵塞运行之间的最小时间间隔。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

[防堵塞错误响应] JAMb

防堵塞监控报警时的响应。
可在以下情况下访问此参数：
 [防堵塞外部触发器] JEtC 未设置为 [否] nO或
 [防堵塞自动触发器] JAtC 未设置为 [否] nO。

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：60 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何故障

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
1 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或逻辑输出按照各自指示分配。
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[泵监控] - [无水运行]

第7.23节
[泵监控] - [无水运行]

[空运行监测] dYr- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监测]  [空运行监测]

干泵运行监测
当未完全淹没泵的叶轮时，将出现干泵运行情况。长时间空转运行会导致泵的叶轮出现过早磨损。
吸入管道中有过多空气时会发生干泵运行现象：
 由于泵未正确启动，或
 由于吸入管道中漏入过多空气。
由于出现高温和润滑不充分现象，将显著缩减轴承和密封寿命时间。

关于本菜单
此功能可防止泵空转运行。
干泵运行功能可利用以下方式监测流量：
 流量开关或
 用于流量估算的 2 个点（速度；功率）。
当使用流量开关时，如果开关处于高水平，则指示干泵运行情况。
注意： 建议使用开启状态的流量开关以防低流量并且在低电平时使用数字输入激活（DIxL）。它允许您停
止运行泵以防流量开关电线断裂。
在设置此功能时，必须执行无流量测量，且系统中始终有水。
使用流量估算时，如果估算流量低于[空运行系数] dryX的无流量功率曲线，则出现干泵运行情况。

由一组 2 点确定无流量功率曲线：
 最小速度[低速] nFLS；最小速度时的功率[低功率] nFLP

 最大速度 [高速] nFHS；最大速度时的功率[高功率] nFHP

泵低流量监测功能也可使用此无流量功率曲线。
注意： 应在设置电机控制类型后，确定无流量功率曲线特性。

如果出现空运行情况，此功能将：
 触发警告[变频器运行警告] dryA（如果出现空运行情况）。
 如果空运行情况的持续时间长于[空运行错误延迟] dryd，将触发错误[空运行错误] dryF。触发错

误后，即使已清除检测到的错误，在[空运行重启延迟] dryr结束前，也无法重启泵。

注意： 如果变频器断电，将无法保存检测到的错误。
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[空运行模式] drYM

空运行模式。

[开关选择] drYW

空运行开关选择。
如果[空运行模式] drYM 设置为 [开关]Swt，则可访问此参数。

[功率估算值] OPrW

电机机械功率估算值
如果[空运行模式] drYM 设置为 [功率]pwr，则可访问此参数。

[低功率] nFLP

无流量低速功率。
如果[空运行模式] drYM 设置为 [功率]pwr，则可访问此参数。

[低速] nFLS

无流量低功率
如果[空运行模式] drYM 设置为 [功率]pwr，则可访问此参数。

设置 代码/值 描述
[否] nO 未激活

出厂设置
[开关] Swt 使用传感器开关
[功率] PWr 使用无传感器估算值

设置 代码/值 描述
[否] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6

[DI11（低电平）
]...[DI16（低电
平）]

L11L...L16L 数字输入 DI11...DI16（如果插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

设置 描述
-327.67...327.67 kW 设定范围

出厂设置： _

设置 描述
0.00...327.67 kW 设定范围

出厂设置：0.00 kW

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[高功率] nFHP

无流量高功率。
如果[空运行模式] drYM 设置为 [功率]pwr，则可访问此参数。

[高速] nFHS

无流量高速频率。
如果[空运行模式] drYM 设置为 [功率]pwr，则可访问此参数。

[空运行系数] drYX

空运行系数。
如果[空运行模式] drYM 设置为 [功率]pwr，则可访问此参数。

[空运行错误延迟] drYd

空运行检测错误延迟。
如果[空运行模式] drYM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[空运行重启延迟] drYr

空运行检测错误重启。
如果[空运行模式] drYM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 描述
0.00...327.67 kW 设定范围

出厂设置：0.00 kW

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 描述
0...100% 设定范围

出厂设置： 70%

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：5 s

设置 描述
10...3,600 s 设定范围

出厂设置：60 s
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完整设置 CSt-
[泵监控] - [泵低流量监控]

第7.24节
[泵监控] - [泵低流量监控]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[泵流量低监测] PLF- 菜单 347

[泵流量低监测] PLF- 菜单 349
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完整设置 CSt-
[泵流量低监测] PLF- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监测]  [泵流量低监测]

关于本菜单
由于泵需要靠液体流量来冷却，在泵内流动的流量过低的后果将导致泵的温度上升。
此外，从节能方面来看，低流量区域不是良好的工作区域。
无流量或低流量的起因有：
 检查阀在放电时已关闭。
 放电时管道出问题（阻塞的管道、 …）。
此功能帮助防止泵在无或低流量时被损坏。
可以通过使用传感器与否以及系统是单泵或多泵的不同方式进行监控。

此功能帮助使用不同方式检查可能无或低流量情况：
 使用直接指示低流量状况的流量开关：该方法仅适用于单泵系统或流量开关连接至受保护的泵时。

注意： 建议使用开启状态的流量开关以防低流量并且在低电平时使用数字输入激活（DIxL）。它允许您
停止运行泵以防流量开关电线断裂。

 使用流量传感器并且将实际流量值与给定阀值进行比较：
 该方法仅适用于单泵系统或流量传感器连接至受保护的泵时。
 所有与选定输入相关的数据将根据传感器（类型、最小以及最大过程值、缩放比例…）来配置。

 使用流量传感器并将实际流量值与“低流量系统曲线”QN 特性进行比较：
 该方法仅适用于单泵系统或流量传感器连接至受保护的泵时。
 所有与选定输入相关的数据将根据传感器（类型、最小以及最大过程值、缩放比例…）来配置。

 使用功率/速度估算并将泵工作点与“无流量”功率特性进行比较：
 输入所需的 2 [速度；功率] 点，第一点位于无流量区域（在低速点 LSP），第二点位于高度区域

（在高速点 HSP）。
 该方法不建议用于平坦的 PQ 曲线。

仅在泵启动后的[泵低流量激活延迟] PLFA 之后启用低流量监测，以便在启动操作期间禁用监测功能。

一旦检测到低流量情况，将发出[流量低警告] LFA。当变频器停止时，警报自动清除。

如果情况延迟时间超过配置的 [泵低流量错误延迟] PLFd 延迟时间，将发起检测错误并且变频器将根据 
[泵低流量错误响应] PLFb 的错误响应反应。在减速阶段监测仍启用。建议设置比完整减速顺序更长的
延迟时间。
错误被检测出后，即使警告已被重置，该错误仍能在[泵低流量重启延迟] PLFR 期间保持。

注意： 如果变频器断电重启（重启延时未保存），则变频器将无延时重启。在功能设置期间，应在系统无
流量但有水的情况下执行测量。
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[泵低流量监测] PLFM

泵低流量监测模式。

[泵低流量数字输入分配] PLFW

泵低流量无流量开关选择。
如果将 [泵低流量监测] PLFM 设置为[开关] Sw，则可访问此参数。

[泵流量分配] FS2A

泵流量传感器分配。
如果将 [泵低流量监测] PLFM 设置为[流量] Q 或[流量与速度] QN，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未配置

出厂设置
[开关] Sw 使用流量开关
[流量] q 使用混合流量阀值检测出低流量
[流量与速度] qn 使用流量与速度检测出低流量
[无流量功率] nF 使用无流量功率特性检测出低流量

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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完整设置 CSt-
[泵流量低监测] PLF- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监测]  [泵流量低监测]

关于本菜单
在设置此功能时，必须执行无流量或低流量测量，且系统中要始终有水。

[泵低流量下限] PLFL

泵低流量下限。
如果[泵低流量监测] PLFM 设置为[流量] Q 或[流量与速度] Qn，则可访问此参数。

[功率估计值] OPrW?

电机机械功率估算值。其可用于设置[低功率] nFLP和[高功率] nFHP值。

如果[泵低流量监测] PLFM 设置为[无流量功率] nf，则可访问此参数。

[低速频率] nFLS

无流量低速频率。
如果[泵低流量监测] PLFM 设置为[无流量功率] nf，则可访问此参数。

[高速频率] nFHS

无流量高速频率。
如果[泵低流量监测] PLFM 设置为[无流量功率] nf，则可访问此参数。

[低功率] nFLP

无流量低速频率。
如果[泵低流量监测] PLFM 设置为[无流量功率] nf，则可访问此参数。

设置 描述
0...32,767 设定范围，由 [流速单位] SUFR确定。

出厂设置：0

设置 说明
由变频器额定值决定 设定范围

出厂设置：_

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 描述
0...32,767 设定范围

出厂设置：0
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[高功率] nFHP

无流量高功率。
如果[泵低流量监测] PLFM 设置为[无流量功率] nf，则可访问此参数。

[泵低流量功率因数] PLFX

泵低流量功率因素。
如果 [泵低流量监测] PLFM 设置为[无流量功率] nf，则可访问此参数。

[泵低流量激活延迟] PLFA

在启动泵后，激活泵低流量监测的延迟。
如果[泵低流量监测] PLFM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[泵低流量错误延迟] PLFd

泵低流量检测错误延迟。
如果[泵低流量监测] PLFM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[泵低流量错误响应] PLFb

响应检测错误的泵低流量监测功能。
如果[泵低流量监测] PLFM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[回落速度] LFF

回落速度。

设置 描述
0...32,767 设定范围

出厂设置：0

设置 描述
100...500% 设定范围

出厂设置：110%

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：10 s

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：10 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何故障

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
1 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或逻辑输出按照各自指示分配。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[泵低流量重启延迟] PLFr

泵低流量重启延迟。
如果[泵低流量监测] PLFM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：0 s
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完整设置 CSt-
[泵监控] - [热监控]

第7.25节
[泵监控] - [热监控]

[热监控]tPP-菜单

访问
[完整设置] [泵监控] [热监控] 

关于本菜单
与[热监控]tPP-菜单 (参见第 172 页)相同。 
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完整设置 CSt-
[泵监控] - [入口压力监控..]

第7.26节
[泵监控] - [入口压力监控..]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[入口压力监控]IPP- 菜单 354

[入口压力监控]IPP- 菜单 356
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完整设置 CSt-
[入口压力监控]IPP- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监控]  [入口压力监控]

关于本菜单
此功能有助于检测入口压力较低的情况。
此监控功能处于站级，而不仅是泵级。
此功能需要压力传感器来监控系统的入口压力。
如果出现入口压力较低的情况，此功能可：
 触发警告，并在预定义范围内降低出口压力设定点，以便将入口压力维持在可接受的水平。入口压力补

偿仅适用于压力控制应用。
 尽管已降低此压力的设定点，如果入口压力反馈仍低于配置的最小接受值，则触发检测到故障的信号。
此入口压力监测功能适用于单螺杆泵或多个泵站。
这是泵站结构的示例：

监控图
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完整设置 CSt-
当入口压力反馈低于[入口压力高阈值] IPPH 时，将触发[入口压力警告] IPPA。在压力控制应用
中，将根据[入口压力最大补偿] IPPC 降低压力设定点。

当入口压力反馈小于[入口压力低阈值] IPPL 或[入口压力 DI 分配] iPPW 被激活，且延迟时间超过
[入口压力故障延迟] iPPd 时，将触发检测到的[入口压力错误] IPPF。此应用将执行[入口压力故
障响应] IPFb 定义的操作。

[入口压力监控] IPPM

入口压力监控模式。

[入口压力 DI 分配] IPPW

低入口压力开关源。
如果[入口压力监控] iPPM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

[入口压力分配] PS1A

入口压力传感器分配。
如果[入口压力监控] IPPM 未设置为[否] no，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未激活

出厂设置
[警告] ALARM 警告监控已激活
[补偿] COMP 警告和补偿已激活

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6（如果插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI11（低电平）
]...[DI16（低电
平）]

L11L...L16L 低电平时使用的数字输入 DI11...DI16（如果插入 VW3A3203 I/O 扩展模
块）

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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完整设置 CSt-
[入口压力监控]IPP- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监控]  [入口压力监控]

[入口压力高阈值] IPPH

入口压力监控高/可接受压力。
如果[入口压力监控] IPPM未设置为[否] No，则可访问此参数。

[入口压力低阈值] IPPL

入口压力监控低/最小压力。
如果[入口压力监控] IPPM未设置为[否] No，则可访问此参数。

[入口压力最大补偿] IPPC

入口压力监控最大补偿。
如果[入口压力监控] IPPM 设置为[补偿] Comp，则可访问此参数。

[入口压力错误延迟] IPPd

入口压力监控时间
可在以下情况下访问此参数：
 [入口压力 DI 分配] iPPW 未设置为[未配置] no，或
 [入口压力分配] PS1A 未设置为[未配置] no。

[入口压力错误响应] IPPb

响应检测错误的压力监控功能。
如果[入口压力监控] IPPM未设置为[否] No，则可访问此参数。

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPr

出厂设置：0

设置 说明
-32,767...32,767 设定范围依据[压力单位] SUPr

出厂设置：0

设置 说明
0...32,768 设定范围依据[压力单位] SUPr

出厂设置：0

设置 说明
0...3,600 s 出厂设置：0 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置
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完整设置 CSt-
[回落速度] LFF

回落速度。
如果[出口压力错误响应] oPPb 设置为[回落速度] LFF，则可访问此参数。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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完整设置 CSt-
[泵监控] - [出口压力监控]

第7.27节
[泵监控] - [出口压力监控]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[出口压力监测] OPP-菜单 359

[出口压力监测] OPP- 菜单 361
358 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[出口压力监测] OPP-菜单

访问
[完整设置]  [泵监控]  [出口压力监控]

关于本菜单
此功能可检测出口高压力和低压力现象。
 其有助于防止出现可损坏液压网络（例如管道爆裂）的高出口压力情况。
 其监测可反应液压网络损坏（例如管道爆裂）的低出口压力情况。
此监测功能处于出口站级别。
出口压力监测功能需要压力传感器和/或压力开关来监测系统的出口压力。
 高压开关可根据压力开关规格来激活高出口压力监测。
 压力传感器可根据[出口压力下限] OPPL 和[出口压力上限] OPPH来同时启用高出口压力和低出口压

力监测。 
站结构的示例：

出口压力监测功能监测系统的出口压力。
 当出现低压情况时，将触发[低出口压力警告] OPLA警告。
 当传感器发现高压情况时，将触发[高出口压力警告] OPHA 警告。
 当开关发现高压情况时，将触发[开关出口压力警告] OPSA 警告。
 如果高压情况的持续时间长于[出口压力错误延迟] OPPd时间，则触发检测到[出口压力高] OPHF 故

障。此应用将遵从[出口压力错误响应] OPPb 定义的操作。
 如果低压情况的持续时间长于[出口压力错误延迟] OPPd时间，则触发检测到[出口压力低] OPLF 故

障。此应用将遵从[出口压力错误延迟] OPPd 定义的操作。

注意： 
 建议在高压时使用打开的压力开关，而在低电平(DIxL) 时使用有效的数字输入。可在压力开关线路出现

故障时停止泵。
 建议使用 4-20 mA 压力传感器以及启用 4-20 mA 损耗功能。可在压力传感器线路出现故障时停止泵。

[出口压力监测] OPPM

模式选择。

设置 代码/值 说明
[否] nO 无

出厂设置
[开关] SW 开关时激活
[传感器] SnSr 传感器时激活
[全部] bOtH 传感器和开关时激活
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[出口压力 DI 分配] OPPW

高出口压力开关源。
可在以下情况下访问此参数：
 [出口压力监测] OPPM设置为[开关] SW或
 [出口压力监测] OPPM 设置为[两者] bOtH。

[出口压力传感器分配] PS2A

出口压力传感器分配。
可在以下情况下访问此参数：
 [出口压力监测] OPPM设置为[传感器] SNSR或
 [出口压力监测] OPPM 设置为[两者] bOtH。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6（如果插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI11（低电平）
]...[DI16（低电
平）]

L11L...L16L 低电平时使用的数字输入 DI11...DI16（如果插入 VW3A3203 I/O 扩展模
块）

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[出口压力监测] OPP- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监测]  [出口压力监测]

[出口压力下限] OPPL

出口压力下限。
可在以下情况下访问此参数：
 [出口压力监测] OPPM 设置为[传感器] SNSR，或
 [出口压力监测] OPPM 设置为[全部] bOtH。

[出口压力上限] OPPH

出口压力上限。
可在以下情况下访问此参数：
 [出口压力监测] OPPM 设置为[传感器] SNSR，或
 [出口压力监测] OPPM 设置为[全部] bOtH。

[出口压力延迟] OPPd

出口压力监控时间。
如果[出口压力监测] OPPM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

[出口压力错误响应] OPPb

出口压力故障配置。
如果[出口压力监测] OPPM 未设置为[否] No，则可访问此参数。

设置 说明
0...32,767 设定范围，由[压力单位] SUPr确定。

出厂设置：0

设置 说明
0...32,767 设定范围，由[压力单位] SUPr确定。

出厂设置：0

设置 说明
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：0 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置
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[回落速度] LFF

回落速度。
如果[出口压力错误响应] oPPb 设置为[回落速度] LFF，则可访问此参数。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[泵监控] - [高流量监控]

第7.28节
[泵监控] - [高流量监控]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[高流量监控] HFP-菜单 364

[流量高监测] HFP- 菜单 366
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[高流量监控] HFP-菜单

访问
[完整设置]  [泵监控]  [高流量监控]

关于本菜单
高流量监控有助于检测出口高流量异常现象：
 运行时超出了应用流量容量
 有助于检测管道有无爆裂 
此监控功能位于出口站级别。此功能需要流量传感器来监控系统的出口流量。
这是泵站结构的示例：

高流量监控功能监测系统的出口流量：
 当出口流量反馈高于[高流量上限] HFPL时，将触发警告[高流量警告] HFPA。应用不停止。
 如果出口流量反馈大于[高流量上限] HFPL的时间长于[高流量错误延迟] HFPD时间，则触发检测错

误[高流量错误] HFPF。此应用将遵从[高流量错误响应] HFPb定义的操作。

如果在多泵系统中检测到高流量现象，将停止所有泵。

[高流量激活] HFPM

模式选择。

设置 代码/值 说明
[否] nO 禁用功能

出厂设置
[是] YES 启用功能
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[安装流量分配] FS1A

安装流量传感器分配。
如果[高流量激活] HFPM未设置为[否] nO，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[AI1]...[AI3] AI1...AI3 模拟输入 AI1...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[虚拟输入 AIV1]...[
虚拟输入 AIV3]

AIv1...AIv3 虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入
]...[DI6 脉冲输入]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6

[估算泵流量] SLPF 无传感器流量估算
[估算系统流量] SLSF 估算的系统流量

仅在以下情況下才可使用此选项：[泵系统构架] MPSA 设置为[多变频] 
nVSD 或[主机冗余] NVSDR

注意： 要使用此选项，必须对系统的所有泵特性进行配置。

注意： 对于传感器配置，请参考章节[传感器调整] (参见第 191 页)。
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[流量高监测] HFP- 菜单

访问
[完整设置]  [泵监测]  [流量高监测]

关于本菜单
如果[高流量检测激活] HFPM 未设置为[否] nO，则可访问以下参数。

[高流量上限] HFPL

高流量上限。

[高流量错误延迟] HFPd

高流量延迟。

[高流量错误响应] HFPb

响应检测错误的高流量监控。

[回落速度] LFF

回落速度。

设置 描述
0...32,767 根据[流速单位]设定范围 SUFr

出厂设置：32767

设置 描述
0...3,600 s 设定范围

出厂设置：10 s

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何错误

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1) 
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置

设置 描述
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[风扇] - [PID 控制器]

第7.29节
[风扇] - [PID 控制器]

[PID 控制器] PID- 菜单

访问
[完整设置]  [风扇]  [PID 控制器]

关于本菜单
与 [PID 控制器] PID- 菜单 (参见第 270 页)相同。
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[风扇] - [反馈监控]

第7.30节
[风扇] - [反馈监控]

[反馈监控] FKM-菜单

访问
[完整设置]  [风扇]  [反馈监控]

关于本菜单
与[反馈监控] FKM-菜单 (参见第 299 页)相同。
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[风扇] - [跳频]

第7.31节
[风扇] - [跳频]

[跳频] JUF-菜单

访问
[完整设置] [风扇] [跳频]

关于本菜单
此功能可防止在某固定频率附近的可调节范围内长时间运行。
可使用此功能防止达到引发共振的速度。将此功能设置为 0，以禁用。

[跳频] JPF

跳频。

[跳频 2] JF2

跳频 2。

[第三个跳频] JF3

跳频 3。

[跳频滞环] JFH

跳频带。
仅在跳频 JPF、JF2或JF3中至少一个不为 0 时，可访问此参数。

跳频范围：比如介于 JPF – JFH 与 JPF + JFH 之间。

3 个频率 JPF、 JF2、 JF3 共用此调节。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.1...10.0 Hz 设定范围

出厂设置：1.0 Hz
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[风扇]

第7.32节
[风扇]

[风扇] CSFA- 菜单

访问
[完整设置]  [风扇]

[错误检测禁用] InH

禁用错误检测。
在极少数情况下，变频器的监视功能可能变得多余，因为它们会妨碍应用。典型示例时防火系统中运行的
排烟扇。如果起火，则排烟扇应尽可能长时间运行，即便超过变频器允许的环境温度也应如此。在此类应
用中，设备损坏或破坏会被视为间接损坏，目的是防止发生经过评估，潜在危害性更为严重的其他损坏。
提供一个用于在此类应用中禁用某些监视功能的参数，从而使设备的自动错误检测与自动错误响应功能不
再激活。您必须为禁用的监视功能执行其他的监视功能，允许操作人员与/或主控制系统对与检测错误相
对应的条件正确响应。例如，如果禁用变频器的过热监视功能，则当未检测到错误时，排烟扇的变频器自
身有可能起火。例如，控制室内可指示过热情况，但变频器不会由内部监视功能立即和自动停止。

如果[访问级别] LAC设置为[专家]EPr，则可访问此参数。

如果分配的输入或位状态为：
 0：启用错误检查。
 1：禁用错误检查。
已在分配的输入或位的上升沿（从 0 更改为 1）清除电流错误。
可禁用检测以下错误：AnF、bOF、CnF、COF、dLF、EnF、EPF1、EPF2、FCF2、ETHF、InFA、
InFB、InFV、LFF1、LFF3、ObF、OHF、OLC、OLF、OPF1、OPF2、OSF、PHF、SLF1、SLF2、
SLF3、SOF、SPF、SSF、TFd、TJF、TnF、ULF、USF。

危险
监视功能禁用，无法检测错误
 只能在按照适用于本设备与应用的所有法规与标准进行全面风险评估之后使用此参数。
 执行不会触发变频器自动错误响应，但允许采用其他方式，按照所有适用法规与标准以及风险评估进

行充分与相应响应的其他监视功能，取代禁用的监视功能。
 在启用监视功能之后，调试与测试系统。
 在调试期间，通过在受控条件下的受控环境中进行测试与模拟确认变频器与系统正常运行。
不遵循上述说明将导致人员伤亡。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）
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[自动故障复位] Atr

本功能可用于自动执行单一或多个故障复位操作。如果在启用本功能后，触发向“故障”操作状态转变的
错误原因消失，则变频器恢复正常操作。自动尝试故障复位时，输出信号[操作状态故障]不可用。如果
进行故障复位的尝试不成功，则变频器保持“故障”操作状态，且输出信号[操作状态故障]被激活。

如果激活此功能，则变频器故障继电器保持激活状态。必须保持速度给定值和操作方向。
建议使用 2 线控制（[2/3 线控制] tCC设置为[2 线控制] 2C且[2 线类型] tCt设置为[电平] 
LEL）。

如果[故障复位时间] tAr过后，仍未重启，将终止该过程并保持变频器锁定，直到将其关闭然后打开。

下面列出了可使用此功能的检测错误代码。

[飞车起动] FLr

飞车起动功能分配。
在发生以下事件后，如果仍保持运行命令时，便于顺利重启：
 缺失或断开线路电源。
 清除当前检测到的错误或自动重启。
 自由停车下一运行命令（在考虑下一运行命令前执行 5 倍[转子时间常量] trA的延迟时间）。

在重启时，变频器提供的速度从电机估计速度恢复后，然后沿着斜坡达到给定速度。
此功能要求 2 线等级控制。
如果此功能是可操作的，则每个运行命令都会激活该功能，导致电流轻微延迟（最多 0.5 秒）。
如果[自动直流注入] AdC 设置为[连续] Ct，则[飞车起动] FLr 将被强制为[否] nO。

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 代码/值 说明

警告
未预期的设备操作
 确认激活该功能不会导致不安全情况。
 确认当此功能激活时，输出信号“操作状态故障”不可用这一事实不会造成不安全情况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 功能禁用

出厂设置
[是] YES 如果检测到的错误已消失且其他操作条件允许重启，则在锁定错误状态后，

可自动重启。由不断增加的等待时间隔开的一系列自动尝试执行重启：1 
s、5 s、10 s，然后以后尝试为 1 分钟。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 功能未激活。

出厂设置
[启用自由停车] YES 仅在自由停车后激活功能。
[始终启用] ALL 在所有停车类型后激活功能。
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[通用功能] - [速度限制]

第7.33节
[通用功能] - [速度限制]

[速度限值] SLM- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [速度限制]

关于本菜单
此功能定义了如何在泵的起/停期间控制加速和减速。
泵工作区域处于速度范围为 [低速] LSP - [高速] HSP之间。

最小速度由泵的制造商根据目标应用提供。
在低于最小速度情况下运行泵和/或在长的加速斜坡时间内启动泵都会对密封件的润滑、泵轮的冷却以及
轴承产生影响。
特定的止回阀减速斜坡用于减少可能造成阀工作不稳定的压力任意大幅变化。

当泵启动时，根据 [启动加速斜坡] LSP 将泵加速至 [低速] ACCS 。当泵的速度超过 [低速] LSP

时，如果其他功能未激活，则泵的加速和减速根据 [加速] ACC 以及 [减速] DEC来管理。

当泵停止时：
  根据[减速时间] DEC 将泵减速至[止回阀速度 2] CVHS

  根据 [止回阀减速时间] DECV 将泵速从[止回阀速度 2]CVHS 减至[止回阀速度 1] CVLS。
  根据[停止减速] DECS 将泵速从[止回阀速度 1] CVLS 减至零。

如果 [启动加速斜坡] ACCS = 0，忽略启动斜坡并且 [加速] ACC用于启动泵。

如果 [减速止回阀] DECV = 0，忽略止回阀斜坡且用于减速至[低速] LSP，那么 [停止减速] DECS 
被使用（参见以下）。
如果 [停止减速] DECS = 0,则额定减速 [减速] DEC 用于停止泵。

[低速频率] LSP

最小给定值的电机频率。

[高速频率] HSP

最大给定值的电机频率。

设置 说明

0.0...500.0 Hz 设定范围
出厂设置：0 Hz

设置 说明

0.0...500.0 Hz 设定范围
出厂设置：50.0 Hz
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[给定频率模板] bSP

低速管理（模板）。
此参数定义给定值和频率是如何对应的，仅限于模拟输入和脉冲输入。在 PID 控制器中，这是 PID 输出频
率给定值。 
由[低速频率] LSP和[高速频率] HSP 参数作为限制。

设置 代码/值 描述
[标准给定模式] bSd

F 频率
R 给定值

给定值 = 0，频率 = [低速频率] LSP

出厂设置
[静带] bLS

F 频率
R 给定值

给定值 = 0 至 [低速频率] LSP，频率 = [低速频率] LSP

[基带] bnS

F 频率
R 给定值

给定值 = 0 至LSP 频率 = 0
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[0% 基带] bnS0

F 频率
R 给定值

除了给定为 0 频率为 0 时的以下情况外，作用与[标准] bSd 相同:当[最
小值]大于 0，而信号小于最小值（例如：2–10 Vdc 的输入，而信号为 
1 Vdc）。当[最小值]大于[最大值]，而信号大于最小值（例如：10–
0 Vdc 的输入，而信号为 11 Vdc）。
如果输入范围配置为“双向”，则操作与[标准] bSd 相同。
此参数定义考虑速度给定值的方式，仅限于模拟输入和脉冲输入。在 PID 
控制器中，这是 PID 输出给定值。
由[低速频率] LSP 和[高速频率] HSP 参数设置此限制。

设置 代码/值 描述
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[通用功能] - [斜坡]

第7.34节
[通用功能] - [斜坡]

[斜坡] rAMP- 菜单

访问
[完整设置]  [一般功能]  [斜坡]

[斜坡类型] rPt

斜坡类型。

[斜坡增量] Inr

此参数对[加速时间] ACC、[减速时间] dEC、[第 2 加速时间] (AC2) 和[减速度 2] dE2 有效。

[加速时间] ACC

从 0 加速至[电机额定频率] FrS所需时间。

为了让斜坡具有可重复性，必须根据应用的可能性设置此参数值。

[减速度] dEC

从[额定电机频率] FrS 减速至 0 所需的时间。

为了让斜坡具有可重复性，必须根据应用的可能性设置此参数值。

设置 代码/值 描述
[线性斜坡] LIn 线性斜坡

出厂设置
[S 形斜坡] S S 形斜坡
[U 形斜坡] U U 形斜坡
[用户定义] CUS 用户定义斜坡

设置 代码/值 描述
[0.01] 0.01 增加至 99.99 秒
[0.1] 0.1 增加至 999.9 秒

出厂设置
[1] 1 增加至 6000 秒

设置 说明

0.00...6,000.00 s (1) 设定范围
出厂设置：10.00 s

(1) 根据以下值确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1 至 6000：[斜坡增量] Inr

设置 说明

0.00...6,000.00 s (1) 设定范围
出厂设置：10.00 s

(1) 根据以下值确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1 至 6000：[斜坡增量] Inr
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[加速始端圆滑系数] tA1

以[加速] ACC 或 [加速 2] AC2 斜坡时间的百分比表示的加速斜坡的开始端圆滑系数。

可设置为 0 至 100%。
如果将 [斜坡类型] rPt 设置为[用户定义] CUS，则可访问此参数。

[加速末端圆滑系数] tA2

以[加速] ACC 或 [加速 2] AC2 斜坡时间的百分比表示的加速斜坡的结束端圆滑系数。

设置范围为 0 至（100% - [加速始端圆滑系数] tA1）。

如果将 [斜坡类型] rPt 设置为[用户定义] CUS，则可访问此参数。

[减速始端圆滑系数] tA3

以[减速] dEC 或[减速 2] dE2 斜坡时间的百分比表示的减速斜坡开始端的圆滑系数。

可设置为 0 至 100%。
如果将 [斜坡类型] rPt 设置为[用户定义] CUS，则可访问此参数。

[减速末端圆滑系数] tA4

以[减速] dEC 或[减速 2] dE2 斜坡时间的百分比表示的减速斜坡结束端的圆滑系数。

设置范围为 0 至（100% - [加速始端圆滑系数] tA3）。

如果将 [斜坡类型] rPt 设置为 [用户定义] CUS，则可访问此参数。

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：10%

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：10%

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：10%

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：10%
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[减速自适应] brA

减速斜坡自适应。

如果设置了相对于实际负载惯量而言过低的减速斜坡值，自动激活此功能以适应减速斜坡，可能会导致过
压检测故障。
此功能与要求以下内容的应用不兼容：
 斜坡定位

注意
电机损坏
如果在连接的电机为永磁同步电机时，方可将此参数设置为 YES 或 nO。其他设置会将永磁同步电机
消磁。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 代码/值 描述
[否] nO 功能禁用
[是] YES 激活功能，适用于无需快速减速的应用。

出厂设置
[高转矩] dYnA 额外的恒定电流补偿。

[高力矩] dYnA 选项是否出现取决于变频器的额定值和 [电机控制类型] 
Ctt。这样可获得比[是] YES 选项更大的减速度。使用对比试验确定您
的选择
当[减速自适应]brA 配置为[高力矩]dYnA 时，制动动态性能通过添
加电流组件得到提高。其目的是为了增加磁芯损耗和储存在电机中的磁能。
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[通用功能] - [斜坡切换]

第7.35节
[通用功能] - [斜坡切换]

[斜坡切换] rpt- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [斜坡切换]

[斜坡 2 频率阈值] Frt

斜坡 2 频率阈值
如果[斜坡 2 频率阈值] Frt 不为 0（0 将禁用该功能）且输出频率大于[斜坡 2 频率阈值] Frt，则
可切换第二个斜坡。
阈值斜坡开关可与[斜坡切换分配] rPS 开关结合使用，如下所示：

[斜坡切换分配] rPS

斜坡切换。

DI 或位 频率 斜坡
0 < Frt ACC, dEC

0 > Frt AC2, dE2

1 < Frt AC2, dE2

1 > Frt AC2, dE2

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[加速度 2] AC2 
加速度 2 斜坡时间。
从 0 加速至[电机额定频率] FrS 所需时间。为了让斜坡具有可重复性，必须根据可能应用的可能性设
置此参数值。
如果[斜坡 2 频率阀值] Frt大于 0 或已分配[斜坡切换分配] rPS，则可访问此参数。

[减速度 2] dE2 
从[电机标称频率]减速至 FrS0 所需时间。为了让斜坡具有可重复性，必须根据可能应用的可能性设置
此参数值。
可在以下情况下访问此参数：
 [斜坡 2 频率阈值] Frt 大于 0 或
 已分配[斜坡切换分配] rPS。

设置 说明

0.0...6,000 s (1) 设定范围
出厂设置：5.0 s

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1...6000 s。

设置 说明

0.0...6,000 s (1) 设定范围
出厂设置：5.0 s

(1) 根据[斜坡增量] Inr 确定的范围为 0.01 至 99.99 s 或 0.1 至 999.9 s 或 1...6000 s。
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[通用功能] - [停车类型]

第7.36节
[通用功能] - [停车类型]

[停车配置] Stt- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [停车配置]

关于本菜单
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

[停车类型] Stt

正常停车模式。
运行命令消失或停车命令出现时的停车模式。

[自由停车分配] nSt

自由停车。
当输入或位更改为 0 时，将激活停车操作。如果输入恢复状态 1 且仍在启用运行命令，则仅在[2/3 线控制
] tCC 设置为[2 线控制] 2C 且[2 线类型] tCt 设置为[电平] LEL 或[正转优先] PFO时，可重
新启动电机。如果未设置，则必须发送新的运行命令。

设置 代码/值 说明
[斜坡停车] rMP 斜坡停车

出厂设置
[快速停车] FSt 快速停车
[自由停车] nSt 自由停车
[直流注入] dCI 直流注入停车。

在[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYnU 时可用。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无
论何种配置）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6
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[自由停车阈值] FFt

自由停车阈值。
在此速度阈值下电机切换至自由停车。
此参数支持从斜坡停车或快速停车切换至低于低速度阈值的自由停车。
可在以下情况下访问此参数：
 [停车类型] Stt 设置为[快速停车] FSt 或[斜坡停车] rMP 且
 已配置[自动直流注入] AdC。

[快速停车分配] FSt

快速停车。
如果输入更改为 0 或位更改为 1（[I/O 配置文件] IO 位为 0），则激活停车。

如果输入恢复状态 1 且仍在启用运行命令，则仅在[2/3 线控制] tCC 设置为[2 线控制] 2C 且[2 线类型
] tCt 设置为[电平] LEL 或[正转优先] PFO时，可重新启动电机。

如果未设置，则必须发送新的运行命令。
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

[DI11（低电平）
]...[DI16（低电
平）]

L11L...L16L 低电平时使用的数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模
块）

[DI52（低电平）
]...[DI59（低电
平）]

D52L...D59L 数字输入 DI52…DI59（低电平）

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

[DI52（高电平）
]… [DI59（高电
平）]

d52H…d59H 机柜高电平数字输入

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

设置 代码/值 说明

设置 说明
0.2...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.2 Hz

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关
[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 

CMD1.01...CMD1.10
[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无

关
[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 

CMD2.01...CMD2.10
[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无

论何种配置）
[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关
[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 

CMD5.01...CMD5.10
[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无

论何种配置）
[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6

[DI11（低电平）
]...[DI16（低电
平）]

L11L...L16L 低电平时使用的数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模
块）
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[斜坡除数] dCF

快速停车减速斜坡降低系数。
发送停车请求时，启用（[减速时间] dEC 或[第二个减速时间] dE2）的斜坡将除以此系数。

数值 0 对应最短斜坡时间。

[直流注入分配] dCI

直流注入制动分配。

可在以下情况下访问此参数：[电机控制类型] Ctt 未设置为 [SYN_U VC] SYNU

当分配输入或位更改为 1 时，将启用直流注入制动。
如果输入恢复状态 0 且仍在启用运行命令，则仅在[2/3 线控制] tCC 设置为[2 线控制] 2C 且[2 线类型
] tCt 设置为[电平] LEL 或[正转优先] PFO时，可重新启动电机。如果未设置，则必须发送新的运
行命令。
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

设置 说明
0...10 设定范围

出厂设置：4

警告
意外移动
 当电机静止时，请勿使用直流注入生成保持转矩。
 利用恒速制动器使电机保持在静止位置。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[直流注入水平 1 ] IdC

直流注入电流。

通过选择停止模式或数值输入激活的直流注入制动电流等级。
可在以下情况下访问此参数：
 [停车类型] Stt 设置为[直流注入] dCI或
 [直流制动 DI] dCI 未设置为 [否] nO。

[直流注入时间 1] tdI

直流注入时间 1。

[直流制动电流 1] IdC 注入时间。此时间过后，注入电流将变为[直流制动电流 2] IdC2。

可在以下情况下访问此参数：
 [停车类型] Stt 设置为[直流注入] dCI或
 [直流制动 DI] dCI 未设置为 [否] nO。

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明

0.1...1.41 In (1) 设定范围
此设置不受[自动直流注入] AdC- 功能的限制。
出厂设置：0.7 In (1)

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明
0.1...30 s 设定范围

此设置不受[自动直流注入] AdC- 功能的限制。
出厂设置：0.5 s
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[直流注入水平 2] IdC2

直流注入电流 2。

[直流注入时间 1] tdI 时间过后，可通过数字输入或选定为停止模式来继续注入电流。

可在以下情况下访问此参数：
 [停车类型] Stt 设置为[直流注入] dCI 或
 [直流注入分配] dCI 未设置为[否] nO。

[直流注入时间 2] tdC

第二次直流注入时间。

[直流制动电流 2] IdC2 注入时间，仅限选定为停止模式时。

如果[停车类型] Stt 设置为[直流注入] dCI，则可访问此参数。

[通电禁用停止的类型] dOtd

去使能停车模式。

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明

0.1 In(1)...[直流注入水平 1] IdC 设定范围
此设置不受[自动直流注入] AdC- 功能的限制。
出厂设置：0.5 In (1)

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明
0.1...30 s 设定范围

此设置不受[自动直流注入] AdC- 功能的限制。
出厂设置：0.5 s

设置 代码/值 说明
[自由停车] nSt 禁用变频器功能
[斜坡停车] rMP 斜坡停车，然后禁用变频器功能

出厂设置
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[通用功能] - [自动直流注入]

第7.37节
[通用功能] - [自动直流注入]

[自动直流注入] AdC- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [自动直流注入]

关于本菜单
本菜单将介绍电机电流的自动注入功能。其用于在减速斜坡末端固定电机转子。

[自动直流注入] AdC

自动直流注入。

停机时，自动注入电流（在斜坡末端）。

危险
电击、爆炸或电弧危险
如果将[自动直流注入] ADC参数设定为[连续] Ct，则直流注入始终激活，即使是电机不运转时也
会如此。
 确认使用此设置不会造成不安全状况。
如果不遵守这些说明，将会导致死亡或严重伤害。

警告
意外移动
 当电机静止时，请勿使用直流注入生成保持转矩。
 利用恒速制动器使电机保持在静止位置。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 无注入
[是] YES 调整注入时间

出厂设置
[连续] Ct 连续停顿注入
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[自动直流注入水平 1] SdC1

自动直流注入水平 1。

停顿直流注入水平[自动直流注入] AdC不为[否] nO。

[自动直流注入时间 1] tdC1

自动直流注入时间 1。

如果 [自动直流注入] AdC 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

如果[电机控制类型] Ctt 设置为 [SYN_U VC] SYnU，则此时间对应零速维护时间。

[自动直流注入水平 2] SdC2

自动直流注入水平 2。

停顿直流注入电流第二级。
如果 [自动直流注入] AdC 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明

0...1.1 In (1) 设定范围
出厂设置：0.7 In (1)

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明
0.1...30.0 s 设定范围

出厂设置：0.5 s

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

设置 说明

0...1.1 In (1) 设定范围
出厂设置：0.5 In (1)

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。
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[自动直流注入时间 2] tdC2

自动直流注入时间 2。

第二次停顿注入时间。
如果 [自动直流注入] AdC 设置为[是] Yes，则可访问此参数。

注意
电机过热和损坏
确认连接的电机额定值正确，可以恰当的量与时间通以直流注入电流，避免电机过热和损坏。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。

AdC SdC2 运行
是 x

Ct ≠ 0

Ct = 0

运行命令

速度

设置 说明
0.0...30.0 s 设定范围

出厂设置：0.0 s
EAV64324 05/2018 387



完整设置 CSt-
[通用功能] - [给定运算]

第7.38节
[通用功能] - [给定运算]

[给定运算] OAI- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [给定运算]

关于本菜单
输入求和/输入减法/乘法器

A （Fr1 或 Fr1b + SA2 + SA3 - dA2 - dA3）x MA2 x MA3

注意： 
 如果未分配SA2、SA3、dA2、dA3，则将其设置为 0。
 如果未分配MA2、MA3，则将其设置为 1。
 A 限制范围在参数最小值 LSP 和最大值 HSP 之间。
 对于乘法器，将 MA2 或 MA3 的信号视为百分比。100% 对应相应输入的最大值。如果通过通讯总线

或图形显示终端发送 MA2 或 MA3，则必须通过总线或图形显示终端发送 MFr 乘法变量。
 如果出现负值结果，可禁止反转操作（参阅[反转禁用] rIn）。

[加法输入 2] SA2

加法输入 2。
选择一个与[参考频率通道 1] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b 相加的给定值。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配
[AI1] AI1 模拟输入 AI1

出厂设置
[AI2]...[AI3] AI2...AI3 模拟输入 AI2...AI3

[AI4]...[AI5] AI4...AI5 模拟输入 AI4...AI5（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[通过 DI 的参考频率] UPdt 通过 DIx 分配的加/减功能
[远程终端给定] LCC 通过远程终端的参考频率
[Modbus 参考频率] Mdb 通过 Modbus 的参考频率
[CANopen 参考频率] CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的参考频率
[通信模块参考频率] nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的参考频率
[嵌入式以太网] EtH 嵌入式以太网
[虚拟 AIV1 输入]...[虚
拟 AIV3 输入]

AIv1...AIv

3

虚拟模拟输入 1...3

[DI5 脉冲输入分配
]...[DI6 脉冲输入分配]

PI5...PI6 用作脉冲输入的数字输入 DI5...DI6
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[加法输入 3] SA3

加法输入 3。
选择一个与[参考频率通道 1] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b 相加的给定值。

与以下参数相同：[加法输入 2] SA2

[给定频率减数 2] dA2

减给定频率 2。
选择一个要被[参考频率通道 1] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b 减去的给定值。

与以下参数相同：[加法输入 2] SA2

[给定频率减数 3] dA3

减给定频率 3。
选择一个要被[参考频率通道 1] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b 减去的给定值。

数据源与[加法输入 2] SA2相同。

[给定频率乘法系数 2] MA2

给定 2 乘法系数（源范围的百分比）。
选择一个与[参考频率通道 1] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b 相乘的给定值。

数据源与[加法输入 2] SA2相同。

[给定频率乘法系数 3] MA3

给定 3 乘法系数（源范围的百分比）。
选择一个与[参考频率通道 1] Fr1 或[给定 1B 通道] Fr1b 相乘的给定值。

数据源与[加法输入 2] SA2相同。
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[通用功能] - [预设速度]

第7.39节
[通用功能] - [预设速度]

[预设速度] PSS- 菜单

访问
[完整设置] [通用功能] [预设速度]

关于本菜单
注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。

预设速度输入的配置表
可预设 2、4、8 或 16 个速度，分别需要 1、2、3 或 4 个数字输入。
必须配置：
 2 和 4 个速度以获得 4 个速度。
 2、4 和 8 个速度以获得 8 个速度。
 2、4、8 和 16 个速度以获得 16 个速度。

(1) 给定值 1 = SP1，请参阅图解  (参见第 212 页)

16 个预设频率 (PS16) 8 个预设频率 (PS8) 4 个预设频率 (PS4) 2 个预设频率 (PS2) 速度给定值
0 0 0 0 给定值 1(1)

0 0 0 1 SP2
0 0 1 0 SP3
0 0 1 1 SP4
0 1 0 0 SP5
0 1 0 1 SP6
0 1 1 0 SP7
0 1 1 1 SP8
1 0 0 0 SP9
1 0 0 1 SP10
1 0 1 0 SP11
1 0 1 1 SP12
1 1 0 0 SP13
1 1 0 1 SP14
1 1 1 0 SP15
1 1 1 1 SP16
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[2 个预设频率] PS2

2 个预设频率分配。

[4 个预设频率] PS4

4 个预设频率分配。
与 [2 个预设频率] PS2 相同

要获得 4 个速度，您必须配置 2 个速度。

[8 个预设频率] PS8

8 个预设频率分配。
与 [2 个预设频率] PS2 相同

要获得 8 个速度，必须配置 2 和 4 个速度。

[16 个预设频率] PS16

16 个预设频率分配。
与 [2 个预设频率] PS2 相同

要获得 16 个速度，您还必须配置 2 个、4 个和 8 个速度。

[预设速度 2] SP2

预设速度 2。请参阅预设速度输入的配置表 (参见第 390 页)。

[预设速度 3] SP3

预设速度 3。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：10.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：15.0 Hz
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[预设速度 4] SP4

预设速度 4。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 5] SP5

预设速度 5。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 6] SP6

预设速度 6。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 7] SP7

预设速度 7。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 8] SP8

预设速度 8。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 9] SP9

预设速度 9。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 10] SP10

预设速度 10。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：20.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：25.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：30.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：35.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：40.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：45.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50.0 Hz
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[预设速度 11] SP11

预设速度 11。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 12] SP12

预设速度 12。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 13] SP13

预设速度 13。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 14] SP14

预设速度 14。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

[预设速度 15] SP15

预设速度 15。请参阅预设速度输入的配置表 (参见第 390 页)。

[预设速度 16] SP16

预设速度 16。请参阅预设速度输入的组合表 (参见第 390 页)。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：55.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：60.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：70.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：80.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：90.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：100.0 Hz
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[通用功能] - [加减速]

第7.40节
[通用功能] - [加减速]

[加/减速] Upd- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [加/减速]

关于本菜单
可在以下情况下使用此功能：给定通道[给定频率 2 配置] Fr2 设置为 [DI 参考频率] UPdt

注意： 此功能不能与其它某些功能配合使用。
2 种操作类型：
 使用单操作键：除操作方向外，还需要 2 个数字输入。

分配给“加速”命令的输入可增加速度，分配给“减速”命令的输入可降低速度。
 使用双操作键：仅需分配给“加速”一个数字输入。
加/减速的双按按钮：
描述: 每个旋转方向需按下 1 个按钮两次（2 步）。每次按下按钮后，就有一对触点闭合。

DI1 正向
DIx 反向
DIy 加速

设置 释放（减速） 第一次按下（保持速度） 第二次按下（速度加快）
正向按钮 – a a 和 b
反向按钮 – c c 和 d
394 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
3 线控制不能使用此加减速类型。
无论选择哪种运行模式，都是由[高速] HSP 限制最高速度。

注意： 如果通过[给定切换分配] rFC 将此给定值从任何给定通道切换至另一个带有“加减速”的给定通
道，那么同时将根据[复制通道 1 - 2] rFr参数，复制[电机频率] COP给定值（斜坡以后）。
如果通过[频率切换分配] rFC将给定值从一个给定通道切换至另一个带“加减速”给定通道，将同时复
制[电机频率] rFr 的给定值（斜坡之后）。
这有助于在执行切换时防止将速度错误地重置为零。

[加速分配] USP

加速输入分配。
如果分配输入或位为 1，将激活功能。

[减速分配] dSP

减速输入分配。请参阅分配条件。
参数设置与[加速分配] USP相同。

如果分配输入或位为 1，将激活功能。

[给定频率保存] Str

保存给定频率。如果[加速分配] USP 未设置为[未分配] nO 或[减速分配] dSP 未设置为[未分配] 
no，则可访问此参数。

与“加减速”功能相关，此参数用于保存给定值：
 运行命令消失时（保存为 RAM）。
 供电电源或运行命令消失时（保存为 EEPROM）。
因此，下次启动变频器时，速度给定值将是上次保存的给定频率。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）

设置 代码/值 说明
[无保存] nO 无保存

出厂设置
[保存至 RAM] rAM 加减速，同时以 RAM 形式保存给定频率
[保存至 EEprom] EEP 加减速，同时以 EEPROM 形式保存给定频率
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[通用功能] - [跳频]

第7.41节
[通用功能] - [跳频]

[跳频] JUF-菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [跳频]

关于本菜单
与[调频] JUF-菜单 (参见第 369 页)相同。
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完整设置 CSt-
[通用功能] - [PID 控制器]

第7.42节
[通用功能] - [PID 控制器]

[PID 控制器] PID- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [PID 控制器]

关于本菜单
与 [PID 控制器] PID- 菜单 (参见第 270 页)相同。
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[通用功能] - [反馈监控]

第7.43节
[通用功能] - [反馈监控]

[反馈监控]FKM-菜单 

访问
[完整设置] [通用功能] [反馈监控] 

关于本菜单
与[反馈监控] FKM-菜单 (参见第 299 页)相同。
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[通用功能] - [达到阈值]

第7.44节
[通用功能] - [达到阈值]

[达到阈值] tHrE- 菜单

访问
[完整设置] [通用功能] [达到阈值]

[低电流阈值] CtdL

电流低阈值（适用于[低电流阈值] CTAL 警告）。

[高电流阈值] Ctd

电流高阈值（适用于[达到电流阈值] CTA 警告）。

[低频率阈值] FtdL

电机低频率阈值（适用于[电机低频阈值] FTAL 警告）。

[电机频率阈值] Ftd

电机频率阈值（适用于[电机高频阈值] FTA 警告）。

[2 频率阈值] F2dL

电机低频率第二个阈值（适用于[电机低频阈值 2] F2AL 警告）。

[频率阈值 2] F2d

电机频率阈值 2（适用于[电机高频阈值] F2A 警告）。

设置 说明
0...65,535 A 设定范围

出厂设置：0 A

设置 说明
0...65,535 A 设定范围

出厂设置：变频器额定电流

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：50.0 Hz
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[电机热阈值] ttd

电机热状态阈值（适用于[已达到电机热阈值] TSA 警告）。

[给定高阈值] rtd

参考频率高阈值（适用于[已达到给定频率高阈值] RTAH 警告）。

[给定低阈值] rtdL

参考频率低阈值（适用于[已达到给定频率低阈值] RTAL 警告）。

[高转矩阈值]ttH

高转矩阈值（适用于[高转矩警告] TTHA）。

[低转矩阀值]ttl

低转矩阈值（适用于[低转矩警告] TTLA）。

设置 说明

0...118% 设定范围
出厂设置：100%

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
-300...300% 设定范围

出厂设置：100%

设置 说明
-300...300% 设定范围

出厂设置：50%
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完整设置 CSt-
[通用功能] - [电源接触器命令]

第7.45节
[通用功能] - [电源接触器命令]

[电源接触器命令] LLC- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [电源接触器命令]

关于本菜单
每次发送运行命令（正向或反向）时，都会关闭线路接触器，每次停止后，锁定变频器时，都将立即打开
线路接触器。例如，如果停车模式为斜坡停车，则在电机达到零速时，打开接触器。
注意： 必须通过外部 24 Vdc 电源给变频器控制电源供电。

示例电路（24 Vdc 电源）：

DI• = 运行命令[正向] Frd 或[反向] rrS

R•A/R•C = [电源接触器] LLC

DIn = [变频器锁定] LES

注意： 在释放紧急停车按钮后，必须按下运行/复位键。

注意
变频器损坏
使用此功能的间隔不得短于 60 秒。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。
EAV64324 05/2018 401



完整设置 CSt-
[电源接触器] LLC

电源接触器控制。

[变频器锁定] LES

变频器锁定分配。
如果[电源接触器] LLC 未设置为[否] No，则可访问此参数。

当已分配的输入或位更改为 0 时，变频器将锁定。

[电源电压超时] LCt

线路接触器关闭的监控时间。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配

出厂设置
[R2]...[R3] r2...r3 继电器输出 R2...R3

[R4]...[R6] r4...r6 继电器输出 R4...R6（如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块）
[DQ11 数字输出
]...[DQ12 数字输出
]

dO11...dO12 数字输出 DQ11...DQ12（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[R61]…[R66] r61…r66 继电器 R61 …R66

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10
[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关
[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 

CMD5.01...CMD5.10
[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无

论何种配置）
[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6

[DI11（低电平）
]...[DI16（低电
平）]

L11L...L16L 低电平时使用的数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模
块）

[DI52（低电平）
]...[DI59（低电
平）]

D52L...D59L 数字输入 DI52…DI59（低电平）

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

[DI52（高电平）
]… [DI59（高电
平）]

d52H…d59H 机柜高电平数字输入

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

设置 说明
1...999 s 设定范围

出厂设置：5 s
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[通用功能] - [反转禁用]

第7.46节
[通用功能] - [反转禁用]

[反向禁用] rEIn- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [反向禁用]

[反转禁用] rIn

反向禁用。
注意： 防堵塞功能优先于[反向禁用] rIn功能。如果已使用防堵塞功能，则会使用反向，无论[反向禁
用] rIn配置如何。

数字输入发送的反转请求将被考虑。
由图形显示终端或线路发送的反转请求将被忽略。
PID、输入求和等发出的任何反向速度给定值都视为零给定值 (0 Hz)。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否
[是] ? 是

出厂设置
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[通用功能] - [转矩限幅]

第7.47节
[通用功能] - [转矩限幅]

[转矩限幅] tOL- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [转矩限幅]

关于本菜单
有两种转矩限幅：
 使用由参数确定的值
 使用模拟输入确定的值（AI 或脉冲）
如果启用了两种类型，则考虑最小值。
使用数字输入或通过通讯总线可远程配置或切换这两种类型的限幅。

1 通过参数设置转矩限幅
2 考虑最小值
3 通过模拟输入、RP 给定的转矩限幅
4 限幅值
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[转矩限幅激活] tLA

永久转矩限幅的激活。
如果分配输入或位为 0，则启用此功能。
如果分配输入或位为 1，则启用此功能。

[电动最大功率] tPMM

电机模式下最大功率。
可在以下情况下访问此参数：[转矩限幅激活] tLA 未设置为[未分配] nO。

[发电最大功率] tPMG

发电机模式下的最大功率。
可在以下情况下访问此参数：[转矩限幅激活] tLA 未设置为[未分配] nO。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[是] yes 是
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15，无论
何种配置

设置 说明
10...300% 设定范围

出厂设置：300%

设置 说明
10...300% 设定范围

出厂设置：300%
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[通用功能] - [参数切换]

第7.48节
[通用功能] - [参数切换]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[参数切换] MLP- 菜单 407

[参数组 1] PS1- 菜单 412

[参数组 2] PS2- 菜单 412

[参数组 3] PS3- 菜单 412
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[参数切换] MLP- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [参数切换]

关于本菜单
可在[参数选择] SPS列表 (参见第 408 页)中选择 1 -15 组参数以及分配 2 个或 3 个不同数值。然后可
使用 1 或 2 个数字输入或控制字位切换这 2 或 3 组数值。在运行期间（电机运行）执行切换。还可根据 1 
或 2 个频率阈值进行控制，即每个阈值作为数字输入（0 = 未达到阈值，1 = 达到了阈值）。

注意： 不要在[参数选择] SPS (参见第 408 页)中更改参数，因为在此菜单中所做的任何更改在下次启
动时都会丢失。操作期间可在现行配置的[参数切换]MLP- 菜单中调整该参数。

[2 组参数选择] CHA1

参数切换分配 1。
切换 2 个参数组。

[3 组参数选择] CHA2

参数切换分配 2。
与[2 个参数组] CHA1相同。

切换 3 个参数组。
注意： 为获得 3 个参数组，必须先配置 [2 个参数组] CHA1。

数值 1 数值 2 数值 3
参数 1
...
参数 15

参数 1
...
参数 15

参数 1
...
参数 15

参数 1
...
参数 15

输入 DI 或位或频率阀值 2 
的数值

0 1 0 或 1

输入 DI 或位或频率阀值 3 
的数值

0 0 1

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[电机频率高阈值] FtA 已达到电机高频阈值
[频率阈值 2] F2A 已达到第 2 个频率阈值
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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[参数选择] SPS

如果[2 个参数组] CHA1 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

在此参数中制定一个条目打开包含所有可访问调整参数的窗口。利用确定键选择 1 -15 个参数。还可利用
确定键取消选择参数。
可用于参数切换功能的参数为：

参数 代码
[斜坡增量] Inr

[加速度] ACC

[减速度] dEC

[加速度 2] AC2

[减速度 2] dE2

[加速始端圆滑系数] tA1

[加速末端圆滑系数] tA2

[减速始端圆滑系数] tA3

[减速末端圆滑系数] tA4

[低速频率] LSP

[高速] HSP

[电机热电流] ItH

[IR定子压降补偿] UFr

[滑差补偿] SLP

[K 速度环路滤波器] SFC

[速度时间积分] SIt

[速度环比例增益] SPG

[惯性系数] SPGU

[斜坡除数] dCF

[直流注入水平 1] IdC

[直流注入时间 1] tdI

[直流注入水平 2] IdC2

[直流注入时间 2] tdC

[自动直流注入水平 1] SdC1

[自动直流注入时间 1] tdC1

[自动直流注入水平 2] SdC2

[自动直流注入时间 2] tdC2

[开关频率] SFr

[电流限幅] CLI

[低速超时] tLS

[休眠偏置极限] SLE

[预置速度 2]...[预置速度 16] SP2... SP16

[乘法系数] MFr

[PID 比例增益] rPG

[PID 积分增益] rIG

[PID 微分增益] rdG

[PID 斜坡] PrP

[PID 最小输出] POL

[PID 最大输出] POH

[PID 启动参考频率] SFS

[PID 加速时间] ACCP

[最小反馈警告] PAL

[最大反馈警告] PAH

[PID 错误警告] PEr

[预测速度给定系数] PSr
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[PID 预设参考值 2] rP2

[PID 预设参考值 3] rP3

[PID 预设参考值 4] rP4

[PID 反馈范围] PFMr

[PID 反馈误差延迟] PFMd

[高电流阈值] Ctd

[低电流阀值] CtdL

[电机频率阀值] Ftd

[低频率阈值] FtdL

[频率阀值 2] F2d

[2 频率阈值] F2dL

[自由停车阀值] FFt

[电机热阀值] ttd

[参考高阀值] rtd

[参考低阀值] rtdL

[跳过频率] JPF

[跳过频率 2] JF2

[第 3 跳过频率] JF3

[跳频滞环] JFH

[额定速度欠载阀值] LUn

[零速时的欠载阀值] LUL

[欠载频率阈值检测] rMUd

[滞环频率] Srb

[重启前的欠载时间] FtU

[过流阀值检测] LOC

[重启前的过载时间] FtO

[风扇模式] FFM

[电机最大功率] tPMM

[发电机最大功率] tPMG

[堵转最大时间] StP1

[堵转电流] StP2

[堵转频率] StP3

[AI2 热警告水平] tH2A

[AI5 热警告水平] tH5A

[AI2 热误差水平] tH2F

[AI5 热误差水平] tH5F

[启动加速度斜坡] ACCS

[止回阀减速度] dECU

[止回阀速度 2] CUHS

[止回阀速度 1] CULS

[最终减速度斜坡] dECS

[休眠流量水平] SLnL

[休眠最小速度] SLSL

[休眠功率电平] SLPr

[休眠压力水平] SLPl

[休眠延迟] SLPd

[休眠提升速度] SLbS

[休眠提升时间] SLbt

[唤醒过程电平 ] WUPF

[唤醒过程误差 ] WUPE

参数 代码
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[唤醒压力水平] WUPl

[休眠条件] ASLC

[休眠检查延迟] ASLd

[检查休眠参考速度] ASLr

[流量极限阀值有效] CHt

[流量极限阀值禁用] rCHt

[流量。限制减速度] dFL

[管道填充时间] PFHt

[管道填充速度] PFHS

[管道填充压力] PFHP

[起动时间] PPSd

[起动入口水平 ] PPil

[起动条件延迟] PPFd

[最小压力] JPrP

[启动延迟] JPrd

[最大压力] JPSP

[给定速度] JPrS

[唤醒延迟] JPWd

[α] FLdA

[点 1 补偿] FLH1

[输入点 1 流量] FLq1

[静态补偿] FLH0

[出口压力下限] OPPL

[出口压力上限] OPPH

[出口压力延迟] OPPd

[高流量上限] HFPL

[高流量错误延迟] HFPd

[允许启动的泵循环最大值] PCPn

[泵循环时间线] PCPt

[入口压力高阀值] IPPH

[入口压力低阀值] IPPL

[入口压力最大补偿] IPPC

[防堵塞触发时间] JtCt

[防堵塞转矩] JtCL

[防堵塞启动延迟] JtCd

[防堵塞前进减速度] JdEC

[防堵塞后退减速度] JdEr

[防堵塞前进加速度] JACC

[防堵塞后退加速度] JACr

[防堵塞前进时间] JFdt

[防堵塞后退时间] JrUt

[防堵塞前进速度] JFdS

[防堵塞后退速度] JrUS

[防堵塞停止时间] JZSt

[防堵塞循环数] JnbC

[防堵塞最大序列] JAMn

[防堵塞间隔] JAMt

[空运行错误延迟] drYd

[空运行重启延迟] drYr

[空运行系数] drYX

参数 代码
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[泵低流量下限] PLFL

[泵低流量功率因素] PLFX

[泵低流量启用延迟] PLFA

[泵低流量错误延迟] PLFd

[泵低流量重启延迟] PLFr

[水位控制随机因数] LCrx

[泵 1 起动水位] Lrl1

[泵 2 起动水位] Lrl2

[泵 3 起动水位] Lrl3

[泵 4 起动水位] Lrl4

[泵 5 起动水位] Lrl5

[泵 6 起动水位] Lrl6

[泵 1 停止水位] Lpl1

[泵 2 停止水位] Lpl2

[泵 3 停止水位] Lpl3

[泵 4 停止水位] Lpl4

[泵 5 停止水位] Lpl5

[泵 6 停止水位] Lpl6

[泵 1 全速运行水位] LHl1

[泵 2 全速运行水位] LHl2

[泵 3 全速运行水位] LHl3

[泵 4 全速运行水位] LHl4

[泵 5 全速运行水位] LHl5

[泵 6 全速运行水位] LHl6

[水位控制低速] LCls

[最小压头] LCdj

[最大压头] LCDK

[水位控制投切间隔] LCDT

[提升泵投入速度阈值] bss

[提升泵退出速度阈值] bds

[切入延时] bsd

[提升泵投入 PID 旁路速度] bsbs

[提升泵投入斜坡时间] bsrd

[提升泵投入 PID 旁路时间] bsbt

[切出延时] bdd

[提升泵退出 PID 旁路速度] bdbs

[提升泵退出斜坡时间] bdrd

[提升泵退出 PID 旁路时间] bdbt

[提升泵投切间隔] bsdt

[工作范围] bCwa

[立即切换区间] bCoa

[提升泵投切流量迟滞] BSDH

[提升泵退出流量] BDF

[泵投入前馈延时] ffsd

[泵切除前馈延时] ffdd

[前馈扰动增益] ffg

[前馈扰动时间] fftg

[AFE 发电器模式] CLIG

[泵固定频率] MPFS

[泵操作点过滤器] WPXF

参数 代码
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[参数组 1] PS1- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [参数切换]  [参数组 1]

关于本菜单
在此菜单中创建条目时，会打开一个包含按选定顺序排列的选定参数的设置窗口。 

[参数组 2] PS2- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [参数切换]  [参数组 2]

关于本菜单
与[参数组 1] PS1- (参见第 412 页)相同。

[参数组 3] PS3- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [参数切换]  [参数组 3]

关于本菜单
与[参数组 1] PS1- (参见第 412 页)相同。
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[通用功能] - [低速超时停止]

第7.49节
[通用功能] - [低速超时停止]

[低速超时停止] PrSP- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功能]  [低速超时停止]

速度控制模式中的休眠/唤醒
未激活 PID 时，通常在以下情况下，变频器处于速度控制模式：
 未配置 PID（例如由外部 PLC 控制电机速度设定点）。
 PID 处于手动模式（例如手动应用模式）。
 由于未选择通道 1，所以未激活 PID（例如已启用强制本地模式）。
在速度控制中使用（未使用或未激活 PID）变频器时，使用速度条件将应用切换为休眠状态。当变频器处
于休眠状态时，如果休眠条件消失，则重启电机。
此功能在系统限制条件无效以及与其不兼容时，可避免长时间低速运行。其可在减速运行一段时间后，停
止电机。可调节此时间和速度。
在速度控制模式中，根据以下规则管理休眠/唤醒：
 当[斜坡前给定频率] FrH 和[输出频率] rFr 开始以及持续低于[低速] LSP + [休眠偏置阈值]SLE

（在[低速超时] tLS 期间）时，将停止电机。
 当[斜坡前给定频率] FrH > [低速] LSP + [休眠偏置阈值]SLE 时，重启电机。

1 标称[低速超时] tLS 功能操作：在[低速超时] tLS 时间段过后，根据当前减速斜坡停止电机
2 [斜坡前给定频率] FrH 大于[低速] LSP + [休眠偏置阈值]SLE，运行命令仍存在[低速超时] tLS 功能被

禁用
3 不能激活[低速超时] tLS 功能，因为[斜坡前给定频率] FrH 超过[低速] LSP + [休眠偏置阈值]SLE 的时

间在[低速超时] tLS 结束之前
4 不能激活[低速超时] tLS 功能，因为[输出频率] rFr 超过[低速] LSP + [休眠偏置阈值]SLE 的时间点在

[低速超时] tLS 功能时间到达之前
5 [低速超时] tLS 功能未被激活，因为[斜坡前频率] FrH 一直大于[低速频率] LSP + [休眠偏置阈值]SLE
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[低速超时] tLS

低速超时

[休眠偏置阈值]SLE

休眠偏置阈值。
如果[低速超时] tLS 不是设置为 0，则可访问此参数。

长时间[低速] LSP 运行后停止之后的可调重启阈值（偏置） [休眠偏置阈值]SLE，单位 Hz。如果给
定值上升到大于 (LSP + SLE) 并且运行命令仍然存在，电机就会重新启动。

设置 说明
0.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：0.0 s

设置 说明
1.0...[最大频率] tFr 设定范围

出厂设置：1.0 Hz
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[通用功能] - [有源前端]

第7.50节
[通用功能] - [有源前端]

[有源前端] AFE- 菜单

访问
[完整设置]  [通用功参]  [有源前端]

关于本菜单
本菜单用于为发电模式中使用的有源前端设置电流限幅。
如果有源前端正在电机模式下运行，且达到 120% 的电流限幅，则将触发 [AFE 电动限幅] CLIM 警告；
达到使用参数 [AFE 发电模式] CLIG 设置的限幅时，将触发 [AFE 再生回馈限幅] CLIg 警告。

注意： 可在 ATV680 上访问此菜单。

[AFE 发电模式] CLIG 
AFE 发电模式
此参数用于设置发电工作模式下的电流限幅。如果此参数设置为[低谐波] LHM，变频器将在低谐波模式
下工作，但不会向主电源回馈电能。

设置 代码/值 说明
[低谐波] LHM 低谐波模式（回馈至主电源的电流小于 10%）。

出厂设置
[低谐波及电能回
馈]

LHrM 低谐波和回馈模式 (120%)。

0.0...120.0 % 发电机模式下的电流限制（对于特定设置）。
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[常规监控]

第7.51节
[常规监控]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[欠载过程] ULd- 菜单 417

[过载过程] OLd- 菜单 419

[堵转监测] StPr- 菜单 420

[热监控] tPP- 菜单 421
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[欠载过程] ULd- 菜单

访问
[完整设置]  [常规监测]  [欠载过程]

过程欠载检测故障
发生下次事件并保持待处理的最短时间为可配置的[欠载延时检测] ULt 时，检测到过程欠载：
 电机处于稳定状态且转矩小于设置的欠载极限（[零速时的欠载阀值] LUL、[额定速度欠载阀值] 

LUn、[欠载频率阈值检测]rMUd 参数）。
 当频率给定值和电机频率之间的偏移低于兼容阀值[滞环频率] Srb 时，电机处于稳定状态。

在零频率与额定频率之间，曲线反映出以下等式：转矩 = LUL + (LUn - LUL) x (频率)2 / (额定频率
)2欠载功能对以下频率 rMUD 无效。

1 欠载区域。

继电器或数字输出可分配给 [输入/输出] IO-、[I/O 分配] IOAS- 菜单中的此检测错误信号。

[欠载延时检测] ULt

欠载检测延时。
0 值将使此功能失效且无法访问其他参数。

[额定速度欠载阀值] LUn

电机额定速度 [电机额定频率] FrS时的欠载阀值，同 a % 的电机额定转矩。

可在以下情况下访问此参数：[欠载延时检测] ULt 未设置为 0。

[零速时的欠载阀值] LUL

零频率时的欠载阀值，同 a % 的额定电机扭矩。
可在以下情况下访问此参数：[欠载延时检测] ULt 未设置为 0。

设置 说明
0...100 s 设定范围

出厂设置：0 s

设置 说明
20...100% 设定范围

出厂设置：60%

设置 说明
0...[额定速度欠载阈值] LUn 设定范围

出厂设置：0%
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[欠载频率阈值检测]rMUd

最小频率欠载检测阀值。
可在以下情况下访问此参数：[欠载延时检测] ULt 未设置为 0。

[滞环频率] Srb

频率给定值和电机频率之间的最大偏差，决定了稳固状态操作。
可在以下情况下访问此参数：[欠载延时检测] ULt 或[过载时间检测]TOL 未设置为 0。

[欠载管理]UdL

欠载管理。
切换至欠载检测时的反应。
可在以下情况下访问此参数：[欠载延时检测] ULt 未设置为 0。

[重启前的欠载时间]FtU

检测出欠载与任何自动重启之间允许的最短时间。
为了自动重新启动，[故障复位时间] tAr的值必须比此参数大一分钟。

可在以下情况下访问此参数：[欠载管理]UdL 未设置为[忽略] No。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.3...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.3 Hz

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FST 快速停车

设置 说明
0...6 分钟 设定范围

出厂设置：0 分钟
418 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[过载过程] OLd- 菜单

访问
[完整设置]  [常规监测]  [过载过程]

关于本菜单
在下述事件出现并保持等待状态达到可配置的最短时间[过载延时响应]tOL 时，检测到过程过载错误：
 变频器在加速、减速过程中处于[电流限幅] CLI 模式；或者
 电机处于稳定状态且[电机电流] LCR 大于设置的过载阈值[过载阈值]LOC。

当[斜坡前频率] FRH 与[电机频率] RFR 之间的偏差低于可配置的阈值[滞环频率] Srb 时，电机处
于稳定状态。

注意：  过程过载监测功能在[电流限幅] CLI 状态下始终被激活。

[过载时间检测]tOL

过载反应时间。
0 值将使此功能失效且无法访问其他参数。

[过流阀值检测]LOC

过载阈值。
过载检测阈值，以额定电机电流[额定电机电流] nCr 的百分比表示。此数值必须小于限制电流，以便
此功能正常运作。
可在以下情况下访问此参数：[过载时间检测]tOL 未设置为 0。

[滞环频率] Srb

待命状态滞环。
频率给定值和电机频率之间的最大偏差，定义了稳速运行的状态。
可在以下情况下访问此参数：[过载时间检测]tOL 或[欠载延时检测]ULT 未设置为 0。

设置 说明
0...100 s 设定范围

出厂设置：0 s

设置 说明
70...150% 设定范围

出厂设置：110%

设置 说明
0.3...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.3 Hz
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[欠载过程管理] OdL

切换至过载检测时的反应。
可在以下情况下访问此参数：[过载时间检测]tOL 未设置为 0。

[重启前的过载时间]FtO

检测过载与任何自动重启之间允许的最短时间。
为了自动重新启动，[故障复位时间] tAr的值必须比此参数大一分钟。

可在以下情况下访问此参数：[过载时间检测]tOL 或[过载过程管理] odL 未设置为 0。

[堵转监测] StPr- 菜单

访问
[完整设置]  [常规监测]  [堵转监测]

关于本菜单
本功能通过监控电机电流和速度上升时间来防止电机过载。
堵转条件为：
 输出频率小于堵转频率[堵转频率] StP3

 且输出电流大于堵转电流[堵转电流] StP2

 时间长于堵转时间[堵转最长时间] StP1

出现堵转条件时，将触发[电机堵转错误] StF。

[堵转监测] StPC

堵转监控启用。

[堵转最大时间] StP1

电机堵转最长时间。
如果[堵转监测] StPC 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车

设置 说明
0...6 分钟 设定范围

出厂设置：0 分钟

设置 代码/值 说明
[否] nO 禁用功能

出厂设置
[是] YES 启用功能

设置 说明
0.0...200 s 设定范围

出厂设置：60.0 s
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[堵转电流] StP2

堵转监测电流水平，以额定电机电流[额定电机电流] NCR 的百分比表示。

如果[堵转监测] StPC 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

如果[双档额定值] DRT 设置为[重型] High，则出厂设置会更改为 150,0 %。

[堵转频率] StP3

堵转监控频率大小。
如果[堵转监测] StPC 未设置为[否] nO，则可访问此参数。

[热监控] tPP- 菜单

访问
[完整设置]  [常规监控]  [热监控]

关于本菜单
与[热监控] tPP- 菜单 (参见第 172 页)相同。

设置 说明
0.0...150.0% 设定范围

出厂设置：150.0%

设置 说明
0.0...[最大频率] tfr 设定范围

出厂设置：2.0 Hz
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[输入/输出] - [I/O 分配]

第7.52节
[输入/输出] - [I/O 分配]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[DI1 分配] L1A- 菜单 423

[DI2 分配] L2A- 菜单 423

[DI3 分配] L3A- 菜单 423

[DI4 分配] L4A- 菜单 424

[DI5 分配] L5A- 菜单 424

[DI6 分配] L6A- 菜单 424

[DI11 分配] L11A- 菜单 425

[DI12 分配] L12A- 菜单 425

[DI13 分配] L13A- 菜单 425

[DI14 分配] L14A- 菜单 426

[DI15 分配] L15A- 菜单 426

[DI16 分配] L16A- 菜单 426

[DI5 脉冲输入分配] PI5A- 菜单 427

[DI6 脉冲输入分配] PI6A-菜单 427

[AI1 分配] AI1A- 菜单 427

[AI2 分配] AI2A- 菜单 427

[AI3 分配] AI3A- 菜单 428

[AI4 分配] AI4A- 菜单 428

[AI5 分配] AI5A- 菜单 428

[AIV1 分配] Av1A- 菜单 428

[AIV2 分配] Av2A- 菜单 429

[AIV3 分配] Av3A- 菜单 429

[DI50 分配] d50A- 菜单 429

[DI51 分配] d51A- 菜单 429

[DI52 分配] d52A- 菜单 430

[DI53 分配] d53A- 菜单 431

[DI54 分配] d54A- 菜单 431

[DI55 分配] d55A- 菜单 431

[DI56 分配] d56A- 菜单 432

[DI57 分配] d57A- 菜单 432

[DI58 分配] d58A- 菜单 432

[DI59 分配] d59A- 菜单 433
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[DI1 分配] L1A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI1 分配]

[DI1 低电平分配] L1L

DI1 低分配。
只读参数，无法配置。将显示与数字输入 DI1 相关的所有功能，便于检查兼容性等问题。
如果未分配功能，则显示[否]nO。

[DI1 高电平分配] L1H

DI1 高分配。
只读参数，无法配置。将显示与数字输入 DI1 相关的所有功能，便于检查兼容性等问题。
如果未分配功能，则显示[否]nO。

[DI2 分配] L2A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI2 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

[DI2 低电平分配] L2L

DI2 低电平分配。

[DI2 高电平分配] L2H

DI2 高电平分配。

[DI3 分配] L3A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI3 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

[DI3 低电平分配] L3L

DI3 低电平分配。

[DI3 高电平分配] L3H

DI3 高电平分配。
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[DI4 分配] L4A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI4 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

[DI4 低电平分配] L4L

DI4 低电平分配。

[DI4 高电平分配] L4H

DI4 高电平分配。

[DI5 分配] L5A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI5 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

[DI5 低电平分配] L5L

DI5 低电平分配。

[DI5 高电平分配] L5H

DI5 高电平分配。

[DI6 分配] L6A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI6 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

[DI6 低电平分配] L6L

DI6 低电平分配。

[DI6 高电平分配] L6H

DI6 高电平分配。
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[DI11 分配] L11A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI11 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI11 低电平分配] L11L

DI11 低电平分配。

[DI11 高电平分配] L11H

DI11 高电平分配。

[DI12 分配] L12A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI12 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI12 低电平分配] L12L

DI12 低电平分配。

[DI12 高电平分配] L12H

DI12 高电平分配。

[DI13 分配] L13A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI13 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI13 低电平分配] L13L

DI13 低电平分配。

[DI13 高电平分配] L13H

DI13 高电平分配。
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[DI14 分配] L14A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI14 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI14 低电平分配] L14L

DI14 低电平分配。

[DI14 高电平分配] L14H

DI14 高电平分配。

[DI15 分配] L15A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI15 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI15 低电平分配] L15L

DI15 低电平分配。

[DI15 高电平分配] L15H

DI15 高电平分配。

[DI16 分配] L16A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI16 分配]

关于本菜单
与 [DI1 分配] L1A- 菜单 (参见第 423 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI16 低电平分配] L16L

DI16 低电平分配。

[DI16 高电平分配] L16H

DI16 高电平分配。
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[DI5 脉冲输入分配] PI5A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [脉冲输入 DI5 分配]

关于本菜单
通过按[测得的 DI5 频率] PFC5 参数上的OK 键，可在 图形显示终端 上访问以下参数。

[脉冲输入 DI5 分配] PI5A

DI5 脉冲输入分配。
其将显示与脉冲输入相关的所有功能，以便检查有无兼容等问题。
如果尚未分配功能，则显示[否] nO。

[DI6 脉冲输入分配] PI6A-菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [脉冲输入 DI6 分配]

关于本菜单
与[DI5 脉冲输入分配] PI5A- (参见第 124 页)相同。

通过按[测得的 DI6 频率] PFC6 参数上的OK 键，可在图形显示终端上访问以下参数。

[脉冲输入 DI6 分配] PI6A

脉冲输入 DI6 分配。 

[AI1 分配] AI1A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [AI1 分配]

[AI1 分配] AI1A

模拟输入 AI1 功能分配。
只读参数，无法配置。将显示与输入 AI1 相关的所有功能，便于检查兼容性等问题。
如果尚未分配功能，则显示[否] nO。

[AI2 分配] AI2A- 菜单

访问
[完整设置] [输入/输出] [I/O 分配] [AI2 分配]

关于本菜单
与 [AI1 分配] AI1A- 菜单 (参见第 427 页)相同。

[AI2 分配] AI2A

AI2 分配。
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[AI3 分配] AI3A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [AI3 分配]

关于本菜单
与 [AI1 分配] AI1A- 菜单 (参见第 427 页)相同。

[AI3 分配] AI3A

AI3 分配。

[AI4 分配] AI4A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [AI4 分配]

关于本菜单
与 [AI1 分配] AI1A- 菜单 (参见第 427 页)相同。

[AI4 分配] AI4A

AI4 分配。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[AI5 分配] AI5A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [AI5 分配]

关于本菜单
与 [AI1 分配] AI1A- 菜单 (参见第 427 页)相同。

[AI5 分配] AI5A

AI5 分配。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[AIV1 分配] Av1A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [AIV1 分配]

[AIV1 分配] Av1A

虚拟模拟输入 1 功能分配。
只读参数，无法配置。它将显示与虚拟模拟输入 1 相关的所有功能，以便检查有无兼容等问题。如果未分
配功能，则显示[否]nO。
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[AIV2 分配] Av2A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [AIV2 分配]

关于本菜单
与[AIV1 分配] AV1A- 菜单相同。  (参见第 428 页)

[AIV2 分配] Av1A

虚拟模拟输入 2 功能分配。

[AIV3 分配] Av3A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [AIV3 分配]

关于本菜单
与[AIV1 分配] AV1A- 菜单相同。  (参见第 428 页)

[AIV3 分配] Av1A

虚拟模拟输入 3 功能分配。

[DI50 分配] d50A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI50 分配]

关于此菜单
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI50 低电平分配] d50L

DI50 低电平分配。

[DI50 高电平分配] d50H

DI50 高电平分配。

[DI51 分配] d51A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI51 分配]

关于此菜单
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI51 低电平分配] d51L

DI51 低电平分配。

[DI51 高电平分配] d51H

DI51 高电平分配。
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[DI52 分配] d52A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI52 分配]

关于此菜单
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI52 低电平分配] d52L

DI52 低电平分配。

[DI52 高电平分配] d52H

DI52 高电平分配。

设置 代码/值 描述
[否] nO 未分配
[自由停车] nSt 自由停车
[外部故障分配] EtF? 外部故障分配
[变频器锁定分配] LES 变频器锁定分配
[监视电路 A] IFAA 监视电路 A 分配
[监视电路 B] IFAB 监控电路 B 分配
[监视电路 C] IFAC 监控电路 C 分配
[监视电路 D] IFAD 监控电路 D 分配
[柜机电路 A] CFAA 柜机电路 A 分配
[柜机电路 B] CFAB 柜机电路 B 分配
[柜机电路 C] CFAC 柜机电路 C 分配
[电机绕组 A] TFAA 电机绕组 A 分配
[电机绕组 B] TFAB 电机绕组 B 分配
[电机轴承 A] TFAC 电机轴承 A 分配
[电机轴承 B] TFAD 电机轴承 B 分配

设置 代码/值 描述
[否] nO 未分配
[强制本地] FLO 强制本地模式
[故障复位] rSF? 故障复位
[外部故障] Etf 外部故障
[变频器锁定] LES 变频器锁定分配
[产品重启分配] rPA 重启产品
[监视电路 A] IFAA 监视电路 A 分配
[监视电路 B] IFAB 监控电路 B 分配
[监视电路 C] IFAC 监控电路 C 分配
[监视电路 D] IFAD 监控电路 D 分配
[柜机电路 A] CFAA 柜机电路 A 分配
[柜机电路 B] CFAB 柜机电路 B 分配
[柜机电路 C] CFAC 柜机电路 C 分配
[电机绕组 A] TFAA 电机绕组 A 分配
[电机绕组 B] TFAB 电机绕组 B 分配
[电机轴承 A] TFAC 电机轴承 A 分配
[电机轴承 B] TFAD 电机轴承 B 分配
[电源接触器] LLC 电源接触器控制
430 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[DI53 分配] d53A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI53 分配]

关于此菜单
与 [DI52 分配] d52A- 菜单相同。  (参见第 430 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI53 低电平分配] d53L

DI53 低电平分配。

[DI53 高电平分配] d53H

DI53 高电平分配。

[DI54 分配] d54A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI54 分配]

关于此菜单
与 [DI52 分配] d52A- 菜单相同。  (参见第 430 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI54 低电平分配] d54L

DI54 低电平分配。

[DI54 高电平分配] d54H

DI54 高电平分配。

[DI55 分配] d55A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI55 分配]

关于此菜单
与 [DI52 分配] d52A- 菜单相同。  (参见第 430 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI55 低电平分配] d55L

DI55 低电平分配。

[DI55 高电平分配] d55H

DI55 高电平分配。
EAV64324 05/2018 431



完整设置 CSt-
[DI56 分配] d56A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI56 分配]

关于此菜单
与 [DI52 分配] d52A- 菜单相同。  (参见第 430 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI56 低电平分配] d56L

DI56 低电平分配。

[DI56 高电平分配] d56H

DI56 高电平分配。

[DI57 分配] d57A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI57 分配]

关于此菜单
与 [DI52 分配] d52A- 菜单相同。  (参见第 430 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI57 低电平分配] d57L

DI57 低电平分配。

[DI57 高电平分配] d57H

DI57 高电平分配。

[DI58 分配] d58A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI58 分配]

关于此菜单
与 [DI52 分配] d52A- 菜单相同。  (参见第 430 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI58 低电平分配] d58L

DI58 低电平分配。

[DI58 高电平分配] d58H

DI58 高电平分配。
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[DI59 分配] d59A- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [I/O 分配]  [DI59 分配]

关于此菜单
与 [DI52 分配] d52A- 菜单相同。  (参见第 430 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 

[DI59 低电平分配] d59L

DI59 低电平分配。

[DI59 高电平分配] d59H

DI59 高电平分配。
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[输入/输出] - [DI/DQ]

第7.53节
[输入/输出] - [DI/DQ]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[DI1 配置] di1- 菜单 435

[DI2 配置] dI2- 菜单 435

[DI3 配置] dI3- 菜单 436

[DI4 配置] dI4- 菜单 436

[DI5 配置] dI5- 菜单 436

[DI6 配置] dI6- 菜单 437

[DI11 配置] dI11- 菜单 437

[DI12 配置] dI12- 菜单 437

[DI13 配置] dI13- 菜单 438

[DI14 配置] dI14- 菜单 438

[DI15 配置] dI15- 菜单 438

[DI16 配置] dI16- 菜单 439

[配置脉冲 DI5] PAI5- 菜单 439

[配置脉冲 DI6] PAI6- 菜单 440

[DQ11 配置] dO11- 菜单 440

[DQ12 配置] dO12- 菜单 442

[DI50 配置] dI50- 菜单 442

[DI51 配置] dI51- 菜单 443

[DI52 配置] dI52- 菜单 443

[DI53 配置] dI53- 菜单 444

[DI54 配置] dI54- 菜单 445

[DI55 配置] dI55- 菜单 445

[DI56 配置] dI56- 菜单 446

[DI57 配置] dI57- 菜单 446

[DI58 配置] dI58- 菜单 447

[DI59 配置] dI59- 菜单 447
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[DI1 配置] di1- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI1 配置]

[DI1 低电平分配] L1L

DI1 低分配。
只读参数，无法配置。将显示与数字输入 DI1 相关的所有功能，便于检查兼容性等问题。
如果未分配功能，则显示[否]nO。

[DI1 高电平分配] L1H

DI1 高分配。
只读参数，无法配置。将显示与数字输入 DI1 相关的所有功能，便于检查兼容性等问题。
如果未分配功能，则显示[否]nO。

[DI1 延迟] L1d

DI1 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

[DI2 配置] dI2- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI2 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

[DI2 低电平分配] L2L

DI2 低电平分配。

[DI2 高电平分配] L2H

DI2 高电平分配。

[DI2 延迟] L2d

DI2 延迟。

设置 说明
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms
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[DI3 配置] dI3- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI3 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

[DI3 低电平分配] L3L

DI3 低电平分配。

[DI3 高电平分配] L3H

DI3 高电平分配。

[DI3 延迟] L3d

DI3 延迟。

[DI4 配置] dI4- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI4 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

[DI4 低电平分配] L4L

DI4 低电平分配。

[DI4 高电平分配] L4H

DI4 高电平分配。

[DI4 延迟] L4d

DI4 延迟。

[DI5 配置] dI5- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI5 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

[DI5 低电平分配] L5L

DI5 低电平分配。

[DI5 高电平分配] L5H

DI5 高电平分配。

[DI5 延迟] L5d

DI5 延迟。
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[DI6 配置] dI6- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI6 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

[DI6 低分配] L6L

DI6 低分配。

[DI6 高分配] L6H

DI6 高分配。

[DI6 延迟] L6d

DI6 延迟。

[DI11 配置] dI11- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI11 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI11 低电平分配] L11L

DI11 低电平分配。

[DI11 高电平分配] L11H

DI11 高电平分配。

[DI11 延迟] L11d

DI11 延迟。

[DI12 配置] dI12- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI12 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI12 低电平分配] L12L

DI12 低电平分配。

[DI12 高电平分配] L12H

DI12 高电平分配。

[DI12 延迟] L12d

DI12 延迟。
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[DI13 配置] dI13- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI13 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI13 低电平分配] L13L

DI13 低电平分配。

[DI13 高电平分配] L13H

DI13 高电平分配。

[DI13 延迟] L13d

DI13 延迟。

[DI14 配置] dI14- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI14 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI14 低电平分配] L14L

DI14 低电平分配。

[DI14 高电平分配] L14H

DI14 高电平分配。

[DI14 延迟] L14d

DI14 延迟。

[DI15 配置] dI15- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI15 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI15 低电平分配] L15L

DI15 低电平分配。

[DI15 高电平分配] L15H

DI15 高电平分配。

[DI15 延迟] L15d

DI15 延迟。
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[DI16 配置] dI16- 菜单

访问
[完整设置] [输入/输出] [DI/DQ] [DI16 配置]

关于本菜单
与 [DI1 配置] dI1-菜单 (参见第 435 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DI16 低电平分配] L16L

DI16 低电平分配。

[DI16 高电平分配] L16H

DI16 高电平分配。

[DI16 延迟] L16d

DI16 延迟。

[配置脉冲 DI5] PAI5- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI5 配置脉冲]

关于本菜单
通过按[测得的 DI5 频率] PFC5 参数上的OK 键，可在 图形显示终端 上访问以下参数。

[脉冲输入 DI5 分配] PI5A

Di5 脉冲输入分配。
其将显示与脉冲输入相关的所有功能，以便检查有无兼容等问题。
如果尚未分配功能，则显示[否] nO。

[DI5 低脉冲频率输入] PIL5

DI5 脉冲输入低频率。
0% 的脉冲输入缩放比例参数 (Hz x 10)。

[DI5 脉冲输入最高频率] PIH5

DI5 脉冲输入高频率。
100% 的脉冲输入缩放比例参数 (Hz x 10)。

[DI5 频率滤波器] PFI5

低通过滤的干扰过滤脉冲输入截止时间。

设置 描述
0.00...30000.00 Hz 设定范围

出厂设置：0.00 Hz

设置 描述
0.00...30.00 kHz 设定范围

出厂设置：30.00 kHz

设置 描述
0...1,000 ms 设定范围

出厂设置：0 ms
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[配置脉冲 DI6] PAI6- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [配置脉冲 DI6]

关于本菜单
通过按[测得的 DI6 频率] PFC6 参数上的OK 键，可在 图形显示终端 上访问以下参数。

[脉冲输入 DI6 分配] PI6A

过滤的用户脉冲输入频率给定值。
与 [脉冲输入 DI5 分配] PI5A (参见第 124 页)相同。

[DI6 低脉冲频率输入] PIL6

DI6 低脉冲频率输入。
与 [DI5 低脉冲频率输入] PIL5 (参见第 125 页)相同。

[DI6 脉冲输入最高频率] PIH6

DI6 脉冲输入高频率。
与 [DI5 脉冲频率输入最大频率] PIH5 (参见第 125 页)相同。

[DI6 频率滤波器] PFI6

低通过滤的干扰过滤脉冲输入截止时间。
与 [DI5 频率滤波器] PFI5 (参见第 125 页)相同。

[DQ11 配置] dO11- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DQ11 配置]

关于本菜单
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DQ11 分配] dO11

数字输出 11 分配。
与以下参数相同：[R2 分配] r2  (参见第 465 页)

[DQ11 启用延迟] d11d

DQ11 启用延迟时间。
不能设置[运行状态“故障”] FLt和[电源接触器] LLC分配的延时，并保持为 0。

信息正确时，只要配置的时间一过，状态更改即会生效。

设置 说明
0...60,000 ms 设定范围

图形显示终端上显示 0...9,999 ms，然后 10.00...60.00 s。
出厂设置：0 ms
440 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[DQ11 状态] d11S

DQ11 状态（输出有效电平）。

对于以下分配，无法修改 [1] POS：
 [操作状态故障] Flt；
 [电源接触器] LLC；
 [起动] PRIM；
 [辅助泵] JOKY；
 [泵 1 运行命令] MPO1；
 [泵 2 运行命令] MPO2；
 [泵 3 运行命令] MPO3；
 [泵 4 运行命令] MPO4；
 [泵 5 运行命令] MPO5；
 [泵 6 运行命令] MPO6；
 [多泵主机激活] MPMA。

[DQ11 保持延迟] d11H

DQ11 保持延迟时间。
不能设置[操作状态“故障”] FLt、[制动序列] bLC和[电源接触器] LLC分配的保持时间，并保持
为 0。
对于以下分配，无法设置保持时间并保持为 0：
 [操作状态故障] Flt；
 [电源接触器] LLC；
 [起动] PRIM；
 [辅助泵] JOKY；
 [泵 1 运行命令] MPO1；
 [泵 2 运行命令] MPO2；
 [泵 3 运行命令] MPO3；
 [泵 4 运行命令] MPO4；
 [泵 5 运行命令] MPO5；
 [泵 6 运行命令] MPO6；
 [多泵主机激活] MPMA。

信息正确时，只要配置的时间一过，状态更改即会生效。

设置 代码/值 说明
[1] POS 信息正确时，状态 1

出厂设置
[0] nEG 信息正确时，状态 0

设置 说明
0...9,999ms 设定范围

出厂设置：0 ms
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[DQ12 配置] dO12- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DQ12 配置]

关于本菜单
与 [DQ11 配置] dO11- 菜单 (参见第 440 页)相同。

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问以下参数。

[DQ12 分配] dO12

数字输出 12 分配。

[DQ12 启用延迟] d12d

DQ12 启用延迟时间。

[DQ12 状态] d12S

DQ12 状态（输出有效电平）。

[DQ12 保持延迟] d12H

DQ12 保持延迟时间。

[DI50 配置] dI50- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI50 配置]

关于此菜单
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI50 低电平分配] d50L

DI50 低电平分配。

[DI50 高电平分配] d50H

DI50 高电平分配。

[DI50 延迟] d50d

DI50 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms
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[DI51 配置] dI51- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI51 配置]

关于此菜单
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI51 低电平分配] d51L

DI51 低电平分配。

[DI51 高电平分配] d51H

DI51 高电平分配。

[DI51 延迟] d51d

DI51 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

[DI52 配置] dI52- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI52 配置]

关于此菜单
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI52 低电平分配] d52L

DI52 低电平分配。

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms

设置 代码/值 描述
[否] nO 未分配
[自由停车] nSt 自由停车
[外部故障分配] EtF? 外部故障分配
[变频器锁定分配] LES 变频器锁定分配
[监视电路 A] IFAA 监视电路 A 分配
[监视电路 B] IFAB 监控电路 B 分配
[监视电路 C] IFAC 监控电路 C 分配
[监视电路 D] IFAD 监控电路 D 分配
[柜机电路 A] CFAA 柜机电路 A 分配
[柜机电路 B] CFAB 柜机电路 B 分配
[柜机电路 C] CFAC 柜机电路 C 分配
[电机绕组 A] TFAA 电机绕组 A 分配
[电机绕组 B] TFAB 电机绕组 B 分配
[电机轴承 A] TFAC 电机轴承 A 分配
[电机轴承 B] TFAD 电机轴承 B 分配
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[DI52 高电平分配] d52H

DI52 高电平分配。

[DI52 延迟] d52d

DI52 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

[DI53 配置] dI53- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI53 配置]

关于此菜单
与 [DI52 配置] dI52 菜单相同。  (参见第 443 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI53 低电平分配] d53L

DI53 低电平分配。

[DI53 高电平分配] d53H

DI53 高电平分配。

[DI53 延迟] d53d

DI53 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

设置 代码/值 描述
[否] nO 未分配
[强制本地] FLO 强制本地模式
[故障复位] rSF? 故障复位
[外部故障] Etf 外部故障
[变频器锁定] LES 变频器锁定分配
[产品重启分配] rPA 重启产品
[监视电路 A] IFAA 监视电路 A 分配
[监视电路 B] IFAB 监控电路 B 分配
[监视电路 C] IFAC 监控电路 C 分配
[监视电路 D] IFAD 监控电路 D 分配
[柜机电路 A] CFAA 柜机电路 A 分配
[柜机电路 B] CFAB 柜机电路 B 分配
[柜机电路 C] CFAC 柜机电路 C 分配
[电机绕组 A] TFAA 电机绕组 A 分配
[电机绕组 B] TFAB 电机绕组 B 分配
[电机轴承 A] TFAC 电机轴承 A 分配
[电机轴承 B] TFAD 电机轴承 B 分配
[电源接触器] LLC 电源接触器控制

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms
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[DI54 配置] dI54- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI54 配置]

关于此菜单
与 [DI52 配置] dI52- 菜单相同。  (参见第 443 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI54 低电平分配] d54L

DI54 低电平分配。

[DI54 高电平分配] d54H

DI54 高电平分配。

[DI54 延迟] d54d

DI54 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

[DI55 配置] dI55- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI55 配置]

关于此菜单
与 [DI52 配置] dI52- 菜单相同。  (参见第 443 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI55 低电平分配] d55L

DI55 低电平分配。

[DI55 高电平分配] d55H

DI55 高电平分配。

[DI55 延迟] d55d

DI55 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms
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[DI56 配置] dI56- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI56 配置]

关于此菜单
与 [DI52 配置] dI52- 菜单相同。  (参见第 443 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI56 低电平分配] d56L

DI56 低电平分配。

[DI56 高电平分配] d56H

DI56 高电平分配。

[DI56 延迟] d56d

DI56 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

[DI57 配置] dI57- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI57 配置]

关于此菜单
与 [DI52 配置] dI52- 菜单相同。  (参见第 443 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI57 低电平分配] d57L

DI57 低电平分配。

[DI57 高电平分配] d57H

DI57 高电平分配。

[DI57 延迟] d57d

DI57 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms
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[DI58 配置] dI58- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI58 配置]

关于此菜单
与 [DI52 配置] dI52- 菜单相同。  (参见第 443 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI58 低电平分配] d58L

DI58 低电平分配。

[DI58 高电平分配] d58H

DI58 高电平分配。

[DI58 延迟] d58d

DI58 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

[DI59 配置] dI59- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [DI/DQ]  [DI59 配置]

关于此菜单
与 [DI52 配置] dI52- 菜单相同。  (参见第 443 页)

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。 
注意： 变频器系统机箱中使用 DI50 至 DI59 输入来控制和监视电路。

[DI59 低电平分配] d59L

DI59 低电平分配。

[DI59 高电平分配] d59H

DI59 高电平分配。

[DI59 延迟] d59d

DI59 延迟。
注意： 在经过通过此参数设定的延时后，处理通过此数字输入接收的命令。

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms

设置 描述
0...200 ms 设定范围

出厂设置：5 ms
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[输入/输出] - [模拟 I/O]

第7.54节
[输入/输出] - [模拟 I/O]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[AI1 配置] AI1- 菜单 449

[AI2 配置] AI2- 菜单 451

[AI3 配置] AI3- 菜单 452

[AI4 配置] AI4- 菜单 453

[AI5 配置] AI5- 菜单 454

[AQ1 配置] AO1- 菜单 455

[AQ2 配置] AO2- 菜单 458

[虚拟 AI1] Au1-菜单 460

[虚拟 AI2] Au2- 菜单 460

[虚拟 AI3] Au3- 菜单 461
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[AI1 配置] AI1- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [AI1 配置]

关于本菜单
通过在此输入/输出曲线上配置中间点可将其非线性化：

R 给定值
C / VI 电流或电压输入
1 [拐点 Y]
2 [最小值] (0%)
3 [拐点 X]
4 [最大值] (100%)

注意： 对于[拐点 X]，0% 对应[最小值]，100% 对应[最大值]。

[AI1 分配] AI1A

模拟输入 AI1 功能分配。
只读参数，无法配置。将显示与输入 AI1 相关的所有功能，便于检查兼容性等问题。
如果未分配功能，则显示[否]nO。

[AI1 类型] AI1t

模拟输入 AI1 的配置。

[AI1 最小值] UIL1

0% 的 AI1 电压标定参数。
如果[AI1 类型] AI1t设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc

出厂设置
[电流] 0A 0-20 mA
[PTC 管理] PtC 1 至 6 PTC（串联）
[KTY] KtY 1 个 KTY84
[PT100] 1Pt2 用 2 条线连接 1 个 PT100
[PT1000] 1Pt3 用 2 条线连接 1 个 PT1000

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：0.0 Vdc
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[AI1 最大值] UIH1

100% 的 AI1 电压标定参数。
如果[AI1 类型] AI1t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

[AI1 最小值] CrL1

0% 的 AI1 电流标定参数。
如果将 [AI1 类型] AI1t设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI1 最大值] CrH1

100% 的 AI1 电流标定参数。
如果将 [AI1 类型] AI1t设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI1 过滤器] AI1F

AI1 低通滤波器截止时间。

[AI1 拐点 X] AI1E

输入非线性点坐标。物理输入信号的百分比。
0% 对应[AI1 最小值] (U1LI)

100% 对应[AI1 最大值] (U1HI)

[AI1 拐点 Y] AI1S

输入非线性点坐标（频率给定值）。
内部频率给定值百分比对应物理输入信号[AI1 拐点 X] (AI1E) 百分比。

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：10.0 Vdc

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：0.0 mA

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：20.0 mA

设置 说明
0.00...10.00 s 设定范围

出厂设置：0.00 s

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：0%

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：0%
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[AI2 配置] AI2- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [AI2 配置]

[AI2 分配] AI2A

AI2 功能分配。
与 [AI1 分配] AI1A (参见第 449 页)相同。

[AI2 类型] AI2t

模拟输入 AI2 的配置。

[AI2 最小值] UIL2

0% 的 AI2 电压标定参数。
如果 [AI2 类型] AI2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 449 页)相同。

[AI2 最大值] UIH2

100% 的 AI2 电压标定参数。
如果 [AI2 类型] AI2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 450 页)相同。

[AI2 最小值] CrL2

0% 的 AI2 电流标定参数。
如果 [AI2 类型] AI2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

同 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 450 页)。

[AI2 最大值] CrH2

100% 的 AI2 电流标定参数。
如果 [AI2 类型] AI2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 450 页)相同。

[AI2 过滤器] AI2F

AI2 过滤器。
与 [AI1 过滤器] AI1F (参见第 450 页)相同。

[AI2 拐点 X] AI2E

AI2 去线性化输入电平。
与 [AI1 拐点 X] AI1E (参见第 450 页)相同。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc

出厂设置
[电流] 0A 0-20 mA
[PTC 管理] PtC 1 至 6 PTC（串联）
[KTY] KtY 1 个 KTY84
[PT1000] 1Pt3 用 2 条线连接 1 个 PT1000
[PT100] 1Pt2 用 2 条线连接 1 个 PT100
[液位探头] leuel 水位
[3 个 PT1000] 3Pt3 2 线连接的 3 个 PT1000
[3 个 PT100] 3Pt2 3 个采用 2 线制的 PT100
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[AI2 拐点 Y] AI2S

AI2 去线性化输出电平。
与 [AI1 拐点 Y] AI1S (参见第 450 页)相同。

[AI3 配置] AI3- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [AI3 配置]

[AI3 分配] AI3A

AI3 功能分配。
与 [AI1 分配] AI1A (参见第 449 页)相同。

[AI3 类型] AI3t

模拟输入 AI3 的配置。
同 [AI2 类型] AI2t (参见第 451 页) 出厂设置：[电流] 0A。

[AI3 最小值] UIL3

0% 的 AI3 电压标定参数。
与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 449 页)相同。

如果 [AI3 类型] AI3t 设置为 [电压] 10U，则可访问此参数。

[AI3 最大值] UIH3

100% 的 AI3 电压标定参数。
与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 450 页)相同。

如果 [AI3 类型] AI3t 设置为 [电压] 10U，则可访问此参数。

[AI3 最小值] CrL3

0% 的 AI3 电流标定参数。
与 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 450 页)相同。

如果 [AI3 类型] AI3t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI3 最大值] CrH3

100% 的 AI3 电流标定参数。
与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 450 页)相同。

如果 [AI3 类型] AI3t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AI3 过滤器] AI3F

AI3 低通滤波器截止时间。
与 [AI1 滤波器] AI1F (参见第 450 页)相同。

[AI3 拐点 X] AI3E

AI3 去线性化输入电平。
与 [AI1 拐点 X] AI1E (参见第 450 页)相同。

[AI3 拐点 Y] AI3S

AI3 去线性化输入电平。
与 [AI1 拐点 Y] AI1S (参见第 450 页)相同。
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[AI4 配置] AI4- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [AI4 配置]

[AI4 分配] AI4A

AI4 功能分配。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 分配] AI1A (参见第 449 页)相同。

[AI4 类型] AI4t

模拟输入 AI4 的配置。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[AI4 最小值] UIL4

0% 的 AI4 电压标定参数。
与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 449 页) 相同。

[AI4 最大值] UIH4

100% 的 AI4 电压标定参数。
与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 450 页)相同。

[AI4 最小值] CrL4

0% 的 AI4 电流标定参数。
与 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 450 页)相同。

[AI4 最大值] CrH4

100% 的 AI4 电流标定参数。
与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 450 页)相同。

[AI4 过滤器] AI4F

AI4 低通滤波器截止时间。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 滤波器] AI1F (参见第 450 页)相同。

[AI4 拐点 X] AI4E

AI4 去线性化输入电平。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 拐点 X] AI1E (参见第 450 页)相同。

[AI4 拐点 Y] AI4S

AI4 去线性化输出电平。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 拐点 Y] AI1S (参见第 450 页)相同。

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA
[双极性电压] n10U -10/+10 Vdc

出厂设置
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[AI5 配置] AI5- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [AI5 配置]

[AI5 分配] AI5A

AI5 功能分配。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 分配] AI1A (参见第 449 页)相同。

[AI5 类型] AI5t

模拟输入 AI5 的配置。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI4 类型] AI4t 相同。 (参见第 453 页)

[AI5 最小值] UIL5

0% 的 AI5 电压标定参数。
与 [AI1 最小值] UIL1 (参见第 449 页)相同。

[AI5 最大值] UIH5

100% 的 AI5 电压标定参数。
与 [AI1 最大值] UIH1 (参见第 450 页)相同。

[AI5 最小值] CrL5

0% 的 AI5 电流标定参数。
与 [AI1 最小值] CrL1 (参见第 450 页)相同。

[AI5 最大值] CrH5

100% 的 AI5 电流标定参数。
与 [AI1 最大值] CrH1 (参见第 450 页)相同。

[AI5 过滤器] AI5F

AI5 低通滤波器截止时间。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 滤波器] AI1F (参见第 450 页)相同。

[AI5 拐点 X] AI5E

AI5 非线性化输入水平。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 拐点 X] AI1E (参见第 450 页)相同。

[AI5 拐点 Y] AI5S

AI5 非线性化输出水平。
如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。
与 [AI1 拐点 Y] AI1S (参见第 450 页)相同。
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[AQ1 配置] AO1- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [AQ1 配置]

最小与最大输出值
最小输出值（单位伏特）对应被分配参数的下限，最大值对应其上限。最小值可大于最大值。

PA 分配参数
C / VO 电流或电压输出
UL 上限
LL 下限
1 [最小输出] AOLx 或 UOLx

2 [最大输出] AOHx 或 UOHx
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分配参数缩放比例
通过修改每个模拟输出 2 个参数的下限值和上限值来调整分配参数缩放比例，以便符合要求。
以 % 形式提供这些参数。100% 对应配置参数的整个变化范围，因此：100% = 上限 - 下限。
例如，在 –3 和 +3 倍额定转矩之间变化的[有符号转矩] Stq，100% 对应 6 倍的额定转矩。

 [AQx 最小值标定] ASLx 参数可修改下限：新值 = 下限 + (范围 x ASLx)。值 0%（出厂设置）不会
更改下限。

 [AQx 最大值标定] ASHx 参数可修改上限：新值 = 下限 + (范围 x ASLx)。值 100%（出厂设置）不
会更改上限。

 [AQx 最小值标定] ASLx 必须始终小于[AQx 最大值标定] ASHx。

UL 分配参数的上限
LL 分配参数的下限
NS 新范围
1 ASHx

2 ASLx

应用示例
AQ1 输出处的电机电流值以 0...20 mA 的流量传输，范围为 2 in 电机，In 电机等于 0.8 倍的 In 变频器。
 [电机电流] OCr 参数在 0 与 2 倍的变频器额定电流之间变化，或者说变化范围为 2.5 倍的变频器额定

电流。
 [AQ1 最小值标定] ASL1不得更改下限，因此要保持其出厂设置 0%。
 [AQ1 最大值标定] ASH1 必须以 0.5x 电机额定转矩更改上限，或 100 - 100/5 = 80%（新值 = 下限 + 

（范围 x [AQ1 最大值标定] ASH1））。

[AQ1 分配] AO1

AQ1 分配。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配
[电机电流] OCr 电机电流，从 0 至 2 In（In = 安装手册和变频器铭牌上标明的变频器额定电

流）
[电机频率] OFr 输出频率范围从 0 到[最大输出频率] tFr

出厂设置
[斜坡输出] OrP 从 0 到[最大输出频率] tFr

[电机转矩] trq 电机转矩，从 0 至 3 倍的额定电机转矩
[有符号转矩] Stq 有符号的电机转矩位于额定电机转矩的 –3 和 +3 倍之间。+ 符号对应电动机

模式以及– 符号对应发电机模式（制动）。
[有符号斜坡] OrS 有符号的斜坡输出，范围是：–[最大输出频率] tFr 至 +[最大输出频率] 

tFr

[PID 给定值] OPS PID 控制器给定值，范围为[PID 给定最小值] PIP1 和 [PID 给定最大值] 
之间 PIP2
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[AQ1 类型] AO1t

AQ1 类型。

[AQ1 最小输出] AOL1

0% 的 AQ1 电流标定参数。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AQ1 最大输出] AOH1

100% 的 AQ1 电流标定参数。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

[AQ1 最小输出] UOL1

0% 的 AQ1 电压标定参数。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

[AQ1 最大输出] UOH1

100% 的 AQ1 电压标定参数。
如果 [AQ1 类型] AO1t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

[PID 反馈值] OPF PID 控制器反馈范围在[PID 反馈最小值] PIF1 和 [PID 反馈最大值] 之间 
PIF2

[PID 误差值] OPE PID 控制器检测误差范围在 –5% 和 +5% 的[PID 反馈最大值] PIF2 – 
[PID 反馈最小值] 之间 PIF1

[PID 输出值] OPI PID 控制器输出在[低速频率] LSP 和[高速频率]之间 HSP

[电机功率] OPr 电机功率，范围从 0 至以下值的 2.5 倍之间：[电机额定功率] nPr

[电机热状态] tHr 电机热状态，范围从 0 至额定热状态的 200%
[变频器热状态] tHd 变频器热状态，范围从 0 至额定热状态的 200%
[有符号输出频率] OFS 有符号的输出频率，范围在 -[最大输出频率] tFr 和 +[最大输出频率] 之

间 tFr

[电机电压] UOP 应用于电机的电压，介于 0 与[电机额定电压]之间 UnS

[入口压力值] PS1u 入口压力值
[出口压力值] PS2u 出口压力值
[装置流量] FS1u 安装流量值

设置 代码/值 说明

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA

出厂设置

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：0.0 mA

设置 说明
0.0...20.0 mA 设定范围

出厂设置：20.0 mA

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：0.0 Vdc

设置 说明
0.0...10.0 Vdc 设定范围

出厂设置：10.0 Vdc
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[AQ1 最小值标定] ASL1

0% 的 AQ1 标定参数。
分配参数下限的缩放比例，等于最大变化的 a %。

[AQ1 最大值标定] ASH1

100% 的 AQ1 标定参数。
分配参数上限的缩放比例，等于最大变化的 a%。

[AQ1 滤波器] AO1F

AQ1 低通滤波器截止时间。

[AQ2 配置] AO2- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [AQ2 配置]

[AQ2 分配] AO2

AQ2 分配。

设置 描述
0.0...100.0% 设定范围

出厂设置：0.0%

设置 描述
0.0...100.0% 设定范围

出厂设置：100.0%

设置 描述
0.00...10.00s 设定范围

出厂设置：0.00 s

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配
[电机电流] OCr 电机中的电流，值为 0 至 2 In（In = 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变

频器额定电流）
出厂设置

[电机频率] OFr 输出频率范围从 0 到[最大输出频率] tFr

[斜坡输出] OrP 从 0 到[最大输出频率] tFr

[电机转矩] trq 电机转矩，介于额定电机转矩的 0 倍和 3 倍之间。
[带符号的转矩] Stq 带符号的电机转矩，介于额定电机转矩的 -3 倍和 +3 倍之间。+ 符号对应于

电动机模式，– 符号对应于发电机模式（制动）。
[带符号的斜坡] OrS 有符号的斜坡输出，范围是：–[最大输出频率] tFr 至 +[最大输出频率] 

tFr

[PID 给定值] OPS PID 控制器给定值，范围为[PID 给定最小值] PIP1 和 [PID 给定最大值] 
之间 PIP2

[PID 反馈] OPF PID 控制器反馈范围在[PID 反馈最小值] PIF1 和 [PID 反馈最大值] 之间 
PIF2

[PID 误差] OPE PID 控制器检测误差范围在 –5% 和 +5% 的[PID 反馈最大值] PIF2 – 
[PID 反馈最小值] 之间 PIF1

[PID 输出] OPI PID 控制器输出范围为：[低速频率] LSP 至[高速频率] HSP

[电机功率] OPr 电机功率，范围从 0 至以下值的 2.5 倍之间：[电机额定功率] nPr

[电机热状态] tHr 电机热状态，介于额定热状态的 0% 和 200% 之间
[变频器热状态] tHd 变频器热状态，介于额定热状态的 0% 和 200% 之间
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[AQ2 类型] AO2t

AQ2 类型。

[AQ2 最小输出] AOL2

对应 0% 输出的 AQ2 电流标定参数。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AQ1 最小输出值] AOL1 (参见第 457 页)相同。

[AQ2 最大输出] AOH2

对应 100% 输出的 AQ2 电流标定参数。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电流] 0A，则可访问此参数。

与[AQ1 最大输出值] AOH1 (参见第 457 页)相同。

[AQ2 最小输出] UOL2

对应 0% 输出的 AQ2 电压标定参数。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AQ1 最小输出] UOL1 (参见第 457 页) 相同。

[AQ2 最大输出] UOH2

对应 100% 输出的 AQ2 电压标定参数。
如果 [AQ2 类型] AO2t 设置为[电压] 10U，则可访问此参数。

与 [AQ1 最大输出] UOH1 (参见第 457 页) 相同。

[AQ2 最小值标定] ASL2

对应 0% 输出的 AQ2 标定参数。
与[AQ1 最小值缩放比例] ASL1 (参见第 458 页)相同。

[AQ2 最大值标定] ASH2

对应 100% 输出的 AQ2 标定参数。
与[AQ1 最大值标定] ASH1 (参见第 458 页)相同。

[AQ2 过滤器] AO2F

AQ2 低通滤波器截止时间。
与 [AQ1 滤波器] AO1F (参见第 458 页)相同。

[有符号输出频率] OFS 有符号的输出频率，范围在 -[最大输出频率] tFr 和 +[最大输出频率] 之
间 tFr

[电机电压] UOP 应用于电机的电压，介于 0 与[电机额定电压]之间 UnS

[入口压力值] PS1u 入口压力值
[出口压力值] PS2u 出口压力值
[安装流] FS1u 安装流值

设置 代码/值 说明

设置 代码/值 说明
[电压] 10U 0-10 Vdc
[电流] 0A 0-20 mA

出厂设置
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[虚拟 AI1] Au1-菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [虚拟 AI1] 

[AIV1 分配] Av1A

虚拟 AI1 功能分配。

[AIV1 通道分配] AIC1

虚拟模拟输入 AIV1 的通道分配。

[虚拟 AI2] Au2- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [虚拟 AI2]

关于本菜单
与[虚拟 AI1] Au1- 菜单相同。  (参见第 460 页)

[AIV2 分配] AV2A

虚拟 AI2 功能分配。

[AIV2 通道分配] AiC2

虚拟模拟输入 AIV2 的通道分配。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配
[给定频率求和 2] SA2 参考频率 2 求和
[PID 反馈] PIF PI 控制器反馈
[给定频率减数 2] dA2 给定频率减数 2
[给定频率求和 3] SA3 参考频率 3 求和
[给定频率减数 3] dA3 给定频率减数 3
[给定频率乘数 2] MA2 参考频率 2 乘数
[参考频率 3 乘数] MA3 给定频率乘法系数 3
[入口压力分配] PS1A 选择入口压力传感器源
[出口压力分配] PS2A 选择出口压力传感器源
[流量传感器] FS1A 选择安装流量传感器源
[泵流量分配] FS2A 选择泵流量传感器源

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 未分配

出厂设置
[Modbus 给定频率] Mdb 通过 Modbus 的参考频率
[CANopen 给定频率] CAn 如果已插入 CANopen 模块，则为通过 CANopen 的给定频率
[通信模块给定频率] nEt 如果已插入现场总线模块，则为通过现场总线模块的给定频率
[嵌入式以太网] EtH 嵌入式以太网
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[虚拟 AI3] Au3- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [AI/AQ]  [虚拟 AI3]

关于本菜单
与[虚拟 AI1] Au1- 菜单相同。  (参见第 460 页)

[AIV3 分配] AV3A

虚拟 AI3 功能分配。

[AIV3 通道分配] AiC3

虚拟模拟输入 AIV3 的通道分配。
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[输入/输出] - [继电器]

第7.55节
[输入/输出] - [继电器]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[R1 配置] r1- 菜单 463

[R2 配置] r2- 菜单 465

[R3 配置] r3- 菜单 466

[R4 配置] r4- 菜单 466

[R5 配置] r5- 菜单 467

[R6 配置] r6- 菜单 467

[R60 配置] r60- 菜单 468

[R61 配置] r61- 菜单 468

[R62 配置] r62- 菜单 469

[R63 配置] r63- 菜单 469

[R64 配置] r64- 菜单 470

[R65 配置] r65- 菜单 470

[R66 配置] r66- 菜单 471
462 EAV64324 05/2018



完整设置 CSt-
[R1 配置] r1- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R1 配置]

[R1 分配] r1

R1 分配。

设置 代码/值 说明
[否] nO 未分配
[操作状态“故障”] FLt 操作状态“故障”

出厂设置
[变频器运行] rUn 变频器运行
[电机高频阈值] FtA 已达到电机频率阈值（[电机频率阈值] FTD）

[已达到高速] FLA 已达到高速
[已达到电流阈值] CtA 已达到电机电流阈值（[高电流阈值] CTD）

[已达到参考频率] SrA 已达到频率给定值
[已达到电机热阈值] tSA 已达到电机热阈值（[电机热阈值] TTD）

[PID 错误警告] PEE PID 错误警告
[PID 反馈警告] PFA PID 反馈警告
[AI2 4-20 损耗警告] AP2 AI2 4-20 mA 损耗警告
[电机频率高阈值 2] F2A 已达到第二个频率阈值（[频率阈值 2] F2D）

[已达到驱动器热阈值] tAd 已达到驱动器热阈值
[已达到参考频率高阈值] rtAH 已达到频率给定值高阈值
[已达到参考频率低阈值] rtAL 已达到频率给定值低阈值
[电机低频阈值] FtAL 已达到频率低阈值（[低频率阈值] FTDL）

[电机低频阈值 2] F2AL 已达到第 2 个频率低阈值（[低频率阈值 2] F2DL）

[已达到低电流] CtAL 已达到电流低阈值（[低电流阈值] CTDL）

[过程欠载警告] ULA 欠载警告
[过程过载警告] OLA 过载警告
[正向] MFrd 正向运行
[反向] MrrS 反向运行
[HMI 命令] BMP 通过图形显示终端进行控制的功能被激活。（只能使用“本地/

远程”按钮激活）
[负转矩] AtS 实际转矩符号
[Cnfg.0 act。] CnF0 配置 0 有效
[参数组 1 激活] CFP1 参数组 1 激活
[参数组 2 激活] CFP2 参数组 2 激活
[参数组 3 激活] CFP3 参数组 3 激活
[直流总线充电] dbL 直流总线充电
[在制动中] BRS 在制动序列中
[电源切断状态] PrM 电源切断状态
[当前电流] MCP 存在电机电流
[警告组 1] AG1 警告组 1
[警告组 2] AG2 警告组 2
[警告组 3] AG3 警告组 3
[警告组 4] AG4 警告组 4
[警告组 5] AG5 警告组 5
[外部错误警告] EFA 外部错误警告
[欠压警告] USA 欠压警告
[预防欠压激活] UPA 欠压防护警告
[驱动器热警告] tHA 变频器热状态警告
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[R1 延迟时间] r1d

R1 启用延迟时间。
信息正确时，一旦配置的时间已过，状态更改即会生效。
延时无法设置为[运行状态故障] FLt 分配，且保持为 0。

[继电器 R1 有效条件] r1S

R1 状态（输出有效电平）。

不能更改[运行状态“故障”] POS 分配的配置[1] FLt。

[继电器 R1 保持时间] r1H

R1 保持延迟时间。
信息不正确时，一旦配置的时间已过，状态更改即会生效。
不能设置[运行状态“故障”] FLt 分配的延时；保持为 0。

[IGBT 热警告] tJA 热偶接头警告
[制动电阻激活] brAS DBR 激活
[AI3 4-20 损耗警告] AP3 AI3 4-20 mA 损耗警告
[准备运行] rdY 准备启动
[AI1 4-20 损耗警告] AP1 AI1 4-20 mA 损耗警告
[泵 1 运行命令] mpo1 泵 1 运行命令
[温度传感器 AI2 警告] TS2A 温度传感器 AI2 警告（开路）
[温度传感器 AI3 警告] TS3A 温度传感器 AI3 警告（开路）
[温度传感器 AI4 警告] TS4A 温度传感器 AI4 警告（开路）
[温度传感器 AI5 警告] TS5A 温度传感器 AI5 警告（开路）

设置 代码/值 说明

设置 说明
0...60,000 ms 设定范围

出厂设置：0 ms

设置 代码/值 说明
1 POS 信息正确时，状态 1

出厂设置
0 nEG 信息正确时，状态 0

设置 说明
0...9,999 ms 设定范围

出厂设置：0 ms
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[R2 配置] r2- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R2 配置]

关于本菜单
与 [R1 配置] r1- 菜单 (参见第 463 页)相同。

[R2 分配] r2

R2 分配。
除以下设置外，其余与 [R1 分配] r1 (参见第 463 页)相同：

[R2 延迟时间] r2d

R2 启用延迟时间。

[继电器 R2 有效条件] r2S

R2 状态（输出有效电平）。

[继电器 R2 保持时间] r2H

R2 保持延迟时间。

设置 代码/值 说明
[否] NO 未分配

出厂设置
[电源接触器] LLC 电源接触器控制
[直流充电] DCO 直流充电完成
[主/从设备警告] MSDA 主/从设备警告
[辅助泵] JOkY 辅助泵
[起动] PrIM 起动
[泵 1 运行命令] mpo1 泵 1 运行命令
[泵 2 运行命令] mpo2 泵 2 运行命令
[泵 3 运行命令] mpo3 泵 3 运行命令
[泵 4 运行命令] mpo4 泵 4 运行命令
[泵 5 运行命令] mpo5 泵 5 运行命令
[泵 6 运行命令] mpo6 泵 6 运行命令
[断路器起动脉冲] CBEP 断路器启动脉冲。
[断路器停止脉冲] CBDP 断路器停止脉冲。
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[R3 配置] r3- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R3 配置]

关于本菜单
与 [R1 配置] r1-菜单 (参见第 463 页)相同。

[R3 分配] r3

R3 分配。
与 [R2 分配] r2 (参见第 465 页)相同。

[R3 延时] r3d

R3 启用延迟时间。

[R3 激活条件] r3S

R3 状态（输出有效电平）。

[R3 保持时间] r3H

R3 保持延迟时间。

[R4 配置] r4- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R4 配置]

关于本菜单
与 [R1 配置] r1-菜单 (参见第 463 页)相同。

如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块，则可访问以下参数。

[R4 分配] r4

R4 分配。
与 [R2 分配] r2 (参见第 465 页)相同。

[R4 延时] r4d

R4 启用延迟时间。

[R4 激活条件] r4S

R4 状态（输出有效电平）。

[R4 保持时间] r4H

R4 保持延迟时间。
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[R5 配置] r5- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R5 配置]

关于本菜单
与 [R1 配置] r1-菜单 (参见第 463 页)相同。

如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块，则可访问以下参数。 

[R5 分配] r5

R5 分配。
与 [R2 分配] r2 (参见第 465 页)相同。

[R5 延时] r5d

R5 启用延迟时间。

[R5 激活条件] r5S

R5 状态（输出有效电平）。

[R5 保持时间] r5H

R5 保持延迟时间。

[R6 配置] r6- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R6 配置]

关于本菜单
与 [R1 配置] r1-菜单 (参见第 463 页)相同。

如果已插入 VW3A3204 继电器输出选件模块，则可访问以下参数。 

[R6 分配] r6

R6 分配。
与 [R2 分配] r2 (参见第 465 页)相同。

[R6 延时] r6d

R6 启用延迟时间。

[R6 激活条件] r6S

R6 状态（输出有效电平）。

[R6 保持时间] r6H

R6 保持延迟时间。
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[R60 配置] r60- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R60 配置]

关于本菜单
与 [R2 配置] r2-菜单 (参见第 465 页)相同。

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。
注意： 变频器系统柜机中使用 R60 至 R66 继电器来控制和监视电路。

[R60 分配] r60

R60 分配。

[R60 延迟时间] r60d

R60 启用延迟时间。

[继电器 R60 有效条件] r60S

R60 状态（输出有效电平）。

[继电器 R60 保持时间] r60H

R60 保持延迟时间。

[R61 配置] r61- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R61 配置]

关于本菜单
与 [R2 配置] r2-菜单 (参见第 465 页)相同。

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。
注意： 变频器系统柜机中使用 R60 至 R66 继电器来控制和监视电路。

[R61 分配] r61

R61 分配。

[R61 延迟时间] r61d

R61 启用延迟时间。

[继电器 R61 有效条件] r61S

R61 状态（输出有效电平）。

[继电器 R61 保持时间] r61H

R61 保持延迟时间。
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[R62 配置] r62- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R62 配置]

关于本菜单
与 [R2 配置] r2-菜单 (参见第 465 页)相同。

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。
注意： 变频器系统柜机中使用 R60 至 R66 继电器来控制和监视电路。

[R62 分配] r62

R62 分配。

[R62 延迟时间] r62d

R62 启用延迟时间。

[继电器 R62 有效条件] r62S

R62 状态（输出有效电平）。

[继电器 R62 保持时间] r62H

R62 保持延迟时间。

[R63 配置] r63- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R63 配置]

关于本菜单
与 [R2 配置] r2-菜单 (参见第 465 页)相同。

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。
注意： 变频器系统柜机中使用 R60 至 R66 继电器来控制和监视电路。

[R63 分配] r63

R63 分配。

[R63 延迟时间] r63d

R63 启用延迟时间。

[继电器 R63 有效条件] r63S

R63 状态（输出有效电平）。

[继电器 R63 保持时间] r63H

R63 保持延迟时间。
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[R64 配置] r64- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R64 配置]

关于本菜单
与 [R2 配置] r2-菜单 (参见第 465 页)相同。

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。
注意： 变频器系统柜机中使用 R60 至 R66 继电器来控制和监视电路。

[R64 分配] r64

R64 分配。

[R64 延迟时间] r64d

R64 启用延迟时间。

[继电器 R64 有效条件] r64S

R64 状态（输出有效电平）。

[继电器 R64 保持时间] r64H

R64 保持延迟时间。

[R65 配置] r65- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R65 配置]

关于本菜单
与 [R2 配置] r2-菜单 (参见第 465 页)相同。

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。
注意： 变频器系统柜机中使用 R60 至 R66 继电器来控制和监视电路。

[R65 分配] r65

R65 分配。

[R65 延迟时间] r65d

R65 启用延迟时间。

[继电器 R65 有效条件] r65S

R65 状态（输出有效电平）。

[继电器 R65 保持时间] r65H

R65 保持延迟时间。
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[R66 配置] r66- 菜单

访问
[完整设置]  [输入/输出]  [继电器]  [R66 配置]

关于本菜单
与 [R2 配置] r2-菜单 (参见第 465 页)相同。

如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问以下参数。
注意： 变频器系统柜机中使用 R60 至 R66 继电器来控制和监视电路。

[R66 分配] r66

R66 分配。

[R66 延迟时间] r66d

R66 启用延迟时间。

[继电器 R66 有效条件] r66S

R66 状态（输出有效电平）。

[继电器 R66 保持时间] r66H

R66 保持延迟时间。
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[错误/警告处理]

第7.56节
[错误/警告处理]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[故障自动复位] Atr- 菜单 473

[故障复位] rSt- 菜单 474

[飞车起动] FLr- 菜单 476

[错误检测禁用] InH- 菜单 477

[外部错误] EtF- 菜单 479

[输出缺相] OPL- 菜单 480

[输入缺相] IPL-菜单 481

[4-20mA 信号丢失] LFL- 菜单 481

[回落速度] LFF- 菜单 482

[现场总线监控] CLL- 菜单 483

[内置 Modbus TCP] EMtC- 菜单 484

[通讯模块] COMO- 菜单 484

[欠压处理] USb- 菜单 486

[接地故障] GrFL- 菜单 488

[电机热监控] tHt- 菜单 488

[变频器过载监视] obr- 菜单 489

[警告组 1 定义] A1C- 菜单 490

[警告组 2 定义] A2C- 菜单 492

[警告组 3 定义] A3C- 菜单 492

[警告组 4 定义] A4C- 菜单 492

[警告组 5 定义] A5C- 菜单 492
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[故障自动复位] Atr- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [故障自动复位]

[自动故障复位] Atr

自动故障复位。
本功能可用于自动执行单一或多个故障复位操作。如果在启用本功能后，触发向“故障”操作状态转变的
错误原因消失，则变频器恢复正常操作。自动尝试故障复位时，输出信号[操作状态故障]不可用。如果
进行故障复位的尝试不成功，则变频器保持“故障”操作状态，且输出信号[操作状态故障]被激活。

如果激活此功能，则变频器故障继电器将保持激活状态。必须保持速度给定值和操作方向。
建议使用 2 线控制（[2/3 线控制] tCC设置为 [2 线] 2C且[2 线类型]tCt设置为[电平] LEL，请
参阅 [2/3 线控制] tCC。

如果在可配置的[故障复位时间] tAr 过后，仍未重启，该过程将被中止，将对外部错误作出响应，同
时保持锁定，直到将其关闭然后打开。
在本手册的诊断部分列出了可使用此功能的检测错误代码。

[故障复位时间] tAr

自动重启功能的最长时间。
如果[自动故障复位] Atr设置为[是] YES，将显示此参数。这用于限制由重复检测错误而导致的连
续重启次数。

警告
未预期的设备操作
 确认激活该功能不会导致不安全情况。
 确认当此功能激活时，输出信号“操作状态故障”不可用这一事实不会造成不安全情况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 功能未激活

出厂设置
[是] YES 如果检测到的错误已消失且其他操作条件允许重启，则在锁定错误状态后，

可自动重启。由不断增加的等待时间隔开的一系列自动尝试执行重启：1 
s、5 s、10 s，然后以后尝试为 1 分钟。

设置 代码/值 说明
[5 分钟] 5 5 分钟

出厂设置
[10 分钟] 10 10 分钟
[30 分钟] 30 30 分钟
[1 小时] 1h 1 小时
[2 小时] 2h 2 小时
[3 小时] 3h 3 小时
[无限制] Ct 连续
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[故障复位] rSt- 菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [故障复位]

[故障复位分配] rSF

故障复位输入分配。
如果检测到的错误原因已消失，当分配输入或位更改为 1 时，可手动清除检测错误。
图形显示终端 上的 STOP/RESET 键有相同作用。

[产品重启] rP

重启功能执行故障复位，然后重启变频器。在这一重启过程当中，变频器经历与关闭和重新打开相同的步
骤。根据变频器的接线与配置，这有可能造成立即和意外运行。

产品重启。
当[访问等级] LAC 设置为[专家] EPr 模式时，才可访问此参数。

此参数可用于复位所有检测到的错误，且无需断开变频器的电源。 

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI52（高电平）
]… [DI59（高电
平）]

d52H...d59H 机柜高电平数字输入

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV960 和 ATV980 上访问此选项。

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置文件] IO配置中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置文件] IO配置中带有集成以太网的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 任何配置下带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15

警告
未预期的设备操作
重启功能执行故障复位，然后重启变频器。
 确认激活该功能不会导致不安全情况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 功能未激活

出厂设置
[是] YES 重新初始化。按住 OK 键 2 秒钟。完成操作后，该参数将立即恢复为[否] 

nO。仅在锁定时才能重新初始化变频器。
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[产品重启分配] rPA

产品重启分配。
重启功能执行故障复位，然后重启变频器。在这一重启过程当中，变频器经历与关闭和重新打开相同的步
骤。根据变频器的接线与配置，这有可能造成立即和意外运行。可向数字输入分配重启功能

当[访问等级] LAC 设置为[专家] EPr 模式时，才可访问此参数。

警告
未预期的设备操作
重启功能执行故障复位，然后重启变频器。
 确认激活该功能不会导致不安全情况。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[DI52（高电平）
]… [DI59（高电
平）]

d52H…d59H 机柜高电平分配数字输入

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上访问此选项。
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[飞车起动] FLr- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [飞车起动]

[飞车起动] FLr

飞车起动。
用于实现平稳重启（如果在下列事件后保持运行命令）
 缺失或断开线路电源。
 当前检测到的故障复位或自动重启。
 自由停车。
重启时变频器给定的速度假设为电机的预估速度或测量速度，然后跟随斜坡上升至给定速度。
此功能要求 2 线控制。
如果此功能是可操作的，则每个运行命令都会激活该功能，导致电流轻微延迟（最多 0.5 秒）。
如果[自动直流注入] AdC 设置为[连续] Ct，则[飞车起动] FLr 将被强制为[否] nO。

[飞车灵敏度] VCb

飞车起动灵敏度。
仅在[访问级别] LAC设置为[专家] EPR时可访问此参数。

将参数[飞车灵敏度] VCb 的值设置得太低可能会导致错误估计电机速度。

[飞车重启模式] Cofm

飞车起动功能的速度检测方法。
对于同步电机，[飞车重启模式] Cofm 强制设置为[测量的] HwCof。

设置 代码/值 说明
[未配置] nO 功能未激活。

出厂设置
[启用自由停车] YES 仅在自由停车后激活功能。
[始终启用] ALL 在所有停车类型后激活功能。

警告
失控
 只能逐步减小参数[飞车灵敏度] VCb 的值。
 在调试期间，通过在受控条件下的受控环境中进行测试与模拟确认变频器与系统能够正常运行。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 说明
0.10...100.00 V 设定范围

出厂设置：0.20 V

设置 代码/值 说明
[已测量] HwCof 硬件飞车起动

电机电压信号应大于[飞车起动灵敏度] vCb 以能够预估速度
出厂设置

[计算的] swCof 软件飞车起动
注入信号以预估转子的速度和位置。[计算的] swcof 方法对于包括在 -
1.1*HSP 至 1.1*HSP 中的电机速度范围有效。
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[错误检测禁用] InH- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [错误检测禁用]

[错误检测禁用] InH

禁用错误检测。
在极少数情况下，变频器的监视功能可能变得多余，因为它们会妨碍应用。典型示例时防火系统中运行的
排烟扇。如果起火，则排烟扇应尽可能长时间运行，即便超过变频器允许的环境温度也应如此。在此类应
用中，设备损坏或破坏会被视为间接损坏，目的是防止发生经过评估，潜在危害性更为严重的其他损坏。
提供一个用于在此类应用中禁用某些监视功能的参数，从而使设备的自动错误检测与自动错误响应功能不
再激活。您必须为禁用的监视功能执行其他的监视功能，允许操作人员与/或主控制系统对与检测错误相
对应的条件正确响应。例如，如果禁用变频器的过热监视功能，则当未检测到错误时，排烟扇的变频器自
身有可能起火。例如，控制室内可指示过热情况，但变频器不会由内部监视功能立即和自动停止。

如果[访问级别] LAC设置为[专家]EPr，则可访问此参数。

如果分配的输入或位状态为：
 0：启用错误检查。
 1：禁用错误检查。
已在分配的输入或位的上升沿（从 0 更改为 1）清除电流错误。
可禁用检测以下错误：AnF、bOF、CnF、COF、dLF、EnF、EPF1、EPF2、FCF2、ETHF、InFA、
InFB、InFV、LFF1、LFF3、ObF、OHF、OLC、OLF、OPF1、OPF2、OSF、PHF、SLF1、SLF2、
SLF3、SOF、SPF、SSF、TFd、TJF、TnF、ULF、USF。

危险
监视功能禁用，无法检测错误
 只能在按照适用于本设备与应用的所有法规与标准进行全面风险评估之后使用此参数。
 执行不会触发变频器自动错误响应，但允许采用其他方式，按照所有适用法规与标准以及风险评估进

行充分与相应响应的其他监视功能，取代禁用的监视功能。
 在启用监视功能之后，调试与测试系统。
 在调试期间，通过在受控条件下的受控环境中进行测试与模拟确认变频器与系统正常运行。
不遵循上述说明将导致人员伤亡。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
EAV64324 05/2018 477



完整设置 CSt-
[强制运行] InHS

禁用运行命令上的错误检测。
在极少数情况下，变频器的监视功能可能变得多余，因为它们会妨碍应用。此外，将通过数字输入强制执
行“运行”命令。典型示例时防火系统中运行的排烟扇。如果起火，则排烟扇应尽可能长时间运行，即便
超过变频器允许的环境温度或接线损坏也应如此。在此类应用中，设备损坏或破坏会被视为间接损坏，目
的是防止发生经过评估，潜在危害性更为严重的其他损坏。
提供一个用于在此类应用中禁用某些监视功能的参数，从而使设备的自动错误检测与自动错误响应功能不
再激活。您必须为禁用的监视功能执行其他的监视功能，允许操作人员与/或主控制系统对与检测错误相
对应的条件正确响应。例如，如果禁用变频器的过热监视功能，则当错误未被检测到时，排烟扇的变频器
自身有可能起火。例如，控制室内可指示过热情况，但变频器不会由内部监视功能立即和自动停止。此
外，可能无法停止变频器。

[强制运行频率给定] InHr

强制运行给定频率。
如果[强制运行] InHS 未设置为[禁用] nO，则可访问此参数。

当禁用错误检测的输入或位为 1 时，此参数会导致将给定值强制设置为配置的值，且比所有其他给定值的
优先级都高。值 0 = 功能未激活。如果[电机标准] bFr = [60 Hz NEMA] 60，则出厂设置更改为 
60 Hz。 

危险
监视功能禁用，无法检测错误，设备意外运行
 只能在按照适用于本设备与应用的所有法规与标准进行全面风险评估之后使用此参数。
 执行不会触发变频器自动错误响应，但允许采用其他方式，按照所有适用法规与标准以及风险评估进

行充分与相应响应的其他监视功能，取代禁用的监视功能。
 确认通过数字输入永久性强制执行“运行”命令不会造成不安全状况。
 在启用监视功能之后，调试与测试系统。
 在调试期间，通过在受控条件下的受控环境中进行测试与模拟确认变频器与系统正常运行。
不遵循上述说明将导致人员伤亡。

设置 代码/值 说明
[禁用] nO 功能未激活

出厂设置
[强制正向运行] Frd 强制正向运行。
[强制反向运行] rrS 强制反向运行。

设置 说明
0...[最大频率] Tfr 出厂设置：50 Hz
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[外部错误] EtF- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [外部错误]

[外部错误分配] EtF

外部错误分配。
如果分配位状态为：
 0：无外部错误。
 1：有外部错误。

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15（无论何种配置）

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15（无论何种
配置）

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15（无论何种配置）

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 
CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网 Modbus TCP 的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无
论何种配置）

[DI1（低电平）
]...[DI6（低电平）
]

L1L...L6L 低电平时使用的数字输入 DI1...DI6

[DI52（高电平）
]… [DI59（高电
平）]

d52H…d59H 机柜高电平数字输入

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。

[DI52（低电平）
]… [DI59（低电
平）]

d52L…d59L 机柜低电平数字输入

注意： 可在配有机柜 IO 的 ATV660 和 ATV680 上使用此选项。
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[外部故障响应] EPL

变频器对外部错误的响应。
检测到外部错误时的停止类型。

[输出缺相] OPL- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [输出缺相]

[输出缺相分配] OPL 
输出缺相分配。

注意： 当[电机控制类型] OPL设置为 [SYN_U VC] nO 时，[输出缺相分配] Ctt设置为[功能禁用] 
SYnU。

[输出缺相延迟] Odt

输出（电机）缺相检测时间。
时间延迟要考虑[输出缺相分配] OPL检测错误。

设置 代码/值 说明
[忽略报警] nO 忽略外部检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按 STT] Stt 根据[停车类型] Stt (参见第 380 页) 的配置执行停车，不会出现跳闸。

这种情况下，根据激活命令通道的重启条件，检测到的故障继电器将不会
断开，且在检测到的故障消失后，立即重启变频器（例如，如果通过端子
执行控制，需遵循 [2/3 线控制] tCC 和[2 线式] tCt  (参见第 221 页
)）。建议配置此检测错误（例如分配给数字输出）的警告，以便指明停车
原因。

[回落速度] LFF 更改为后退速度，只要存在检测错误且未移除运行命令(1)就保持
[速度保持] rLS 当出现检测到的错误时，只要该错误处于活动状态且运行命令尚未被撤消，

变频器就会保持应用的速度(1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 停止注入直流。此停车类型不能与其他的功能一起使用。
(1) 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或数字输出分配给其指示。

危险
电击、爆炸或电弧危险
如果将输出相位监视禁用，则不会检测到缺相，也包括电缆为连接的情况。
 确认此参数设置不会造成不安全状况。
如果不遵守这些说明，将会导致死亡或严重伤害。

设置 代码/值 说明
[功能未激活] nO 功能未激活
[出现 OPF 错误] YES 在自由停车出现[输出缺相分配] OPL 时触发

出厂设置
[无故障触发] OAC 没有触发检测错误，但要管理输出电压，避免在重新建立电机连接且执行

离线捕捉时出现过流（即使未配置此功能）。[输出缺相检测延时] SOC

时间过后，变频器切换为[输出中断]Odt状态。当变频器处于待机输出
中断[输出中断] SOC状态时，可执行飞车启动。

设置 说明
0.5...10 s 设定范围

出厂设置：0.5 s
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[输入缺相] IPL-菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [输入缺相]

[InPhaseLoss 分配] IPL 
输入缺相错误响应。
如果缺少一个电源相位且导致性能下降，则会触发[输入缺相] PHF 错误。

如果缺少 2 或 3 个电源相位，则变频器会运行直到触发[电源欠压] USF 错误。

[4-20mA 信号丢失] LFL- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [4-20mA 信号丢失]

[AI1 4-20mA 丢失] LFL1

对 AI1 丢失 4-20mA 的响应。
变频器在出现 AI1 丢失 4-20 事件时的行为。

[AI2 4-20mA 信号丢失] LFL2

对 AI2 丢失 4-20mA 的响应。
变频器对 AI2 丢失 4-20 毫安的响应。
与 [AI1 4-20mA 信号丢失] LFL1 相同

[AI3 4-20mA 信号丢失] LFL3

对 AI3 丢失 4-20mA 的响应。
变频器在出现 AI3 丢失 4-20 事件时的行为。
与 [AI1 4-20mA 信号丢失] LFL1 相同

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 当通过单相电源或直流总线为变频器供电时要禁用输入缺相监控功能
[自由停车] YES 当已检测到电源缺相时变频器在自由停车中停止

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误。如果 [AI1 最小值] CrL1 不大于 3 mA，则这是唯一

可能的配置。
出厂设置

[自由停车] YES 自由停车
[按 STT] Stt 根据[停车类型] Stt的配置执行停车，不会出现跳闸。这种情况下，根

据激活命令通道的重启条件，故障继电器将不会断开，且在检测到的故障
消失后，可立即重启变频器（例如如果通过端子执行控制，需遵守 [2/3 线
控制] tCC和[2 线类型] tCt）。建议配置此检测错误（例如分配给数
字输出）的警告，以便指明停车原因。

[回落速度] LFF 更改为后退速度，只要存在检测错误且未撤消运行命令(1)就保持
[保持速度] rLS 当出现检测到的错误时，只要该错误有效且运行命令尚未撤消，变频器就

会保持应用的速度 (1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 直流注入停车。此停车类型不能与其他的功能一起使用。
(1) 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或数字输出分配给其指示。
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[AI4 4-20mA 信号丢失] LFL4

对 AI4 丢失 4-20mA 的响应。
变频器在出现 AI4 丢失 4-20 事件时的行为。
与 [AI1 4-20mA 信号丢失] LFL1 相同

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[AI5 4-20mA 信号丢失] LFL5

对 AI5 丢失 4-20mA 的响应。
变频器在出现 AI5 丢失 4-20 事件时的行为。
与 [AI1 4-20mA 信号丢失] LFL1 相同

如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块，则可访问此参数。

[回落速度] LFF

回落速度。

[回落速度] LFF- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [回落速度]

[回落速度] LFF

回落速度。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[现场总线监控] CLL- 菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [现场总线监控]

[Modbus 错误响应] SLL

对于 Modbus 中断的响应。

与集成的 Modbus 的通信中断时变频器的行为

[回落速度] LFF

回落速度。

警告
失控
如果此参数设置为 nO，则 Modbus 通信监视功能禁用。
 只能在按照适用于本设备与应用的所有法规与标准进行全面风险评估之后使用此设置。
 调试时，只能使用此设置进行测试。
 在完成调试和进行最终调试测试之前，确认通信监视功能已重新启用。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按 STT] Stt 根据[停车类型] Stt的配置执行停车，不会出现跳闸。这种情况下，根

据激活命令通道的重启条件，故障继电器器将不会断开，且在检测到的故
障消失后，可立即重启变频器（例如，如果通过端子执行控制，需遵守
[2/3 线控制] tCC 和[2 线类型] tCt）(1)

[回落速度] LFF 更改为后退速度，只要存在检测错误且未撤消运行命令(1)就保持
[保持速度] rLS 当出现检测到的错误时，只要该错误有效且运行命令尚未撤消，变频器就

会保持应用的速度 (1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 直流注入停车。此停车类型不能与其他的功能一起使用。
(1) 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或数字输出分配给其指示。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[内置 Modbus TCP] EMtC- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [内置 Modbus TCP]

[以太网错误响应] EtHL

以太网错误响应。

如果通信通道涉及激活命令通道，则对通信终端的错误响应将有效。

[回落速度] LFF

回落速度。

[通讯模块] COMO- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [通讯模块]

[网络故障响应] CLL

警告
失控
如果此参数设置为 nO，则以太网通信监视功能禁用。
 只能在按照适用于本设备与应用的所有法规与标准进行全面风险评估之后使用此设置。
 调试时，只能使用此设置进行测试。
 在完成调试和进行最终调试测试之前，确认通信监视功能已重新启用。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 的配置执行停车，不会出现跳闸。这种情况下，根

据激活命令通道的重启条件，故障继电器将不会断开，且在检测到的故障
消失后，可立即重启变频器（例如，如果通过端子执行控制，需遵循 [2/3 
线控制] tCC 和 [2 线类型] tCt）(1)

[回落速度] LFF 更改为后退速度，只要存在检测错误且未撤消运行命令(1)就保持
[保持速度] rLS 当出现检测到的错误时，只要该错误有效且运行命令尚未撤消，变频器就

会保持应用的速度 (1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 直流注入停车。此停车类型不能与其他的功能一起使用。
(1) 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或数字输出分配给其指示。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz

警告
失控
如果此参数设置为 nO，则现场总线通信监视功能禁用。
 只能在按照适用于本设备与应用的所有法规与标准进行全面风险评估之后使用此设置。
 调试时，只能使用此设置进行测试。
 在完成调试和进行最终调试测试之前，确认通信监视功能已重新启用。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。
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对现场总线模块通信中断的响应。

[CANopen 错误响应] COL

对 CANopen 错误的响应。
与 CANopen® 通讯中断时变频器反应。

[回落速度] LFF

回落速度。

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按 STT] Stt 根据[停车类型] Stt的配置执行停车，不会出现跳闸。这种情况下，根

据激活命令通道的重启条件，故障继电器将不会断开，且在检测到的故障
消失后，可立即重启变频器（例如如果通过端子执行控制，需遵守[2/3 线
控制] tCC 和[2 线类型] tCt）(1)

[回落速度] LFF 更改为后退速度，只要存在检测错误且未撤消运行命令(1)就保持
[保持速度] rLS 当出现检测到的错误时，只要该错误有效且运行命令尚未撤消，变频器就

会保持应用的速度 (1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 直流注入停车。此停车类型不能与其他的功能一起使用。
(1) 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或数字输出分配给其指示。

警告
失控
如果此参数设置为 nO，则 CANopen 通信监视功能禁用。
 只能在按照适用于本设备与应用的所有法规与标准进行全面风险评估之后使用此设置。
 调试时，只能使用此设置进行测试。
 在完成调试和进行最终调试测试之前，确认通信监视功能已重新启用。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[忽略] nO 忽略检测到的错误
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按 STT] Stt 根据[停车类型] Stt的配置执行停车，不会出现跳闸。这种情况下，根

据激活命令通道的重启条件，故障继电器将不会断开，且在检测到的故障
消失后，可立即重启变频器（例如如果通过端子执行控制，需遵守[2/3 线
控制] tCC 和[2 线类型] tCt）(1)

[回落速度] LFF 更改为后退速度，只要存在检测错误且未撤消运行命令(1)就保持
[保持速度] rLS 当出现检测到的错误时，只要该错误有效且运行命令尚未撤消，变频器就

会保持应用的速度 (1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 直流注入停车。此停车类型不能与其他的功能一起使用。
(1) 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或数字输出分配给其指示。

设置 说明
0.0...500.0 Hz 设定范围

出厂设置：0.0 Hz
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[欠压处理] USb- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [欠压处理]

[欠压响应] USb

响应欠压。

[电源电压] UrES

电源的额定电压 (Vac)。
此参数的出厂设置值取决于变频器额定值。

[欠压故障电压] USL

欠压电平。
出厂设置由变频器电压额定值确定。

[欠压超时] USt

欠压超时。

[失电停车类型] StP

断电时的受控停车。

设置 代码/值 说明
[错误已触发] 0 变频器触发一个错误（将打开检测到的分配给[操作状态故障] FLt 的故

障继电器）。
出厂设置

[错误已触发（有/
无继电器）]

1 变频器触发一个错误（将打开检测到的分配给[操作状态故障] FLt 的误
差继电器）。

[警告已触发] 2 警告和检测错误继电器保持关闭。警告可分配给数字输出或继电器

设置 代码/值 说明
[200 Vac] 200 200 Vac
[220 Vac] 220 220 Vac
[230 Vac] 230 230 Vac
[240 Vac] 240 240 Vac
[380 Vac] 380 380 Vac
[400 Vac] 400 400 Vac
[415 Vac] 415 415 Vac
[440 Vac] 440 440 Vac
[460 Vac] 460 460 Vac
[480 Vac] 480 480 Vac
[525 Vac] 525 525 Vac
[575 Vac] 575 575 Vac
[600 Vac] 600 600 Vac
[690 Vac] 690 690 Vac

设置 说明
100...354 Vac 设置范围，取决于变频器额定值

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 说明
0.2...999.9 s 设定范围

出厂设置：0.2 s
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达到欠压保护级别时的反应。

[欠压重启延时] tSM

欠压重启时间。
如果[断电时的受控停车] StP 设置为[斜坡停车] rMP，则可访问此参数。

如果电压恢复正常，[断电时的受控停车] StP 设置为[斜坡停车] rMP，则在完整停车后，授权重启前
的延时。

[欠压预防电压] UPL

欠压保护电平。
如果[断电时的受控停车] StP 设置为[否] nO，则可访问此参数。

调整范围和出厂设置由变频器电压额定值和[电源电压] UrES 值确定。

[最大停车时间] StM

最大停车时间。
如果[断电时的受控停车] StP 设置为[斜坡停车] rMP，则可访问此参数。

此参数定义了断电时的减速斜坡时间。在此受控停车期间，由应用程序的惯性给变频器供电，电机处于发
电模式。建议检查减速设置是否与应用程序惯性兼容。

[母线维持时间] tbS

直流总线维持时间。
如果[断电时的受控停车] StP 设置为[维持直流] MMS，则可访问此参数。

设置 代码/值 说明
[否] nO 无动作

出厂设置
[维持直流] MMS 此停车模式使用应用程序的惯性来保持给控制板供电，进而尽可能长时间

的保持运行 I/O 状态和现场总线链路。
[斜坡停车] rMP 根据可调节减速斜坡[最大停车时间] StM 来停车，防止应用程序出现不

受控停车的现象。
[自由停车] LnF 锁定（自由停车），不会触发错误

设置 说明
1.0...999.9 s 设定范围

出厂设置：1.0 s

设置 说明
141...414 V 设定范围

出厂设置：由变频器额定值决定

设置 说明
0.01...60.00 s 设定范围

出厂设置：1.00 s

设置 说明
1...9999 s 设定范围

出厂设置：9999 s
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[接地故障] GrFL- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [接地故障]

关于本菜单
可在以下情况下访问此菜单：[访问级别]设置为[专家权限] EPr

[接地故障激活] GrFL

接地故障错误响应。
注意： 产品重启后将考虑此参数的设置。

[电机热监控] tHt- 菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [电机热监控]

关于本菜单

通过计算 I2t 提供电机热保护。
注意： 当变频器关闭时，将记住电机热状态。断电时间用于在下次启动时计算电机热状态。
 自冷却型电机：触发曲线取决于电机频率。
 强制冷却型电机：只需考虑 50 Hz 触发曲线，与电机频率无关。

设置 代码/值 说明
[错误检测禁用] InH 禁用错误检测
[是] yES 使用产品内部值

出厂设置
0.0...100.0% _ 设定范围，以变频器额定电流的百分率表示
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[电机热电流] ItH

将电机热监控电流设置为铭牌上标明的额定电流。

[热保护类型] tHt

电机热监控模式。
注意： 当热状态达到 118% 的额定状态时将检测出错误，如果状态落回 100% 以下将重新激活。

[变频器过载监视] obr- 菜单

访问
[完整设置]  [错误/警告处理]  [变频器过载监视]

[变频器超温报警反应] oHl

变频器超温错误响应。

[变频器热警告] tHa

变频器热状态警告（适用于[变频器热警告] THA）。

设置 描述

0.2...1.1_In(1) 设定范围
出厂设置：由变频器额定值决定

(1) 对应安装手册和变频器铭牌中标明的变频器额定电流。

设置 代码/值 说明
[否] nO 无热监控
[自冷] ACL 自通风式电机

出厂设置
[强制风冷型] FCL 风扇冷却型电机

设置 代码/值 描述
[忽略] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 的配置执行停车，不会出现跳闸。这种情况下，根

据激活命令通道的重启条件，故障继电器将不会断开，且在检测到的故障
消失后，可立即重启变频器（例如，如果通过端子执行控制，需遵循 [2/3 
线控制] tCC 和 [2 线类型] tCt）(1)

[回落速度] LFF 更改为后退速度，只要存在检测错误且未撤消运行命令(1)就保持
[保持速度] rLS 当出现检测到的错误时，只要该错误有效且运行命令尚未撤消，变频器就

会保持应用的速度 (1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 直流注入停车。此停车类型不能与其他的功能一起使用。
(1) 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或数字输出分配给其指示。

设置 说明
0...118% 设定范围

出厂设置：100%
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[警告组 1 定义] A1C- 菜单

访问
[完整设置]  [错误警告处理]  [警告组配置]  [警告组 1 定义]

关于本菜单
以下子菜单将警告分为 1 至 5 组，可将每一组分配给继电器或数字输出，以发送远程信号。
当选定显示组中的一个或若干警告时，将激活此警告组。

警告列表

设置 代码 说明
[无警告储存] NOA 无警告储存
[回落频率] FRF 出现事件时的反应：回落频率
[速度保持] RLS 出现事件时的反应：速度保持
[停车类型] STT 出现事件时的反应：在不触发错误的情况下停止以下[

停车类型] STT

[给定频率警告] SRA 已达到频率给定值
[寿命周期警告 1] LCA1 寿命周期警告 1 (参见第 494 页)
[生命周期警告 2] LCA2 生命周期警告 2 (参见第 494 页)
[试运行警告] DRYA 试运行警告 (参见第 343 页)
[高流量警告] HFPA 高流量警告 (参见第 363 页)
[入口压力警告] IPPA 入口压力监控警告 (参见第 353 页)
[出口压力低警告] OPLA 出口压力低警告 (参见第 358 页)
[出口压力高警告] OPHA 出口压力高警告 (参见第 358 页)
[泵循环警告] PCPA 泵循环监控警告 (参见第 335 页)
[防堵塞警告] JAMA 防堵塞警告 (参见第 337 页)
[泵低流量 ] PLFA 泵低流量警告 (参见第 346 页)
[低压警告] LPA 低压警告
[流量限制已激活] FSA 流量限制功能已激活 (参见第 332 页)
[PID 错误警告] PEE PID 错误警告 (参见第 285 页)
[PID 反馈警告] PFA PID 反馈警告 (参见第 279 页)
[PID 反馈高警告] PFAH 已达到 PID 反馈高阈值 (参见第 279 页)
[PID 反馈低警告] PFAL 已达到 PID 反馈低阈值 (参见第 279 页)
[调节器警告] PISH PID 反馈监控警告 (参见第 299 页)
[AI2 热警告] TP2A AI2 热警告 (参见第 172 页)
[AI3 热警告] TP3A AI3 热警告 (参见第 172 页)
[AI4 热警告] TP4A AI4 热警告 (参见第 172 页)
[AI5 热警告] TP5A AI5 热警告 (参见第 172 页)
[AI1 4-20mA 报警] AP1 AI1 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI2 4-20mA 报警] AP2 AI2 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI3 4-20mA 报警] AP3 AI3 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI4 4-20 报警] AP4 AI4 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI5 4-20 报警] AP5 AI5 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[变频器热警告] THA 变频器过热警告 (参见第 489 页)
[IGBT 热警告] TJA IGBT 热状态警告
[风扇计数器警告] FCTA 风扇计数器速度警告 (参见第 498 页)
[风扇反馈警告] FFDA 风扇反馈警告 (参见第 498 页)
[外部错误警告] EFA 外部错误警告 (参见第 479 页)
[欠压警告] USA 欠压警告 (参见第 486 页)
[预防欠压激活] UPA 达到受控停止阈值 (参见第 486 页)
[电机频率高阈值] FTA 已达到电机频率高阈值 1 (参见第 399 页)
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[电机频率低阈值] FTAL 已达到电机频率低阈值 1 (参见第 399 页)
[电机频率低阈值 2] F2AL 已达到电机频率低阈值 2 (参见第 399 页)
[已达到高速] FLA 已达到高速警告
[给定频率上限] RTAH 已达到给定频率高阈值 (参见第 400 页)
[给定频率下限] RTAL 已达到给定频率低阈值 (参见第 400 页)
[已达到第 2 频率阈值] F2A 已达到电机频率高阈值 2 (参见第 399 页)
[达到电流阈值] CTA 已达到电机电流高阈值 (参见第 399 页)
[电流低阈值] CTAL 已达到电机电流低阈值 (参见第 399 页)
[高转矩警告] TTHA 已达到高转矩阈值 (参见第 400 页)
[低转矩警告] TTLA 已达到低转矩阈值 (参见第 400 页)
[过程欠载警告] ULA 欠载警告 (参见第 417 页)
[过程过载警告] OLA 过载警告 (参见第 419 页)
[变频器热阈值] TAD 已达到变频器热阈值
[已达到电机热阈值] TSA 已达到电机热阈值 (参见第 400 页)
[功率高阈值] PTHA 已达到功率高阈值 (参见第 83 页)
[功率低阈值] PTHL 已达到功率低阈值 (参见第 83 页)
[客户警告 1] CAS1 客户警告 1 激活 (参见第 495 页)
[客户警告 2] CAS2 客户警告 2 激活 (参见第 496 页)
[客户警告 3] CAS3 客户警告 3 激活 (参见第 496 页)
[客户警告 4] CAS4 客户警告 4 激活 (参见第 497 页)
[客户警告 5] CAS5 客户警告 5 激活 (参见第 497 页)
[AFE 主电源欠压] URA AFE 主电源欠压
[功率消耗报警] POWD 功率消耗报警
[开关出口压力警告] OPSA 出口压力过高开关警告 (参见第 359 页)
[多泵能力报警] MPCA 多泵可用容量警告 (参见第 232 页)
[主泵警告] MPLA 主泵不可用警告 (参见第 232 页)
[液位高警告] LCHA 液位高警告 (参见第 258 页)
[液位低警告] LCLA 液位低警告 (参见第 258 页)
[液位开关警告] LCWA 液位开关警告 (参见第 258 页)
[监视回路 A 警告] IWA 监视回路 A 警告 (参见第 501 页)
[监视回路 B 警告] IWB 监视回路 B 警告 (参见第 502 页)
[监视回路 C 警告] IWC 监视回路 C 警告 (参见第 503 页)
[监视回路 D 警告] IWD 监视回路 D 警告 (参见第 503 页)
[机柜电路 A 警告] CWA 机柜电路 A 警告 (参见第 504 页)
[机柜电路 B 警告] CWB 机柜电路 B 警告 (参见第 504 页)
[机柜电路 C 警告] CWC 机柜电路 C 警告 (参见第 505 页)
[电机绕组 A 警告] TWA 电机绕组 A 警告 (参见第 505 页)
[电机绕组 B 警告] TWB 电机绕组 B 警告 (参见第 506 页)
[电机轴承 A 警告] TWC 电机轴承 A 警告 (参见第 506 页)
[电机轴承 B 警告] TWD 电机轴承 B 警告 (参见第 507 页)
[电路断路器警告] CBW 电路断路器警告 (参见第 508 页)
[柜机 I/O 24V 警告] P24C 机柜 I/O 24V 缺失警告
[AFE 电机限制] CLIM AFE 电机限制 (参见第 415 页)
[AFE 发电器限制] CLIG AFE 发电限幅 (参见第 415 页)
[AFE 传感器热状态] THSA AFE 热状态警告
[AFE IGBT 热状态] THJA AFE IGBT 过热警告
[柜机风扇反馈报警] FFCA 柜机风扇反馈报警 (参见第 498 页)
[机柜风扇计数器警告] FCCA 机柜风扇计数器警告 (参见第 498 页)
[机柜过热警告] CHA 机柜过热警告
[CMI 跳线警告] CMIJ CMI 跳线警告

设置 代码 说明
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[警告组 2 定义] A2C- 菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [警告组配置] [警告组 2 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同  (参见第 490 页)

[警告组 3 定义] A3C- 菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [警告组配置] [警告组 3 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同  (参见第 490 页)

[警告组 4 定义] A4C- 菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [警告组配置] [警告组 4 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同  (参见第 490 页)

[警告组 5 定义] A5C- 菜单

访问
[完整设置] [错误/警告处理] [警告组配置] [警告组 5 定义]

关于本菜单
与[警告组 1 定义] A1C 相同  (参见第 490 页)

[AFE 风扇计数器报警] FCBA AFE 风扇计数器报警 (参见第 498 页)
[AFE 风扇反馈报警] FFBA AFE 风扇反馈报警 (参见第 498 页)
[多泵设备警告] MPDA 多泵设备警告 (参见第 232 页)
[温度传感器 AI2 警告] TS2A 温度传感器 AI2 警告（开路）
[温度传感器 AI3 警告] TS3A 温度传感器 AI3 警告（开路）
[温度传感器 AI4 警告] TS4A 温度传感器 AI4 警告（开路）
[温度传感器 AI5 警告] TS5A 温度传感器 AI5 警告（开路）

设置 代码 说明
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完整设置 CSt-
[维护]

第7.57节
[维护]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[诊断] dAU- 菜单 494

[变频器保修管理]dWMA-菜单 494

[客户事件 1] CE1- 菜单 495

[客户事件 2] CE2- 菜单 496

[客户事件 3] CE3- 菜单 496

[客户事件 4] CE4- 菜单 497

[客户事件 5] CE5- 菜单 497

[客户事件] CUEv- 菜单 498

[风扇管理] FAMA- 菜单 498

[维护] CSMA- 菜单 499
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[诊断] dAU- 菜单

访问
[完整设置]  [维护]  [诊断]

关于本菜单
本菜单用于执行简单的诊断测试序列。

[风扇诊断] FNT

内置风扇的诊断。
这将启动测试序列。
注意： 
如果直流母线未充满电，则内部风扇的风扇诊断将会失败。以下情况下将会出现此情况：
 进行单独控制时（比如，控制块仅通过 24V 电源供电），或者
 变频器处于[节能] Idle 模式（比如，“停止和前进”功能被激活）。

[LED 诊断] HLT

产品 LED 指示灯的诊断。
这将启动测试序列。

[带电机 IGBT 诊断]IWT

内置风扇的诊断。
这将启动带电机的测试序列（开路/短路）。

[无电机的 IGBT 诊断]IWOT

产品 IGBT 诊断。
这将启动无电机的测试序列（短路）。

[变频器保修管理]dWMA-菜单 

访问
[完整设置] [维护] [变频器保修管理] 

关于本菜单
在产品生产期间初始化了产品的使用寿命日期。
在保修期结束前的 2 个月内触发[生命周期警告 1] LCA1。在保修期结束时，触发[生命周期警告 2] 
LCA2。此功能需要来自 图形显示终端 的日期和时间数据，或者通过以太网配置的时间服务器。

[生命周期警告]LCAC 
生命周期警告配置。

[保修期满]LCAd 
生命周期日期。 
保修期截止日（年年年年/月月/日日）。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否
[是] YES 是

出厂设置

设置 说明
年年年年/月月/日日 设定范围

出厂设置： _
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完整设置 CSt-
[客户事件 1] CE1- 菜单

访问
[完整设置]  [维护]  [客户事件]  [客户事件 1]

关于本菜单
本菜单允许根据时间自定义客户事件。

[配置警告 1] CCA1

客户警告 1 的配置。

[计数器限值 1] CCL1

配置计数器限值 1。

[计数器源 1] CCS1

配置计数器源 1。

[当前计数器 1] CC1

当前计数器 1。

[日期时间警告 1 ] Cdt1

日期时间警告 1。
仅能利用 图形显示终端 访问此参数。

设置 代码/值 描述
[未配置] nO 未配置

出厂设置
[计数器] CPt 计数器
[日期和时间] dt 日期和时间

设置 描述
0...4294967295 s 设定范围

出厂设置：0 s

设置 代码/值 描述
[主电源/控制打开
]

0 主电源或控制电源开

[电源开] 1 电源开
[变频器处于运行
状态]

2 变频器处于运行状态
出厂设置

设置 描述
0...4294967295 s 设定范围

出厂设置：0 s

设置 说明
hh:mm DD/MM/YYYY 设定范围

出厂设置：00:00 01/01/2000
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[客户事件 2] CE2- 菜单

访问
[完整设置] [维护] [客户事件] [客户事件 2]

关于本菜单
与[客户事件 1] CE1- 菜单 (参见第 495 页)相同。

[配置警告 2] CCA2

客户警告 2 的配置。

[计数器限值 2] CCL2

配置计数器限值 2。

[计数器源 2] CCS2

配置计数器源 2。

[当前计数器 2] CC2

当前计数器 2。

[日期时间警告 2] Cdt2

日期时间警告 2。
仅能使用图形图形显示终端访问此参数。

[客户事件 3] CE3- 菜单

访问
[完整设置] [维护] [客户事件] [客户事件 3]

关于本菜单
与[客户事件 1] CE1- 菜单 (参见第 495 页)相同。

[配置警告 3] CCA3

客户警告 3 的配置。

[计数器限值 3] CCL3

配置计数器限值 3。

[计数器源 3] CCS3

配置计数器源 3。

[当前计数器 3] CC3

当前计数器 3。

[日期时间警告 3] Cdt3

日期时间警告 3。
仅能使用图形图形显示终端访问此参数。
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[客户事件 4] CE4- 菜单

访问
[完整设置] [维护] [客户事件] [客户事件 4]

关于本菜单
与[客户事件 1] CE1- 菜单 (参见第 495 页)相同。

[配置警告 4] CCA4

客户警告 4 的配置。

[计数器限值 4] CCL4

配置计数器限值 4。

[计数器源 4] CCS4

配置计数器源 4。

[当前计数器 4] CC4

当前计数器 4。

[日期时间警告 4] Cdt4

日期时间警告 4。
仅能使用图形图形显示终端端访问此参数。

[客户事件 5] CE5- 菜单

访问
[完整设置] [维护] [客户事件] [客户事件 5]

关于本菜单
与[客户事件 1] CE1- 菜单 (参见第 495 页)相同。

[配置警告 5] CCA5

客户警告 5 的配置。

[计数器限值 5] CCL5

配置计数器限值 5。

[计数器源 5] CCS5

配置计数器源 5。

[当前计数器 5] CC5

当前计数器 5。

[日期时间警告 5] Cdt5

日期时间警告 5。
仅能利用 图形显示终端 访问此参数。
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[客户事件] CUEv- 菜单

访问
[完整设置] [维护] [客户事件]

[清除警告] CAr

客户警告清除。

[风扇管理] FAMA- 菜单

访问
[完整设置]  [维护]  [风扇管理]

关于本菜单
风扇速度和[风扇运行时间] FPbt为监测值。

风扇的异常低速会触发警告[风扇反馈警告] FFdA。[风扇运行时间] FPbt 达到 45,000 小时预定义
值后，会触发警告[风扇计数器警告] FCtA。

[风扇运行时间] FPbt 计数器可通过使用[计数器复位] rPr 参数设置为 0。

ATV660 和 ATV680 上的其他风扇管理功能：
 如果柜机风扇以异常低的速度运行，则将触发[柜机风扇反馈警告] FFCA。
 如果[柜机风扇运行时间] FCT 已达到 30,000 小时的预定义值，即触发[柜机风扇计数器警告] 

FCCA。

只有 ATV680 才具有的其他风扇管理功能：
 如果任何 AFE 风扇模块以异常低的速度运行，则将触发 [AFE 风扇反馈警告] FFbA。
 如果 [AFE 风扇运行时间] FBAT 已达到 45,000 小时的预定义值，即触发 [AFE 风扇计数器报警] 

FCbA。

[风扇模式] FFM

风扇激活模式。
注意： 对于 ATV660 和 ATV680，此参数被强制设置为[标准模式] STD。

设置 代码/值 说明
[不清除警告] nO 不清除警告

出厂设置
[清除事件 1 警告] rA1 清除事件 1 警告
[清除事件 2 警告] rA2 清除事件 2 警告
[清除事件 3 警告] rA3 清除事件 3 警告
[清除事件 4 警告] rA4 清除事件 4 警告
[清除事件 5 警告] rA5 清除事件 5 警告

设置 代码/值 说明
[标准] Std 在电机正运行时启动风扇。根据变频器额定值，此设置可能是唯一的可用

设置
出厂设置

[总是] rUn 风扇始终处于激活状态
[经济] eco 风扇将根据变频器的内部热状态，仅在需要时才处于激活状态
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[维护] CSMA- 菜单

访问
[完整设置]  [维护]

[时间计数器复位] rPr

时间计数器复位。
注意： 可能值列表取决于产品尺寸。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[运行时间复位] rtH 运行时间复位
[电源打开时间复
位]

PtH 电源打开时间复位

[复位风扇计数器] FtH 复位风扇计数器
[清除 NSM] nsm 清除电机启动次数
[效率最大值] EFYK 效率最大值
[效率最小值] EFYJ 效率最小值
[流速最大值] FS1K 流速最大值
[流速最小值] FS1J 流速最小值
[复位总数量] FS1C 复位总数量
[AFE 风扇运行时间
]

fbat 风扇运行时间 (1)

[清除机柜风扇] fCt 清除机柜风扇运行时间

注意： 可对 ATV660 和 ATV680 使用此选项。

[清除 AFE 电源打
开时间]

bpth 清除 AFE 电源打开时间 (1)

[清除 BRTH] brth 清除 AFE 运行时间 (1)

[清除 AFE 启动次
数]

bnsa 清除 AFE 程序块启动次数 (1)

1 可对 ATV680 使用此选项。
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[柜机 I/O 功能] CABF-

第7.58节
[柜机 I/O 功能] CABF-

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[监视回路 A] CMCA- 菜单 501

[监视回路 B] CMCb- 菜单 502

[监视回路 C] CMCC- 菜单 503

[监视回路 D] CMCd- 菜单 503

[柜机电路 A] CCMA- 菜单 504

[柜机电路 B] CCMb- 菜单 504

[柜机电路 C] CCMC- 菜单 505

[电机绕组 A] CtIA- 菜单 505

[电机绕组 B] CtIb- 菜单 506

[电机轴承 A] CtIC- 菜单 506

[电机轴承 B] CtId- 菜单 507

[断路器] CCb- 菜单 508

[柜机 I/O 功能] CABF- 菜单 509
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[监视回路 A] CMCA- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [监视回路 A]

关于此菜单
使用此功能是接线以监控和控制机箱内功能的一部分。
使用监视回路，可管理 2 种监控级别：
 警告级别：变频器将触发事件，而且不会停止应用。如果[监视回路故障响应] Ifrx 设置为[忽略] 

NO，则将触发[监视回路警告] IWX。
 错误级别：变频器将触发事件，并停止应用。如果[监视回路故障响应] Ifrx 设置为其它值，则将触

发[监视回路故障] IFX。

此菜单用于为在高电平 d52H…d59H 或低电平 d52L…d59L 时激活的机柜数字输入分配一个
值，并控制该输入的行为。
如果 ATV660 或 ATV680 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPr，则可在这些变频器
上访问这些参数。

[监视回路 A 分配] iFAA

监视回路 A 分配

[监视回路 A 监视] iFMA

监视回路 A 故障监视类型
以下情况下可访问此参数：[监视回路 A 分配] IFAA 未设置为[否] nO

[监视回路 A 延时] iFdA

运行后监视回路 A 延时
以下情况下可访问此参数：[监视回路 A 分配] IFAA 未设置为[否] nO

设置 代码/值 说明
[未分配] no 未分配

出厂设置
[DI52（高电平）
]… [DI59（高电
平）]

d52H...d59H 机柜数字输入高电平

[DI52（低电平）
]...[DI59（低电
平）]

d52L...d59L 机柜数字输入低电平

设置 代码/值 说明
[总是激活] All 始终处于激活状态

出厂设置
[就绪和运行状态] rrY 就绪和运行状态
[运行状态] run 运行状态

设置 说明
0...300 s 设定范围

出厂设置：0 s
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[监视回路 A 故障响应] iFrA

对监视回路 A 故障作出的响应
以下情况下可访问此参数：[监视回路 A 分配] IFAA 未设置为[否] nO

[监视回路 B] CMCb- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [监视回路 B]

关于此菜单
与[监视回路 A] CMCA- 菜单相同 (参见第 501 页)

[监视回路 B 分配] iFAb

监控回路 B 分配

[监视回路 B 监视] iFMb

监视回路 B 故障监视类型

[监视回路 B 延时] iFdb

运行后监视回路 B 延时

[监视回路 B 故障响应] iFrb

对监视回路 B 故障作出的响应

设置 代码/值 说明
[忽略故障] nO 忽略检测到的故障
[自由停车] YES 自由停车

出厂设置
[按停车模式] Stt 根据[停车类型] Stt 参数停车，但停车后不会触发任何故障

[回落速度] LFF 更改为回落速度，只要持续检测到错误且未撤消命令就保持(1)

[保持速度] rLS 只要检测到的错误仍然存在且运行命令尚未撤消，就会保持该速度 (1)

[斜坡停车] rMP 斜坡停车
[快速停车] FSt 快速停车
[直流注入] dCI 直流注入
1 在这种情况下，由于检测到的错误不会触发停止，因此建议将继电器或逻辑输出按照各自指示分配。
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[监视回路 C] CMCC- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [监视回路 C]

关于此菜单
与[监视回路 A] CMCA- 菜单相同 (参见第 501 页)

[监视回路 C 分配] iFAC

监控回路 C 分配

[监视回路 C 监视] iFMC

监视回路 C 故障监视类型

[监视回路 C 延时] iFdC

运行后监视回路 C 延时

[监视回路 C 故障响应] iFrC

对监视回路 C 故障作出的响应

[监视回路 D] CMCd- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [监视回路 D]

关于此菜单
与[监视回路 A] CMCA- 菜单相同 (参见第 501 页)

[监视回路 D 分配] iFAd

监控回路 D 分配

[监视回路 D 监视] iFMd

监视回路 D 故障监视类型

[监视回路 D 延时] iFdd

运行后监视回路 D 延时

[监视回路 D 故障响应] iFrd

对监视回路 D 故障作出的响应
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[柜机电路 A] CCMA- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [柜机电路 A]

关于此菜单
这些功能可用于管理警告或在机柜外壳内检测到的故障。
使用机柜电路，可管理 2 种监控级别：
 警告级别：变频器将触发事件，而且不会停止应用。

如果[柜机电路故障响应] Cfrx 设置为[忽略] NO，则将触发[柜机电路警告] CWX。
 错误级别：变频器将触发事件，并停止应用。

如果[柜机电路故障响应] Cfrx 设置为不同值，则将触发[柜机电路故障] CFX。

与[监视回路 A] CMCA- 菜单相同 (参见第 501 页)

[柜机电路 A 分配] CFAA

柜机电路 A 分配

[柜机电路 A 监视] CFMA

柜机电路 A 故障监视类型

[柜机电路 A 延时] CFdA

运行后柜机电路 A 延时

[柜机电路 A 故障响应方式] CFrA

对柜机电路 A 故障作出的响应

[柜机电路 B] CCMb- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [柜机电路 B]

关于此菜单
与[柜机电路 A] CCMA- 菜单相同 (参见第 501 页)

[柜机电路 B 分配] CFAb

柜机电路 B 分配

[柜机电路 B 监视] CFMb

柜机电路 B 故障监视类型

[柜机电路 B 延时] CFdb

运行后柜机电路 B 延时

[柜机电路 B 故障响应方式] CFrb

对柜机电路 B 故障作出的响应
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[柜机电路 C] CCMC- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [柜机电路 C]

关于此菜单
与[柜机电路 A] CCMA- 菜单相同 (参见第 501 页)

[柜机电路 C 分配] CFAC

柜机电路 C 分配

[柜机电路 C 监视] CFMC

柜机电路 C 故障监视类型

[柜机电路 C 延时] CFdC

运行后柜机电路 C 延时

[柜机电路 C 故障响应方式] CFrC

对柜机电路 C 故障作出的响应

[电机绕组 A] CtIA- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [电机绕组 A]

关于此菜单
这些功能主要用于与其他热继电器一起使用来监视电机绕组温度。
使用这些功能，可管理 2 种监控级别：
 警告级别：变频器将触发事件，而且不会停止应用。

如果[电机绕组/轴承故障响应] tFrX 设置为[忽略] NO，则将触发[电机绕组/轴承警告] CWX。
 错误级别：变频器将触发事件，并停止应用。

如果[电机绕组/轴承故障响应] tFrX 设置为不同值，则将触发[电机绕组/轴承故障] TFX。

与[监视回路 A] CMCA- 菜单相同 (参见第 501 页)

[电机绕组 A 分配] tFAA

电机绕组 A 分配

[电机绕组 A 监视] tFMA

电机绕组 A 监视

[电机绕组 A 延时] tFdA

运行后电机绕组 A 延时

[电机绕组 A 故障响应] tFrA

对电机绕组 A 故障作出的响应
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[电机绕组 B] CtIb- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [电机绕组 B]

关于此菜单
与[电机绕组 A] CtIA- 菜单相同 (参见第 505 页)

[电机绕组 B 分配] tFAb

电机绕组 B 分配

[电机绕组 B 监视] tFMb

电机绕组 B 监视

[电机绕组 B 延时] tFdb

运行后电机绕组 B 延时

[电机绕组 B 故障响应] tFrb

对电机绕组 B 故障作出的响应

[电机轴承 A] CtIC- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [电机轴承 A]

关于此菜单
与[电机绕组 A] CtIA- 菜单相同 (参见第 505 页)

[电机轴承 A 分配] tFAC

电机轴承 A 分配

[电机轴承 A 监视] tFMC

电机绕组 A 监视

[电机轴承 A 延时] tFdC

运行后电机轴承 A 延时

[电机轴承 A 故障响应] tFrC

对电机轴承 A 故障作出的响应
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[电机轴承 B] CtId- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [电机轴承 B]

关于此菜单
与[电机绕组 A] CtIA- 菜单相同 (参见第 505 页)

[电机轴承 B 分配] tFAd

电机轴承 B 分配

[电机轴承 B 监视] tFMd

电机绕组 B 监视

[电机轴承 B 延时] tFdd

运行后电机轴承 B 延时

[电机轴承 B 故障响应] tFrd

对电机轴承 B 故障作出的响应
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完整设置 CSt-
[断路器] CCb- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]  [断路器]

关于此菜单
此菜单用于控制断路器行为
如果 ATV960 或 ATV980 配有柜机 IO 且[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPR，则可在这些变频器
上访问此菜单。

[断路器起动脉冲激活] CbEP

断路器启动脉冲分配

[断路器停止脉冲激活] CbdP

断路器停止脉冲分配

[断路器状态] CbS

断路器状态
如果未配置[断路器起动脉冲激活] CbEP 和[断路器停止脉冲激活] CbdP，则将显示出[断路器配置
无效] CBCI 状态。必须设置这两个值以配置断路器。

在达到[断路器禁用停止延时] Cbt5 之前，将显示出[禁止断路器停止命令] CBSD 状态。

[断路器起动脉冲时间] Cbt1

断路器启动脉冲时间。

设置 代码/值 描述
[R61 分配]...[R66 
分配]

r61...r66 柜机 I/O 继电器输出

设置 代码/值 描述
[R61 分配]...[R66 
分配]

r61...r66 柜机 I/O 继电器输出

设置 代码/值 描述
[断路器未配置] nO 未配置断路器
[断路器配置无效] CbCI 断路器的配置无效
[断路器处于起动
脉冲状态]

CbSt 断路器处于起动脉冲状态

[起动脉冲未闭合
断路器]

CbnC 断路器未闭合

[断路器分断] CbOS 断路器处于断开状态
[断路器处于停止
脉冲状态]

CbSP 断路器处于停止脉冲状态下

[停止脉冲未分断
断路器]

CbnO 断路器未断开

[断路器闭合] CbCS 断路器已闭合
[禁止断路器停止
命令]

CbSd 断路器停止功能被禁用

设置 描述
0.1...60.0 s 设定范围

出厂设置：0.5 s
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[断路器停止脉冲时间] Cbt2

断路器停止脉冲时间。
与[断路器起动脉冲时间] Cbt1 相同

[断路器合闸延时] Cbt3

断路器打开延迟。
此参数用于设置起动脉冲与停止脉冲之间的最短延时。
与[断路器起动脉冲时间] Cbt1 相同

[断路器分闸延时] Cbt4

断路器关闭延迟。
此参数用于设置停止脉冲与启动脉冲之间的最短延时。
与[断路器起动脉冲时间] Cbt1 相同

[断路器禁用停止延时] Cbt5

断路器禁用停止延迟。

[断路器错误响应] Cbsr

使用断路器可管理 2 种监控级别：
 警告级别：变频器将触发事件，而且不会停止应用。
 错误级别：变频器将触发事件，并停止应用。

如果在执行启动命令后，在[输入电压超时] LCT 后未检测到电压，则将触发[断路器错误响应] 
CbSR 并显示出[起动脉冲未闭合断路器] CBNC 状态。
如果在执行停止命令后，在[输入电压超时] LCT 后仍检测到电压，则将触发[断路器错误响应] 
CbSR 并显示出[停止脉冲未分断断路器] CBNO 状态。

[柜机 I/O 功能] CABF- 菜单

访问路径
[完整设置]  [柜机 I/O 功能]

[柜机 I/O 24V 超时] P24D

机柜 I/O 24V 缺失警告

设置 描述
0.0...360.0 s 设定范围

出厂设置：60.0 s

设置 代码/值 描述
[故障] FLt 变频器停止应用
[警告] WAr 触发一个警告且变频器保持运行启用状态。

设置 描述
[否] 警告被禁用。
1...3000 s 触发[柜机 I/O 24V 警告] P24D 前的延迟

出厂设置：3 s
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通信 COM-
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[通信] COM-

第8章
[通信] COM-

简介

 [通信] COM- 菜单展示出现场总线子菜单。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下主题：

主题 页
[Modbus 现场总线] Md1- 菜单 512

[通信扫描仪输入] ICS- 菜单 514

[通信扫描仪输出] OCS- 菜单 515

[Modbus HMI] Md2- 菜单 516

[嵌入式以太网配置] EtE- 菜单 517

[以太网模块配置] EtO- 菜单 517

[CANopen] CnO- 菜单 518

[DeviceNet] dnC- 菜单 518

[BACnet MS/TP] BACM- 菜单 518

[Profibus] PbC-菜单 518

[Profinet] PnC- 菜单 518
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通信 COM-
[Modbus 现场总线] Md1- 菜单

访问
[通讯]  [通讯参数]  [Modbus SL]  [Modbus 现场总线]

关于本菜单
本菜单与控制块底部的 Modbus 串行通讯端口相关。
请参考 Modbus 串行手册。

[Modbus 地址] Add

变频器 Modbus 地址。

[Com 选件板的 Modbus 地址] AMOC

Com 选件板的 Modbus 地址
如果已插入以太网-IP 现场总线模块，则可访问此参数。

[Modbus 波特率] tbr

Modbus 波特率。

[终端词序] tWO

端子 Modbus：字顺序。
如果将 [访问级别] LAC 设置为 [专家权限] EPR，则可访问此参数。

[Modbus 格式] tFO

Modbus 通讯格式。

设置 说明
[关闭] Off ...247 设定范围

出厂设置：[不亮] Off

设置 说明
[关闭] Off ...247 设定范围

出厂设置：[关闭] Off

设置 代码/值 说明
[4800 bps] 4k8 4,800 波特
[9600 bps] 9k6 9,600 波特
[19200 bps] 19k2 19,200 波特

出厂设置
[38.4 Kbps] 38k4 38,400 波特

设置 代码/值 说明
[常闭] OFF 首先是低字
[打开] On 首先是高字

出厂设置

设置 代码/值 说明
[8-O-1] 8o1 8 位奇校验 1 停止位
[8-E-1] 8E1 8 位偶校验 1 停止位

出厂设置
[8-N-1] 8n1 8 位无校验 1 停止位
[8-N-2] 8n2 8 位无校验 2 停止位
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[Modbus 超时] ttO

Modbus 超时。

[Modb 通讯状态] COM1

Modbus 通讯状态。

设置 说明
0.1 ...30.0 s 设定范围

出厂设置：10.s

设置 代码/值 说明
[r0t0] r0t0 Modbus 无接收，无传输
[r0t1] r0t1 Modbus 无接收，有传输
[r1t0] r1t0 Modbus 有接收，无传输
[r1t1] r1t1 Modbus 有接收和传输
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[通信扫描仪输入] ICS- 菜单

访问
[通信] [通信参数] [Modbus SL] [Modbus 现场总线] [通信扫描仪输入]

[通讯扫描输入地址IN1 地址] nMA1

第一个输入字的地址。

[扫描IN2 地址] nMA2

第二个输入字的地址。

[扫描IN3 地址] nMA3

第三个输入字的地址。

[扫描IN4 地址] nMA4

第四个输入字的地址。
与[扫描IN3 地址] nMA3 相同。 

[扫描IN5 地址] nMA5

第五个输入字的地址。
与[扫描IN3 地址] nMA3 相同。

[扫描IN6 地址] nMA6

第六个输入字的地址。
与[扫描IN3 地址] nMA3 相同。

[扫描IN7 地址] nMA7

第七个输入字的地址。
与[扫描IN3 地址] nMA3 相同。

[扫描IN8 地址] nMA8

第八个输入字的地址。
与[扫描IN3 地址] nMA3 相同。

设置 说明
0...65535 设定范围

出厂设置：3201 (EtA)

设置 说明
0...65535 设定范围

出厂设置：8604 (rFrd)

设置 说明
0...65535 设定范围

出厂设置：0
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[通信扫描仪输出] OCS- 菜单

访问
[通信] [通信参数] [Modbus SL] [Modbus 现场总线] [通信扫描仪输出]

[Scan.Out1 地址] nCA1

第一个输出字的地址。

[Scan.Out2 地址] nCA2

第二个输出字的地址。

[Scan.Out3 地址] nCA3

第三个输出字的地址。

[Scan.Out4 地址] nCA4

第四个输出字的地址。
与[扫描输出 3 地址] nCA3相同。

[Scan.Out5 地址] nCA5

第五个输出字的地址。
与[扫描输出 3 地址] nCA3相同。

[Scan.Out6 地址] nCA6

第六个输出字的地址。
与[扫描输出 3 地址] nCA3相同。

[Scan.Out7 地址] nCA7

第七个输出字的地址。
与[扫描输出 3 地址] nCA3相同。

[Scan.Out8 地址] nCA8

第八个输出字的地址。
与[扫描输出 3 地址] nCA3相同。

设置 说明
0...65535 设定范围

出厂设置：8501(CMd)

设置 说明
0...65535 设定范围

出厂设置：8602(LFrd)

设置 说明
0...65535 设定范围

出厂设置：0
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[Modbus HMI] Md2- 菜单

访问
[通讯] [通讯参数] [Modbus SL] [Modbus HMI]

关于本菜单
本菜单与变频器前部的 Modbus 串行通讯端口相关。默认情况下，其用于 图形显示终端。图形显示终端 
兼容等于或小于 19,200 bps 的波特率。

[HMI 波特率] tbr2

Modbus 波特率。

[终端 2 词序] tWO2

端口 Modbus 2：字序。
访问此参数的条件是：[访问等级] LAC 设置为[专家权限] EPR。

[终端串口格式] tFO2

HMI 格式。

[Modbus 通讯状态] COM2

Modbus 通讯状态。

设置 代码/值 描述
[4800 bps] 4k8 4,800 波特
[9600 bps] 9k6 9,600 波特
[19200 bps] 19k2 19,200 波特

出厂设置
[38.4 Kbps] 38k4 38,400 波特

设置 代码/值 描述
[低位在前] OFF 首先是低字
[高位在前] On 首先是高字

出厂设置

设置 代码/值 描述
[8-O-1] 8o1 8.o.1。
[8-E-1] 8E1 8.E.1。

出厂设置
[8-N-1] 8n1 8.n.1。
[8-N-2] 8n2 8.n.2。

设置 代码/值 描述
[r0t0] r0t0 Modbus 无接收，无传输
[r0t1] r0t1 Modbus 无接收，有传输
[r1t0] r1t0 Modbus 有接收，无传输
[r1t1] r1t1 Modbus 有接收和传输
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[嵌入式以太网配置] EtE- 菜单

访问
[通信]  [通信参数]  [嵌入式以太网配置]

关于本菜单
请参考嵌入式以太网手册。

[设备名称] PAn

FDR（快速设备更换）服务基于按“设备名称”标识设备。如果是 Altivar 变频器，则由[设备名称] 
PAn 参数表示。检查所有网络设备是否具有不同“设备名称”。

[IP Mode Ether.Embd] IM00

IP 模式内嵌以太网。

[IP 地址] IC0

IP 地址 (IC01, IC02, IC03, IC04)。

[掩码] IM0

子网掩码 (IM01, IM02, IM03, IM04)。

[网关] IG0

网关地址 (IG01, IG02, IG03, IG04)。

[以太网模块配置] EtO- 菜单

访问
[通信]  [通信参数]  [以太网模块配置]

关于本菜单
请参阅以太网 IP Modbus TCP 现场总线模块手册。

设置 代码/值 说明

[固定] ManU 固定地址
[BOOTP] bOOtP BOOTP
[DHCP] dHCP DHCP

出厂设置

设置 说明
0...255 设定范围

出厂设置：0.0.0.0

设置 说明
0...255 设定范围

出厂设置：0.0.0.0

设置 说明
0...255 设定范围

出厂设置：0.0.0.0
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[CANopen] CnO- 菜单

访问
[通信]  [通信参数]  [CANopen]

关于本菜单
请参阅 CANopen 现场总线模块手册。

[DeviceNet] dnC- 菜单

访问
[通信] [通信参数] [DeviceNet]

关于本菜单
请参阅 DeviceNet 现场总线模块手册。

[BACnet MS/TP] BACM- 菜单

访问
[通信]  [通信参数]  [BACnet MS/TP]

关于本菜单
请参阅 BACnet MS/TP 现场总线模块手册。

[Profibus] PbC-菜单

访问
[通信]  [通信参数]  [Profibus]

关于本菜单
请参阅 Profibus DP 现场总线模块手册。

[Profinet] PnC- 菜单

访问
[通信] [通信参数] [Profinet]

关于本菜单
请参阅 PROFINET 现场总线模块手册。
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[文件管理] FMt-

第9章
[文件管理] FMt-

简介

 [文件管理] FMt- 可用于管理变频器配置文件。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下主题：

主题 页
[传输配置文件] tCF- 菜单 520

[出厂设置] FCS- 菜单 520

[参数组列表] FrY- 菜单 520

[出厂设置] FCS- 菜单 521

[预设置] PrES- 菜单 521

[固件更新诊断] FWUD- 菜单 522

[标识] OId- 菜单 523

[固件包版本] PFV- 菜单 524

[固件升级] FWUP- 菜单 524
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[传输配置文件] tCF- 菜单

访问
[文件管理]  [传输配置文件]

[复制到变频器] OPF

这允许在 图形显示终端 存储器中选择之前保存的变频器配置并将其传输至变频器。
传输配置文件后，需要重启变频器。

[从变频器上复制] SAF

这允许将实际变频器配置保存至 图形显示终端 存储器中。
注意： 图形显示终端最多可存储 16 个配置文件。

[出厂设置] FCS- 菜单

访问
[文件管理] [出厂设置]

关于本菜单
在按出厂设置运行时，此参数可选择恢复配置。

[Config.Source] FCSI

[参数组列表] FrY- 菜单

访问
[文件管理] [出厂设置] [参数组列表]

关于本菜单
选择要加载的菜单。
注意： 在出厂配置下且恢复为“出厂设置”后，将清空[参数组列表] FrY。

[全部] ALL

所有菜单中的所有参数。

[变频器配置] drM

加载[完整设置] CSt- 菜单。

[电机参数] MOt

加载[电机参数] MPA- 菜单。

[通信菜单] COM

加载[通信] COM- 菜单。

可在以下情况下访问此参数：[配置源] FCSI 设置为[宏配置] ini。

设置 代码/值 说明
[宏配置] InI 出厂设置参数组

出厂设置
[客户配置 1] CFG1 用户参数组 1
[客户配置 2] CFG2 用户参数组 2
[客户配置 3] CFG3 用户参数组 3
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[显示配置]dIS

加载[显示屏类型] MSC- 菜单

可在以下情况下访问此参数：[配置源] FCSI 设置为[宏配置] ini。

[出厂设置] FCS- 菜单

访问
[文件管理] [出厂设置]

[恢复出厂设定] GFS

只有之前至少选定了一组参数时，才可恢复为出厂设置。

[保存配置] SCSI

保存配置。
当前正在使用的配置是不会显示的。例如，如果为[配置 0] Str0，则仅出现[配置 1] Str1、[配置 
2] Str2 和[配置 3] Str3。一旦操作完成，该参数就会变回为[否] nO。

[预设置] PrES- 菜单

访问路径
[文件管理]  [出厂设置]  [预设置]

关于此菜单
在 ATV660 和 ATV680 上，可为变频器参数定义预设置。
使用此菜单，可预先配置以下功能并防止修改：
 变频器功能
 机柜 I/O 功能
此预设置是在变频器系统制造过程中进行的。

[预设置状态] PSS

变频器系统预设置状态。

警告
未预期的设备操作
确认恢复出厂设置与使用的接线兼容。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

设置 代码/值 说明
[否] nO 否

出厂设置
[配置 0] Str0 存储客户参数组 0
[配置 1] Str1 存储客户参数组 1
[配置 2] Str2 存储客户参数组 2
[配置 3] Str3 存储客户参数组 3

设置 代码/值 描述
[未锁定] nACt 预设置配置未锁定。可修改预设置列表中定义的参数
[锁定] Act 预设置配置已锁定。无法修改预设置列表中定义的参数
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文件管理 FMt-
[预设置解锁] PSrt

变频器系统预设置解锁。
施耐德电气代表可使用此参数来解锁预设置配置。

[固件更新诊断] FWUD- 菜单

访问
[文件管理]  [固件升级]  [固件升级诊断]

关于本菜单
此菜单可在专家模式下访问。

[固件升级状态] FWSt

设置 描述
0...65535 设定范围

出厂设置：0

设置 代码/值 说明
[未激活] CHECK 固件更新禁用
[正在进行电源更
新]

POWER 正在进行电源更新

[电源更新未决] PEND 电源更新未决
[准备运行] RDY 固件更新就绪
[未激活] NO 固件更新禁用
[成功] SUCCD 固件已成功更新
[更新错误] FAILED 更新错误
[进行中] PROG 正在进行固件更新
[已请求] RQSTD 已请求固件更新
[传送中] TRLD 传送中
[传送完成] TROK 传送完成
[已清除软件包] CLEAR 已清除软件包
[警告] SUCWR 固件更新成功并出现警告
[变频器状态错误] FLSTA 变频器状态错误
[软件包错误] FLPKG 软件包错误
[正在保存配置] SAvE 固件更新正在保存当前配置
[后期脚本] POSt 固件更新正在执行后期 FWUPD
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文件管理 FMt-
[固件升级故障] FWEr

[标识] OId- 菜单

访问
[文件管理]  [固件更新]  [标识]

关于本菜单
这是只读菜单，不能配置。其可显示以下信息：
 变频器型号、功率额定值和电压
 变频器软件版本
 变频器序列号
 现有的选件模块类型及其软件版本
 图形显示终端 类型和版本

设置 代码/值 说明
[无错误] NO 无错误
[锁定错误] LOCK 锁定错误
[软件包错误] MD5 软件包错误
[软件包兼容性错
误]

COMP 软件包兼容性错误

[询问错误] ASK 询问错误
[变频器复位错误] RESET 复位变频器错误
[配置保存警告] SAVE 配置保存警告
[配置加载警告] LOAD 配置加载警告
[后期脚本警告] SCP 后期脚本警告
[软件包说明错误] DES 软件包说明错误
[未找到软件包] PKG 未找到软件包
[电源错误] SPWr 电源错误
[M3 引导错误] BTM3 M3 引导错误
[C28 引导错误] BTC28 C28 引导错误
[M3 错误] M3 M3 错误
[C28 错误] C28 C28 错误
[CPLD 错误] CPLD CPLD 错误
[电源引导错误] PWR 电源引导错误
[嵌入式以太网引
导错误]

EMBT 嵌入式以太网引导错误

[嵌入式以太网错
误]

EMIL 嵌入式以太网错误

[嵌入式以太网网
络错误]

EMWB 嵌入式以太网网络服务器错误

[模块以太网引导
错误]

OPTBT 模块以太网引导错误

[模块以太网错误] OPTIL 模块以太网错误
[模块以太网网络
错误]

OPTWB 模块以太网网络服务器错误

[密码已启用] PSWD 密码已启用
[闪存错误] MEM? 闪存错误
[软件包错误] IFO 软件包信息错误
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[固件包版本] PFV- 菜单

访问
[文件管理]  [固件升级]  [固件包版本]

关于本菜单
可在专家模式中访问此菜单。

[固件包类型] PKtp

固件更新软件包类型

[固件包版本] PKVS

固件更新软件包版本

[固件升级] FWUP- 菜单

访问
[文件管理]  [固件升级]

关于本菜单
可在专家模式中访问此菜单。

[升级固件] FWAP

固件更新应用。

[放弃固件升级] FWCL

固件更新清除。

设置 代码/值 说明
[产品] Prd 固件更新产品软件包
[模块] OPt 固件更新选件软件包
[备件] SPr 固件更新备件包
[用户定义] CUS 固件更新定制包
[Indus] Ind 固件更新工业化软件包

设置 描述

0...65,535 设定范围
出厂设置：_

设置 代码/值 说明

[否] no 否
出厂设置

[是] yes 是

设置 代码/值 说明

[否] no 否
出厂设置

[是] yes 是
524 EAV64324 05/2018



ATV 御程系列
我的偏好 MYP-
EAV64324 05/2018
[我的偏好] MYP-

第10章
[我的偏好] MYP-

简介

 [我的偏好] MYP- 菜单展示了针对用户自定义的 HMI 和参数访问的可能设置。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下部分：

节 主题 页
10.1 [语言] 526
10.2 [密码] 527
10.3 [参数访问] 528
10.4 [客户自定义] 530
10.5 [日期与时间设置] 533
10.6 [访问级别] 534
10.7 [网络服务器] 535
10.8 [功能键管理] 536
10.9 [LCD 设置] 537

10.10 [停止和前进] 538
10.11 [二维码] 539
10.12 [QR 码] - [我的链接 1] 540
10.13 [QR 码] - [我的链接 2] 541
10.14 [QR 码] - [我的链接 3] 542
10.15 [QR 码] - [我的链接 4] 543
10.16 [配对密码] 544
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我的偏好 MYP-
[语言]

第10.1节
[语言]

[语言] LnG-菜单

访问
[我的首选项] [语言]

关于本菜单
本菜单用于选择图形显示终端的语言种类。
526 EAV64324 05/2018



我的偏好 MYP-
[密码]

第10.2节
[密码]

[密码] COd- 菜单

访问
[我的首选项] [密码]

关于本菜单
启用配置保护时，需输入访问代码或密码，以便访问受保护的配置。
 当密码被设置为[未定义密码] nO 或已输入正确密码时，可解锁变频器。可以访问所有菜单。
 用密码保护配置前，您必须：
 定义[上载权限] ULr 和[下载权限] dLr。
 要妥善保管密码，将其保存在您可以找到的地方。

[密码状态] PSSt

密码状态。

[密码] PWd

6 位密码。必须输入密码以便解锁变频器。输入正确密码后，将立即解锁变频器，直到再次断电再上电。

[上载权限] ULr

上载权限。

[下载权限] DLr

下载权限。

设置 代码/值 说明
[未定义密码] nO 未定义密码

出厂设置
[密码解锁] UL 密码被解锁
[密码被锁定] LOC 被密码锁定

设置 
代码/值 说明

[允许上载] ULr0 调试工具或图形显示终端 可保存所有配置（密码、监测、配置）
出厂设置

[禁止] ULr1 如果变频器不受密码保护或者如果已输入错误密码，则调试工具或 图形显
示终端 无法保存配置

设置 代码/值 说明

[变频器已锁] DLr0 锁定变频器：仅当变频器受密码（该密码与要下载的配置的密码相同）保
护，才能将配置下载到变频器

[变频器未锁] DLr1 解锁变频器：如果变频器已解锁或不受密码保护，则可将配置下载到变频
器或修改配置
出厂设置

[禁止] DLr2 无法下载配置
[锁/未锁] DLr3 [锁定变频器] dLr0 与[解锁变频器] dLr1 的组合
EAV64324 05/2018 527



我的偏好 MYP-
[参数访问]

第10.3节
[参数访问]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[受限通道] PCd- 菜单 529

[受限参数] PPA- 菜单 529

[可见性] VIS- 菜单 529
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[受限通道] PCd- 菜单

访问路径
[我的首选项] [参数访问] [受限访问] [受限通道]

关于本菜单
可选择以下通道以禁止访问相关参数。

[HMI] COn

图形显示终端。

[PC 工具] PWS

基于 DTM 的调试软件。

[Modbus] Mdb

嵌入式 Modbus 串行通讯。

[CANopen] CAn

CANopen 现场总线。

[通信模块] nEt

现场总线选件模块。

[受限参数] PPA- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [参数访问]  [受限访问]  [受限参数]

关于本菜单
在这些屏幕中，可保护和显示[完整设置] CSt-菜单中的所有参数，以便进行选择（专家参数除外）。

按下所有键以选择所有参数。再次按下无键，取消选择所有参数。
[完整设置] CSt-菜单的内容。如果没有参数，则不能在此屏幕中做出任何选择。

[可见性] VIS- 菜单

访问路径
[我的首选项] [参数访问] [可见性]

关于本菜单
选择显示所有参数或仅显示激活参数。

[参数] PVIS

参数。

设置 代码/值 描述

[激活] ACt 仅可访问激活的参数
出厂设置

[全部] ALL 可以访问所有参数
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[客户自定义]

第10.4节
[客户自定义]

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
[我的菜单配置]MYC- 菜单 531

[显示屏类型] MSC- 菜单 531

[参数行选择] PbS- 菜单 531

[客户参数] CYP- 菜单 532

[帮助消息] SEr- 菜单 532
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[我的菜单配置]MYC- 菜单

访问路径
[我的首选项] [客户自定义] [我的菜单配置]

关于本菜单
本菜单可自定义[我的菜单] MYMn- 菜单 (参见第 49 页)。

[参数选择] UMP

[完整设置] CSt- 菜单的内容。

如果没有参数，则不能在此屏幕中做出任何选择。

[选项列表] UML

本菜单可排序选定的参数。

[我的菜单] MYMn

用于定义自定义菜单的名称。

[显示屏类型] MSC- 菜单

访问路径
[我的首选项] [自定义] [显示屏类型]

关于本菜单
此参数可选择默认屏幕的显示类型。

[显示类型] Mdt

屏幕显示类型。

[参数选择] MPC

自定义选择。
本视图可选择默认屏幕上显示的参数。

[参数行选择] PbS- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [客户自定义]  [参数栏选择]

关于本菜单
本视图用于选择在 图形显示终端 屏幕的第一行上显示的参数。

设置 代码/值 说明

[数值显示] dEC 数值
出厂设置

[条线图显示] bAr 条线图显示
[列表显示] LISt 数值列表
[声量计] vUMEt 声量计
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[客户参数] CYP- 菜单

访问路径
[我的首选项] [客户自定义] [客户参数]

关于本菜单
本菜单最多可给 15 个参数重命名。

[参数选择] SCP

参数选择。
本视图最多可选择 15 个参数。

[客户选择] CPM

自定义选择。
本视图可为每个选定参数设置：
 名称
 单位，若相关（自定义单位可用）
 乘数 (1...1000)，若相关
 除数 (1...1000)，若相关
 偏移值 (-99.00...99.00)，若相关

[帮助消息] SEr- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [客户自定义]  [帮助消息]

关于本菜单
本菜单可定义用户自定义的服务信息（5 行，每行 23 个数字）。
该消息会出现在[诊断] dIA- 看的[诊断数据] ddt- 子菜单下的[帮助消息] SEr- 子菜单中。

[第 1 行] SML01

第 1 行。

[第 2 行] SML02

第 2 行。

[第 3 行] SML03

第 3 行。

[第 4 行] SML04

第 4 行。

[第 5 行] SML05

第 5 行。
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我的偏好 MYP-
[日期与时间设置]

第10.5节
[日期与时间设置]

[日期/时间设置] RTC- 菜单

访问
[我的首选项]  [日期/时间设置]

关于本菜单
本视图用于设置日期和时间。该信息用于标记所有记录数据的时间。
如果通过以太网连接时间服务器且在网络服务器中进行配置，则会根据配置自动更新日期和时间数据。
变频器加电时可使用日期和时间信息（时间服务器可用且已配置，或已插接 图形显示终端），以便标记记
录数据的时间。
如果是基于时间的平均数据，则修改这些设置将修改之前记录的数据值。
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我的偏好 MYP-
[访问级别]

第10.6节
[访问级别]

[访问级别] LAC- 菜单

访问
[我的首选项]  [访问级别]

[访问级别] LAC

访问控制级别。

设置 代码/值 说明

[基本权限] bAS 只能访问[简单起动] SYS-、[仪表板] dSH-、[诊断] dIA-、[文
件管理] FMT- 和[我的偏好] MYP- 菜单。

[标准] Std 访问所有菜单。
出厂设置

[专家权限] EPr 可访问所有菜单以及其他额外参数。
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我的偏好 MYP-
[网络服务器]

第10.7节
[网络服务器]

[网络服务器] WbS- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [网络服务器] 

关于本菜单
本菜单可管理网络服务。

[网页服务器使能] EWEE

启用嵌入式以太网适配器的网络服务。

[使能网页服务器] EWE

启用基于以太网的模块的网络服务。
如果已插入以太网 IP 或 PROFINET 现场总线模块，则可访问此参数。

[复位嵌入式 Web 密码] rWPE

将嵌入式以太网网络服务器复位为默认配置。
默认密码为 ADMIN。

[复位选件 Web 密码] rWPO

复位以太网 IP Modbus TCP 现场总线模块网络服务器的密码。
如果已插入以太网 IP Modbus TCP 现场总线模块，则可访问此参数。

[网页服务器缺省密码] wdp

8 位密码。提供的唯一密码，并且必须在首次连接网络服务器时输入该密码，以便有权限访问管理员帐户
（用户名 = ADMIN）。

设置 代码/值 描述
[否] nO 禁用网络服务器
[是] ? 启用网络服务器

出厂设置

设置 代码/值 描述
[否] nO 禁用网络服务器
[是] ? 启用网络服务器

出厂设置

设置 代码/值 描述

[否] nO 否
出厂设置

[是] ? 是

设置 代码/值 描述

[否] nO 否
出厂设置

[是] ? 是
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我的偏好 MYP-
[功能键管理]

第10.8节
[功能键管理]

[功能键管理] FKG- 菜单

访问路径
[我的首选项] [功能键管理]

关于本菜单
本菜单可以将功能分配至 图形显示终端 功能键。

[F1 键分配] Fn1

功能键 1。不能在[I/O 配置文件]IO配置中访问以下可能分配。

[F2 键分配] Fn2

功能键 2。
与 [F1 键分配] Fn1相同。

[F3 键分配] Fn3

功能键 3。
与 [F1 键分配] Fn1相同。

[F4 键分配] Fn4

功能键 4。
与 [F1 键分配] Fn1相同。

设置 代码/值 说明
[无] nO 未分配

出厂设置
[预设速度 1] FPS1 功能键预设速度 1 分配
[预设速度 2] FPS2 功能键预设速度 2 分配
[PID 参考频率 1] FPr1 功能键预设 PID 1 分配
[PID 参考频率 2] FPr2 功能键预设 PID 2 分配
[加速] FuSP 功能键加速分配
[减速] FdSP 功能键减速分配
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我的偏好 MYP-
[LCD 设置]

第10.9节
[LCD 设置]

[LCD 设置] CnL- 菜单

访问路径
[我的首选项] [LCD 设置]

关于本菜单
本菜单可设置 图形显示终端 相关的参数。

[屏幕对比度] CSt

屏幕对比度设置。

[待机] SbY

待机延迟。
注意： 禁用显示终端背光灯的自动待机功能将减少背光灯使用时间。

[显示终端被锁定] KLCK

图形显示终端 按键被锁定。按 ESC 和 Home 键可手动锁定和解开 图形显示终端 键。 当 图形显示终端 被
锁定时，Stop 键将保持激活状态。

[红色背光灯] bCKL

图形显示终端 红色背光灯功能在出现错误时将被禁用。

设置 说明
0...100% 设定范围

出厂设置：50%

设置 说明
nO...10 min 背光灯自动关闭时间

出厂设置：10 分钟

设置 描述
nO...10 min 设定范围

出厂设置：5 分钟

设置 代码/值 说明

[否] nO 红色背光灯已禁用
[是] ? 红色背光灯已启用

出厂设置
EAV64324 05/2018 537



我的偏好 MYP-
[停止和前进]

第10.10节
[停止和前进]

[停止和前进] StG- 菜单

访问
[我的首选项] [停止和前进]

关于本菜单
此功能适用于帧大小为 4 至 7 的变频器。启用本功能后，直流母线电压不再保持在运行水平，以便节能。
当变频器处于节能状态时，在直流母线充电期间，下一运行命令最多可延迟 1 秒。

[节能延迟] IdLM

电机停止后进入[节能] IdLE 模式前的等待时间。 

加电时，如果[节能延迟] IdLM 未设置为[否] nO，变频器将直接进入[节能] IdLE 模式。

值[否] nO 将禁用此功能。

[节能分配] IdLS

节能模式数字输入分配。
在激活状态上升沿，如果电机在未激活运行命令的情况下停止电机，则变频器将切换至节能状态。下降沿
将使变频器切换至正常运行。

设置 描述
[否] nO..32,400 s 设定范围

出厂设置：nO

设置 代码/值 说明
[未分配] nO 未分配

出厂设置
[DI1]...[DI6] LI1...LI6 数字输入 DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI11...LI16 数字输入 DI11...DI16（如果已插入 VW3A3203 I/O 扩展模块）

[CD00]...[CD10] Cd00...Cd10 [I/O 配置] IO 中的虚拟数字输入 CMD.0...CMD.10

[CD11]...[CD15] Cd11...Cd15 中的虚拟数字输入 CMD.11...CMD.15与配置无关

[C101]...[C110] C101...C110 [I/O 配置] IO 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 
CMD1.01...CMD1.10

[C111]...[C115] C111...C115 中带有集成的 Modbus 串口的虚拟数字输入 CMD1.11...CMD1.15与配置无
关

[C201]...[C210] C201...C210 [I/O 配置] IO 中带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 
CMD2.01...CMD2.10

[C211]...[C215] C211...C215 带有 CANopen® 现场总线模块的虚拟数字输入 CMD2.11...CMD2.15（无
论何种配置）

[C301]...[C310] C301...C310 [I/O 配置] IO 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.01...CMD3.10

[C311]...[C315] C311...C315 中带有现场总线模块的虚拟数字输入 CMD3.11...CMD3.15与配置无关

[C501]...[C510] C501...C510 [I/O 配置] IO 中带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.01...CMD5.10

[C511]...[C515] C511...C515 带有集成以太网的虚拟数字输入 CMD5.11...CMD5.15（无论何种配置）
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我的偏好 MYP-
[二维码]

第10.11节
[二维码]

[二维码] qrC- 菜单

访问路径
[我的首选项] [二维码]

关于本菜单
通过此菜单可访问 图形显示终端 上的二维码。

[二维码] qCC

扫描该二维码会转至含有以下信息的互联网登录页面：
 产品技术页面、
 施耐德电气 App 服务链接。
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我的偏好 MYP-
[QR 码] - [我的链接 1]

第10.12节
[QR 码] - [我的链接 1]

[我的链接 1] myl1- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [QR 码]  [我的链接 1]

关于本菜单
此菜单可访问通过调试软件自定义的二维码。

[我的链接 1] ql1
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我的偏好 MYP-
[QR 码] - [我的链接 2]

第10.13节
[QR 码] - [我的链接 2]

[我的链接 2] myl2- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [QR 码]  [我的链接 2]

关于本菜单
此菜单可访问通过调试软件自定义的二维码。

[我的链接 2] ql2
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我的偏好 MYP-
[QR 码] - [我的链接 3]

第10.14节
[QR 码] - [我的链接 3]

[我的链接 3] myl3- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [QR 码]  [我的链接 3]

关于本菜单
此菜单可访问通过调试软件自定义的二维码。

[我的链接 3] ql3
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我的偏好 MYP-
[QR 码] - [我的链接 4]

第10.15节
[QR 码] - [我的链接 4]

[我的链接 4] myl4- 菜单

访问路径
[我的首选项]  [QR 码]  [我的链接 4]

关于本菜单
此菜单可访问通过调试软件自定义的二维码。

[我的链接 4] ql4
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我的偏好 MYP-
[配对密码]

第10.16节
[配对密码]

[配对密码] PPi

访问路径
[我的首选项] [配对密码]

关于本菜单
仅能在专家模式权限下使用此功能。此功能用于检测无论何时以何种方式更换的选件模块或修改的软件。
当输入配对密码时，将存储当前插入选件模块的参数。以后每次通电时，都将验证这些参数，如果出现不
一致现象，变频器将锁定在[板兼容性故障] HCF。重启变频器前，必须恢复原始情况或重新输入配对密
码。
验证以下参数：
 选件模块的类型。
 变频器和选件模块的软件版本。
 控制块板的序列号。

[配对密码] PPI

配对密码操作。

[关闭] OFF 表示配对密码功能未激活。

[打开] On 表示激活了配对密码功能，并且在出现[板兼容性故障] HCF 检测故障时，需要密码启动变
频器。
输入密码后，将立即解锁变频器，并将代码更改为[打开] On。

设置 描述
[关闭] OFF...9,999 设定范围

出厂设置：OFF
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第III部分
维护和诊断

本部分包含了哪些内容？
本部分包括以下各章：

章 章节标题 页
11 维护 547
12 诊断和故障检修 549
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维护和诊断
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ATV 御程系列
维护
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维护

第11章
维护

维护

质保限制
如果本产品已被除 Schneider Electric 服务部门之外的人员打开过，则质保将不再适用。

保养

本手册所述产品的温度可能会在运行过程中超过 80 °C (176 °F)。

在变频器操作过程中，必须确保遵循环境条件。此外，在维护过程中，验证并在需要时纠正可能会影响环
境条件的所有因素。

危险
电击、爆炸或电弧危险
在执行安全信息一章中的任何步骤之前，请阅读并理解本章中的说明。
如果不遵守这些说明，将会导致死亡或严重伤害。

警告
热表面
 确保避免接触热表面。
 热表面附近不允许有易燃或热敏部件。
 确认产品在手动前已充分冷却。
 确认在最大负载条件下执行测试运行，以确保充足的散热量。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

警告
维护不足
 验证按指定间隔执行下述维护活动。
不遵循上述说明可能导致人员伤亡或设备损坏。

相关零件 活动 间隔 (1)
总体条件 诸如壳体、HMI、控制块、接

头等所有部件
执行外观检查 至少每年一次

锈蚀 端子、连接器、螺钉、EMC 
安装板

检查，并在必要时进行清洁

灰尘 端子、风扇、机箱进气口和排
气口、机柜的空气过滤器

检查，并在必要时进行清洁

落地式变频器滤毡 检查 至少每年一次
更换 至少每 4 年一次

(1) 自调试日期起的最长维护间隔。缩短维护间隔以调整维护来适合环境条件、变频器的工作条件以及可能
会影响变频器的操作和/或维护要求的任何其他因素。
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维护
备件和修理
产品可维护。请与施耐德代表联系。

长时间存放
如果长时间未将变频器连接到电源，则必须在电容器恢复其全部性能后才能启动电机。

如果由于内部电源接触器控制而无法在没有运行命令的情况下执行指定程序，可以启动功率级来执行此程
序，但电机要处于静止状态以便不会在电容器中产生大量馈路电流。

风扇更换
可订购新风扇用于变频器的维护，请参阅 www.schneider-electric.com 上的目录编号。

客户服务中心
要获得更多支持，可与相应的客户服务中心联系：
www.schneider-electric.com/CCC。

冷却 壁挂式变频器风扇 检验风扇运行状况 至少每年一次
更换风扇，请参阅 
www.schneider-electric.com 
上的目录和说明书。

3 至 5 年后，根据运行状
况确定

落地式变频器的电源部件风扇
和机壳挡门风扇

更换风扇，请参阅 
www.schneider-electric.com 
上的目录与说明书。

每运行 35000 小时或每 6 
年

拧紧 用于电气和机械连接的所有螺
钉

确认拧紧转矩 至少每年一次

相关零件 活动 间隔 (1)

(1) 自调试日期起的最长维护间隔。缩短维护间隔以调整维护来适合环境条件、变频器的工作条件以及可能
会影响变频器的操作和/或维护要求的任何其他因素。

注意
降低的电容器性能
 如果电容器在经过以下时段未通电，则在启动电机前要为电容器加电一小时。
 在最高储存温度 +50°C (+122°F) 下达 12 个月
 在最高储存温度 +45°C (+113°F) 下达 24 个月
 在最高储存温度 +40°C (+104°F) 下达 36 个月

 确保在上电的一个小时内不施加运行命令。
 如果第一次调试变频器，请确认制造日期，如果制造日期已超过 12 个月，则运行指定的程序。
不遵循上述说明可能导致设备损坏。
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第12章
诊断和故障检修

概述
本章介绍各种诊断类型，并提供故障检修帮助。

本章包含了哪些内容？
本章包含了以下部分：

危险
电击、爆炸或电弧危险
在执行安全信息一章中的任何步骤之前，请阅读并理解本章中的说明。
如果不遵守这些说明，将会导致死亡或严重伤害。

节 主题 页
12.1 警告代码 550
12.2 错误代码 553
12.3 FAQ（常见问题解答） 610
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诊断和故障检修
警告代码

第12.1节
警告代码

警告代码

有效警告列表

设置 代码 说明
[无警告储存] NOA 无警告储存
[回落频率] FRF 出现事件时的反应：回落频率
[速度保持] RLS 出现事件时的反应：速度保持
[停车类型] STT 出现事件时的反应：在不触发错误的情况下停止以下[

停车类型] STT

[给定频率警告] SRA 已达到频率给定值
[寿命周期警告 1] LCA1 寿命周期警告 1 (参见第 494 页)
[生命周期警告 2] LCA2 生命周期警告 2 (参见第 494 页)
[试运行警告] DRYA 试运行警告 (参见第 343 页)
[高流量警告] HFPA 高流量警告 (参见第 363 页)
[入口压力警告] IPPA 入口压力监控警告 (参见第 353 页)
[出口压力低警告] OPLA 出口压力低警告 (参见第 358 页)
[出口压力高警告] OPHA 出口压力高警告 (参见第 358 页)
[泵循环警告] PCPA 泵循环监控警告 (参见第 335 页)
[防堵塞警告] JAMA 防堵塞警告 (参见第 337 页)
[泵低流量 ] PLFA 泵低流量警告 (参见第 346 页)
[低压警告] LPA 低压警告
[流量限制已激活] FSA 流量限制功能已激活 (参见第 332 页)
[PID 错误警告] PEE PID 错误警告 (参见第 285 页)
[PID 反馈警告] PFA PID 反馈警告 (参见第 279 页)
[PID 反馈高警告] PFAH 已达到 PID 反馈高阈值 (参见第 279 页)
[PID 反馈低警告] PFAL 已达到 PID 反馈低阈值 (参见第 279 页)
[调节器警告] PISH PID 反馈监控警告 (参见第 299 页)
[AI2 热警告] TP2A AI2 热警告 (参见第 172 页)
[AI3 热警告] TP3A AI3 热警告 (参见第 172 页)
[AI4 热警告] TP4A AI4 热警告 (参见第 172 页)
[AI5 热警告] TP5A AI5 热警告 (参见第 172 页)
[AI1 4-20mA 报警] AP1 AI1 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI2 4-20mA 报警] AP2 AI2 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI3 4-20mA 报警] AP3 AI3 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI4 4-20 报警] AP4 AI4 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[AI5 4-20 报警] AP5 AI5 4-20 mA 信号丢失报警 (参见第 481 页)
[变频器热警告] THA 变频器过热警告 (参见第 489 页)
[IGBT 热警告] TJA IGBT 热状态警告
[风扇计数器警告] FCTA 风扇计数器速度警告 (参见第 498 页)
[风扇反馈警告] FFDA 风扇反馈警告 (参见第 498 页)
[外部错误警告] EFA 外部错误警告 (参见第 479 页)
[欠压警告] USA 欠压警告 (参见第 486 页)
[预防欠压激活] UPA 达到受控停止阈值 (参见第 486 页)
[电机频率高阈值] FTA 已达到电机频率高阈值 1 (参见第 399 页)
[电机频率低阈值] FTAL 已达到电机频率低阈值 1 (参见第 399 页)
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[电机频率低阈值 2] F2AL 已达到电机频率低阈值 2 (参见第 399 页)
[已达到高速] FLA 已达到高速警告
[给定频率上限] RTAH 已达到给定频率高阈值 (参见第 400 页)
[给定频率下限] RTAL 已达到给定频率低阈值 (参见第 400 页)
[已达到第 2 频率阈值] F2A 已达到电机频率高阈值 2 (参见第 399 页)
[达到电流阈值] CTA 已达到电机电流高阈值 (参见第 399 页)
[电流低阈值] CTAL 已达到电机电流低阈值 (参见第 399 页)
[高转矩警告] TTHA 已达到高转矩阈值 (参见第 400 页)
[低转矩警告] TTLA 已达到低转矩阈值 (参见第 400 页)
[过程欠载警告] ULA 欠载警告 (参见第 417 页)
[过程过载警告] OLA 过载警告 (参见第 419 页)
[变频器热阈值] TAD 已达到变频器热阈值
[已达到电机热阈值] TSA 已达到电机热阈值 (参见第 400 页)
[功率高阈值] PTHA 已达到功率高阈值 (参见第 83 页)
[功率低阈值] PTHL 已达到功率低阈值 (参见第 83 页)
[客户警告 1] CAS1 客户警告 1 激活 (参见第 495 页)
[客户警告 2] CAS2 客户警告 2 激活 (参见第 496 页)
[客户警告 3] CAS3 客户警告 3 激活 (参见第 496 页)
[客户警告 4] CAS4 客户警告 4 激活 (参见第 497 页)
[客户警告 5] CAS5 客户警告 5 激活 (参见第 497 页)
[AFE 主电源欠压] URA AFE 主电源欠压
[功率消耗报警] POWD 功率消耗报警
[开关出口压力警告] OPSA 出口压力过高开关警告 (参见第 359 页)
[多泵能力报警] MPCA 多泵可用容量警告 (参见第 232 页)
[主泵警告] MPLA 主泵不可用警告 (参见第 232 页)
[液位高警告] LCHA 液位高警告 (参见第 258 页)
[液位低警告] LCLA 液位低警告 (参见第 258 页)
[液位开关警告] LCWA 液位开关警告 (参见第 258 页)
[监视回路 A 警告] IWA 监视回路 A 警告 (参见第 501 页)
[监视回路 B 警告] IWB 监视回路 B 警告 (参见第 502 页)
[监视回路 C 警告] IWC 监视回路 C 警告 (参见第 503 页)
[监视回路 D 警告] IWD 监视回路 D 警告 (参见第 503 页)
[机柜电路 A 警告] CWA 机柜电路 A 警告 (参见第 504 页)
[机柜电路 B 警告] CWB 机柜电路 B 警告 (参见第 504 页)
[机柜电路 C 警告] CWC 机柜电路 C 警告 (参见第 505 页)
[电机绕组 A 警告] TWA 电机绕组 A 警告 (参见第 505 页)
[电机绕组 B 警告] TWB 电机绕组 B 警告 (参见第 506 页)
[电机轴承 A 警告] TWC 电机轴承 A 警告 (参见第 506 页)
[电机轴承 B 警告] TWD 电机轴承 B 警告 (参见第 507 页)
[电路断路器警告] CBW 电路断路器警告 (参见第 508 页)
[柜机 I/O 24V 警告] P24C 机柜 I/O 24V 缺失警告
[AFE 电机限制] CLIM AFE 电机限制 (参见第 415 页)
[AFE 发电器限制] CLIG AFE 发电限幅 (参见第 415 页)
[AFE 传感器热状态] THSA AFE 热状态警告
[AFE IGBT 热状态] THJA AFE IGBT 过热警告
[柜机风扇反馈报警] FFCA 柜机风扇反馈报警 (参见第 498 页)
[机柜风扇计数器警告] FCCA 机柜风扇计数器警告 (参见第 498 页)
[机柜过热警告] CHA 机柜过热警告
[CMI 跳线警告] CMIJ CMI 跳线警告
[AFE 风扇计数器报警] FCBA AFE 风扇计数器报警 (参见第 498 页)

设置 代码 说明
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[AFE 风扇反馈报警] FFBA AFE 风扇反馈报警 (参见第 498 页)
[多泵设备警告] MPDA 多泵设备警告 (参见第 232 页)
[温度传感器 AI2 警告] TS2A 温度传感器 AI2 警告（开路）
[温度传感器 AI3 警告] TS3A 温度传感器 AI3 警告（开路）
[温度传感器 AI4 警告] TS4A 温度传感器 AI4 警告（开路）
[温度传感器 AI5 警告] TS5A 温度传感器 AI5 警告（开路）

设置 代码 说明
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错误代码

第12.2节
错误代码

本节包含了哪些内容？
本节包含了以下主题：

主题 页
概述 556
[AFE 调制率故障] ACF1 557

[AFE 电流控制故障] ACF2 557

[角度误差] ASF 557

[断路器故障] CbF 558

[柜机电路 A 故障] CFA 558

[柜机电路 B 故障] CFB 559

[柜机电路 C 故障] CFC 559

[不正确配置] CFF 560

[无效配置] CFI 560

[配置传输错误] CFI2 561

[预设置传输错误] CFI3 561

[柜机过热故障] CHF 562

[现场总线通信中断] CnF 562

[CANopen 通信中断] COF 563

[预充电电容器] CrF 563

[AFE 接触器反馈错误] CrF3 564

[通道切换错误] CSF 564

[无水运行错误] drYF 565

[EEPROM 控制] EEF1 565

[EEPROM 功率] EEF2 566

[外部错误] EPF1 566

[现场总线错误] EPF2 567

[嵌入式以太网通信中断] EtHF 567

[FDR 1 错误] FDR1 568

[以太网选件 FDR 故障] FDR2 568

[固件更新错误] FWEr 569

[板兼容性] HCF 569

[流量高错误] HFPF 569

[监视电路 A 故障] IFA 570

[监视电路 B 故障] IFB 570

[监视电路 C 故障] IFC 570

[监视回路 D 故障] IFd 571

[输入侧过热] iHF 571

[内部连接错误] ILF 572

[内部错误 0] InF0 572

[内部错误 1] InF1 573

[内部错误 2] InF2 573

[内部错误 3] InF3 573

[内部错误 4] InF4 574
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[内部错误 6] InF6 574

[内部错误 7] InF7 574

[内部错误 8] InF8 575

[内部错误 9] InF9 575

[内部错误 10] InFA 575

[内部错误 11] InFb 576

[内部错误 12] InFC 576

[内部错误 13] InFD 576

[内部错误 14] InFE 577

[内部错误 15] InFF 577

[内部错误 16] InFG 577

[内部错误 17] InFH 578

[内部错误 18] InFi 578

[内部错误 20] InFk 578

[内部错误 21] InFl 579

[内部错误 22] InFM 579

[内部错误 23] InFN 579

[内部错误 25] InFP 580

[内部错误 27] InFr 580

[内部错误 28] InFS 580

[内部错误 29] InFt 581

[内部错误 30] InFU 581

[内部错误 31] InFV 581

[入口压力错误] iPPF 582

[防堵塞错误] JAMF 582

[输入接触器] LCF 583

[高液位错误] LCHF 583

[液位低故障] LCLF 584

[AI1 4-20mA 信号丢失] LFF1 584

[AI2 4-20mA 信号丢失] LFF2 585

[AI3 4-20mA 信号丢失] LFF3 585

[AI4 4-20mA 信号丢失] LFF4 586

[AI5 4-20mA 信号丢失] LFF5 586

[多传动连接故障] MdLF 587

[电源频率超出范围] MFF 587

[多泵设备故障] MPDF 587

[主泵错误] mpLF 588

[直流总线过电压] ObF 588

[AFE 母线不平衡] ObF2 589

[过流] OCF 589

[变频器过热] OHF 590

[过载过程] OLC 590

[电机过载] OLF 591

[单路输出缺相] OPF1 591

[输出缺相] OPF2 592

[出口压力高] OPHF 592

主题 页
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[出口压力低] OPLF 593

[供电电源过电压] OSF 593

[柜机 I/O 24V 错误] P24C 594

[泵循环启动错误] PCPF 594

[PID 反馈错误] PFMF 595

[程序加载错误] PGLF 595

[程序运行错误] PGrF 595

[输入缺相] PHF 596

[泵低流量错误] PLFF 596

[安全功能错误] SAFF 597

[电机短路] SCF1 597

[接地短路] SCF3 598

[IGBT 短路] SCF4 598

[电机短路] SCF5 599

[AFE 短路故障] SCF6 599

[Modbus 通信中断] SLF1 600

[PC 通信中断] SLF2 600

[HMI 通信中断] SLF3 601

[电机过速] SOF 601

[电机堵转错误] StF 602

[AI2 热传感器错误] t2CF 602

[AI3 热传感器错误] t3CF 603

[AI4 热传感器错误] t4CF 603

[AI5 热传感器错误] t5CF 604

[电机绕组 A 故障] tFA 604

[电机绕组 B 故障] tFB 605

[电机轴承 A 故障] tFC 605

[电机轴承 B 故障] tFD 605

[AI2 热故障阈值] tH2F 606

[AI3 热故障阈值] tH3F 606

[AI4 热故障阈值] tH4F 606

[AI5 热故障阈值] tH5F 607

[IGBT 过热] tJF 607

[AFE IGBT 过热故障] tJF2 608

[自整定错误] tnF 608

[欠载过程] ULF 609

[AFE 电源欠压] UrF 609

[供电电源欠电压] USF 609

主题 页
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概述

清除检测到的错误
如需对变频器系统进行检修，请遵循下表指示的步骤：

故障原因消除后， 可以通过以下操作任一清除错误警告：
 关闭变频器。
 使用[产品重启] rP参数。
 使用[自动故障复位] Atr-功能。
 将数字输入或控制位设为[故障复位] rSt-功能。
 如果激活的命令通道设置为[通过远程终端的参考频率]LCC，那么请按下 图形显示终端 上的 

STOP/RESET 键。

步骤 操作
1 断开所有电源，包括可能会带电的外部控制电源。
2 将所有电源断开装置锁定在打开位置。
3 等待 15 分钟使得直流母线电容器放电（变频器的 LED 并不是有无直流母线电压的指示器）。
4 测量 PA/+ 和 PC/- 端子之间的直流母线电压，确保该电压低于 42 V。
5 如果直流母线电容未完全放电，请与当地的 Schneider Electric 办事处联系。

不要对变频器进行修理或运行。
6 查找并纠正检测到的错误的原因。
7 对变频器重新通电，确认已纠正检测到的错误。
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[AFE 调制率故障] ACF1

可能原因
电源电压达到下限，AFE 的调制率增加，为保护直流链路电容器，将触发 [AFE 调制率故障] ACF1。

解决措施
 检查电源电压。
 检查电源电压的参数设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AFE 电流控制故障] ACF2

可能原因
电源电压中断。

解决措施
 检查电源电压。
 降低电压下降次数。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[角度误差] ASF

可能原因
对于同步电机，给定值通过 0 时，速度环设置错误。

解决措施
 检查速度环参数。
 检查电机连接是否缺相，以及变频器允许的最大电流。

清除错误代码
故障原因消失后，可以使用[故障复位分配] rSF 数手动清除该错误。
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[断路器故障] CbF

可能原因
经过配置的超时[电源电压超时] LCt 后，直流母线电压水平和断路器逻辑控制（启动或者停止脉冲）
不匹配。

解决措施
 检查断路器逻辑控制（启动和停止的脉冲时间）。
 检查断路器的机械状态。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[柜机电路 A 故障] CFA

可能原因
监控功能检测到了一个错误。分配至[柜机电路 A 分配] CFAA 的数字输入的有效时间超过[柜机电路 A 
延迟] FdA。

解决措施
 确定检测的原因。
 检查连接的设备（门开关、热开关等）及其接线。
 检查[柜机电路 A 分配] CFAA 参数分配。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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[柜机电路 B 故障] CFB

可能原因
监控功能检测到了一个错误。分配至 [柜机电路 B 分配] CFAB 的数字输入的有效时间超过[柜机电路 B 
延迟] FdB。

解决措施
 确定检测的原因。
 检查连接的设备（门开关、热开关等）及其接线。
 检查[柜机电路 B 分配] CFAB 参数分配。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[柜机电路 C 故障] CFC

可能原因
监控功能检测到了一个错误。分配至 [柜机电路 C 分配] CFAC的数字输入的有效时间超过[柜机电路 C 
延迟] FdC。

解决措施
 确定检测的原因。
 检查连接的设备（门开关、热开关等）及其接线。
 检查[柜机电路 C 分配] CFAC 参数分配。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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[不正确配置] CFF

可能原因
 选件模块被更换或移除。
 使用具有不同额定值的变频器上配置的控制块替换现有控制块。
 当前配置不一致。

解决措施
 检查选件模块上未出现检测出错误。
 如果控制板更换，参阅以下注释。
 如果允许，返回到出厂设置或恢复备份配置。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 

[无效配置] CFI

可能原因
无效配置。通过调试工具或现场总线加载至变频器的配置不一致。

解决措施
 检查以前加载的配置。
 加载能够兼容的配置。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 
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[配置传输错误] CFI2

可能原因
 配置未能正确传输。
 加载的配置与变频器不兼容。

解决措施
 检查以前加载的配置。
 载入兼容配置。
 使用 PC 软件调试工具传输兼容的配置
 执行出厂设置

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 

[预设置传输错误] CFI3

可能原因
预设配置未能正确传输。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 
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[柜机过热故障] CHF

可能原因
机柜热开关处于激活状态，机柜风扇已开启，但无风扇反馈。
配有机柜 IO 的变频器的数字输入 DI50 和 DI51 被配置为机柜温度监视。如果机箱热开关在过热时打开，
则将触发[柜机过热故障] CHF。

此错误只能在运行状态下触发。在其他状态下，将激活[柜机过热警告] CHA。

解决措施
 检查机柜风扇及其接线。
 检查机箱中的温度是否太高。
 检查热开关的设置（必须为 60°C (140°F)）

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 

[现场总线通信中断] CnF

可能原因
现场总线模块的通信中断。
当现场总线模块与主站 (PLC) 之间的通信中断时，将触发此错误。

解决措施
 检查环境（电磁兼容性）。
 检查接线情况。
 检查超时。
 更换选件模块。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[CANopen 通信中断] COF

可能原因
CANopen® 总线出现通信中断

解决措施
 检查通信总线。
 检查超时。
 参阅 CANopen® 用户手册。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[预充电电容器] CrF

可能原因
充电电路控制检测到了错误或充电电阻器损坏。

 解决措施
 变频器断电再通电。
 检查[直流母线供电]的设置 DCBS

 检查内部连接。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[AFE 接触器反馈错误] CrF3

可能原因
 电源接触器反馈在直流母线充电完成后未被激活。
 如果未执行电源缺相检测，电源接触器反馈将变为禁用，同时，变频器处于工作状态（就绪或运行状

态）。

解决措施
 检查反馈回路。
 检查电源接触器的机械状态。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[通道切换错误] CSF

可能原因
切换至无效通道。

解决措施
检查功能参数。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 
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诊断和故障检修
[无水运行错误] drYF

可能原因
干泵运行监控功能检测到了一个错误。
注意： 触发错误后，即使已清除检测到的错误，在[空运行重启延迟] dryr结束前，也无法重启泵。

解决措施
 检查泵已充分泡水。
 检查吸入管道有无漏气。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[EEPROM 控制] EEF1

可能原因
检测到了控制块的内存错误。

解决措施
 检查环境（电磁兼容性）。
 断电产品。
 还原出厂设置。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[EEPROM 功率] EEF2

可能原因
检测到了电源板的内存错误。

解决措施
 检查环境（电磁兼容性）。
 断电产品。
 还原出厂设置。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[外部错误] EPF1

可能原因
 Event triggered by an external device, depending on user.
 An external error has been triggered via Embedded Ethernet.

解决措施
Remove the cause of the external error.

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[现场总线错误] EPF2

可能原因
An external error has been triggered via fieldbus.

解决措施
Remove the cause of the external error.

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[嵌入式以太网通信中断] EtHF

可能原因
Ethernet IP/ModbusTCP 总线出现通信中断。

解决措施
 检查通信总线。
 请参考以太网用户手册。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[FDR 1 错误] FDR1

可能原因
 变频器和 PLC 之间的通信中断
 配置文件不兼容、为空或损坏。
 变频器额定值与配置文件不一致

解决措施
 检查变频器和 PLC 的连接
 检查通信工作负载
 重新启动将配置文件从变频器到 PLC 的传输

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[以太网选件 FDR 故障] FDR2

可能原因
 变频器和 PLC 之间的通信中断
 配置文件不兼容、为空或损坏。
 变频器额定值与配置文件不一致

解决措施
 检查变频器和 PLC 连接
 检查通信工作负载
 重新启动将配置文件从变频器到 PLC 的传输

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[固件更新错误] FWEr

可能原因
固件更新功能检测到错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 

[板兼容性] HCF

可能原因
已启用[配对密码] PPI 参数且已更改选件模块。

解决措施
 重新安装原始选件模块。
 如果已故意更改了模块，则可通过输入[配对密码] PPI 来确认配置。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 

[流量高错误] HFPF

可能原因
高流量监控功能检测到了错误。

解决措施
 检查系统是否在其流量范围内运行。
 检查系统出口处的管道有无爆裂。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[监视电路 A 故障] IFA

可能原因
分配至[监视回路 A 分配] IFAA 的数字输入的有效时间超过[监视回路 A 延迟] IFdA。

解决措施
 检查连接的设备及其接线。
 检查[监视回路 A 分配] IFAA 参数分配。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[监视电路 B 故障] IFB

可能原因
分配至[监视回路 B 分配] IFAb 的数字输入的有效时间超过[监视回路 B 延迟] IFdB。

解决措施
 检查连接的设备及其接线。
 检查[监视回路 B 分配] IFAB 参数分配。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[监视电路 C 故障] IFC

可能原因
分配至[监视回路 C 分配] IFAC 的数字输入的有效时间超过[监视回路 C 延迟] IFdC。

解决措施
 检查连接的设备及其接线。
 检查[监视回路 C 分配] IFAC 参数分配。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[监视回路 D 故障] IFd

可能原因
分配至[监视回路 D 分配] IFAD 的数字输入的有效时间超过[监视回路 D 延迟] IFdD。

解决措施
 检查连接的设备及其接线。
 检查[监视回路 D 分配] IFAD 参数分配。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[输入侧过热] iHF

可能原因
AFE 功率模块温度过高。

解决措施
检查变频器 通风情况和环境温度。等待变频器冷却后再重新启动。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[内部连接错误] ILF

可能原因
选件模块和变频器之间的通信中断。

解决措施
 检查环境（电磁兼容性）。
 检查连接状况。
 更换选件模块。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 0] InF0

可能原因
控制板的微处理器之间的通信中断。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 1] InF1

可能原因
电源板额定功率无效。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 2] InF2

可能原因
电源板与控制板软件不兼容。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 3] InF3

可能原因
内部通信检测出错误。

解决措施
 Verify the wiring on drive control terminals (internal 10V supply for analog inputs overloaded).
 Contact your local Schneider Electric representative.

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 4] InF4

可能原因
内部数据不一致。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 6] InF6

可能原因
 安装在变频器上的选件模块不能被识别。
 不存在或无法识别可插拔的控制终端模块（如果有）。
 无法识别嵌入式以太网适配器。

解决措施
 与变频的固件版本的兼容性。
 关闭变频器后，插入可插拔控制终端模块。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 7] InF7

可能原因
与控制板的 CPLD 组件的通信中断。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 8] InF8

可能原因
内部电源切换电源不正确。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 9] InF9

可能原因
检测到了电流测量回路错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 10] InFA

可能原因
电源整流部分未正常工作。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
EAV64324 05/2018 575



诊断和故障检修
[内部错误 11] InFb

可能原因
内部变频器的热传感器无法正常工作。

解决措施
Contact your local Schneider Electric representative.

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[内部错误 12] InFC

可能原因
内部供电错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 13] InFD

可能原因
差分电流偏差。

解决措施
检查 DigiLink 电缆 (GG45) 的连接。
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 14] InFE

可能原因
内部微处理器检测出错误。

解决措施
 检查错误代码是否可被清除。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 15] InFF

可能原因
串行存储器闪存格式错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 16] InFG

可能原因
与输出继电器扩展模块通信中断或输出继电器扩展模块出现内部错误

解决措施
 检查选件模块是否正确连接到插槽
 更换选件模块。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 17] InFH

可能原因
与数字与模拟 I/O 扩展模块通信中断或数字与模拟 I/O 扩展模块出现内部错误。

解决措施
 检查选件模块是否正确连接到插槽
 更换选件模块。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 18] InFi

可能原因
与安全功能模块的通信中断或安全功能模块出现内部错误。

解决措施
 检查选件模块是否正确连接到插槽
 更换选件模块。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 20] InFk

可能原因
选件模块接口板错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 21] InFl

可能原因
内部实时时钟错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 22] InFM

可能原因
检测到了嵌入式以太网适配器错误。
外部 24 Vdc 电源不稳定。

解决措施
检查与以太网端口的连接。
请与您当地的施耐德电气代表联系。
检查 24 Vdc 稳定性。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 23] InFN

可能原因
检测到控制块和 AFE 或 BU 模块之间的通讯中断。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 25] InFP

可能原因
控制板硬件版本与固件版本之间的不兼容性。

解决措施
 更新固件包。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 27] InFr

可能原因
CPLD 中的诊断功能已检测到错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 28] InFS

可能原因
检测到 AFE 模块上出现错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[内部错误 29] InFt

可能原因
检测到逆变器模块上出现错误。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 30] InFU

可能原因
为直流母线充电时，检测到整流器模块上出现错误，或触发[输入缺相] PHF 错误。

解决措施
变频器断电再通电。
如果[输入缺相] PHF 错误代码替换了[内部错误 30] inFu，则请参考[输入缺相] PHF 错误的操作
说明  (参见第 596 页)否则，请联系当地的施耐德电气代表。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[内部错误 31] InFV

可能原因
检测到模块架构上出现错误（模块不可用）。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
EAV64324 05/2018 581



诊断和故障检修
[入口压力错误] iPPF

可能原因
入口压力监控功能检测到了错误。

解决措施
 查找系统入口出现低压的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[防堵塞错误] JAMF

可能原因
防堵塞监控功能超出了时间窗口所规定的最大倒顺动作时序数。

解决措施
 查找叶轮的堵塞物质。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[输入接触器] LCF

可能原因
即使[输入接触器动作超时] LCt 已过，变频器仍未打开。

解决措施
 检查输入接触器及其接线。
 检查[输入接触器动作超时] LCt 是否已过。
 检查电源/接触器/变频器接线情况。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[高液位错误] LCHF

可能原因
填充过程中已激活最高液位开关。

解决措施
 检查参数[最高水位开关分配] LCWL。
 检查相应变频器输入及其接线的状态。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[液位低故障] LCLF

可能原因
排空过程中已激活最低液位开关。

解决措施
 检查参数[最低水位开关分配] LCWH。
 检查相应变频器输入及其接线的状态。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AI1 4-20mA 信号丢失] LFF1

可能原因
模拟输入 AI1 丢失 4-20 mA 信号。
当测得的电流小于 2 mA 时，将触发此错误。

解决措施
 检查模拟输入 AZ1 的连接及信号。
 检查 [AI1 4-20mA 信号丢失] LFL1 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[AI2 4-20mA 信号丢失] LFF2

可能原因
模拟输入 AI2 损失 4-20 mA。
当测得的电流小于 2 mA 时，将触发此错误。

解决措施
 检查模拟输入 AI2 的连接及信号。
 检查 [AI2 4-20mA 信号丢失] LFL2 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AI3 4-20mA 信号丢失] LFF3

可能原因
模拟输入 AI3 上损失 4-20 mA。
当测得的电流小于 2 mA 时，将触发此错误。

解决措施
 检查模拟输入的连接。
 检查 [AI3 4-20mA 信号丢失] LFL3 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[AI4 4-20mA 信号丢失] LFF4

可能原因
模拟输入 AI4 丢失 4-20 mA 信号。
当测得的电流小于 2mA 时，将触发此错误。

解决措施
 检查模拟输入 AI4 的连接及信号。
 检查 [AI4 4-20mA 信号丢失] LFL4 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AI5 4-20mA 信号丢失] LFF5

可能原因
模拟输入 AI5 丢失 4-20 mA 信号。
当测得的电流小于 2 mA 时，将触发此错误。

解决措施
 检查模拟输入的连接。
 检查 [AI5 4-20mA 信号丢失] LFL5 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[多传动连接故障] MdLF

可能原因
 运行时通信中断。
 此功能检测到系统配置的不一致性。

解决措施
 检查通信网络。
 检查多变频器链路功能的配置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[电源频率超出范围] MFF

可能原因
AFE 模组上的[电源频率] FAC 超出范围。

解决措施
 验证电源频率。

清除错误代码
故障原因消失后，可以使用[故障复位分配] rSF 参数手动清除这一检测到的错误。

[多泵设备故障] MPDF

可能原因
多变频器链接架构上的一个设备缺失。

解决措施
检查通信网络。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[主泵错误] mpLF

可能原因
选定主泵在运行中不可用。

解决措施
检查相应变频器输入状态是否有泵可用性信息（例如[泵 1 继电器分配] MPI1可用于泵 1）。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[直流总线过电压] ObF

可能原因
 减速时间太短或遇到驱动性负载。
 供电电源电压过高。

解决措施
 增大减速时间。
 在与该应用兼容的前提下激活[减速时间自适应]brA功能。
 检查电源电压。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[AFE 母线不平衡] ObF2

可能原因
 AFE 直流母线不平衡。
 电源电压过高。
 总发电量太高

解决措施
 检查供电电压。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[过流] OCF

可能原因
 [电机数据] MOA- 菜单中的参数不正确。
 惯量或负载过高。
 机械锁定。

解决措施
 检查电机参数。
 检查变频器/负载的大小。
 检查机械装置的状态。
 减小[电流限幅] CLI。
 增加开关频率。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[变频器过热] OHF

可能原因
变频器温度过高。

解决措施
检查电机负载、变频器通风情况和环境温度。等待变频器冷却后再重新起动。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[过载过程] OLC

可能原因
过程过载。

解决措施
 检查并消除引起过载的原因。
 检查[过程过载] OLd-功能的参数。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[电机过载] OLF

可能原因
因电机电流过大而触发。

解决措施
 检查电机热监控的设置
 检查电机负载。等待电机冷却后再重新启动。
 检查以下参数的设置：
 [电机热电流] ITH

 [热保护类型] THT

 [电机热阈值] TTD

 [热故障响应] OLL

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[单路输出缺相] OPF1

可能原因
变频器输出中缺失一相。

解决措施
检查从变频器到电机的接线情况。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
EAV64324 05/2018 591



诊断和故障检修
[输出缺相] OPF2

可能原因
 电机未连接或电机功率太低。
 输出接触器打开。
 电机电流瞬间不稳定。

解决措施
 检查从变频器到电机的接线情况。
 如果正在使用输出接触器，则将[输出缺相分配] OPL 设置为[无故障触发] OAC。
 如果将变频器连接到低功率电机或未连接到电机：在出厂设置模式下，电机缺相检测被激活：[输出缺

相] OPL = [触发 OPF 错误] YES。禁用电机缺相检测：[输出缺相] OPL = [功能未激活] nO。
 检查并优化以下参数：[IR 定子压降补偿] UFr、[电机额定电压] UnS、[电机额定电流] nCr 并执行

[自整定] tUn。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[出口压力高] OPHF

可能原因
出口压力监控功能检测到了压力过高错误。

解决措施
 查找系统出口出现高压的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[出口压力低] OPLF

可能原因
出口压力监控功能检测到了压力过低错误。

解决措施
 检查系统出口处的管道有无损坏。
 查找系统出口出现低压的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[供电电源过电压] OSF

可能原因
 供电电源电压过高。
 供电电源受到干扰。

解决措施
检查电源电压。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
EAV64324 05/2018 593



诊断和故障检修
[柜机 I/O 24V 错误] P24C

可能原因
输入 DI58 用于监控输入端子上的 24V 电源。如果出现故障，则抑制所有输入以避免意外错误消息（从软
件版 本V1.6 开始）。
 DI58 机柜 I/O 输入未连接到内部端子 X231。
 DI58 由另一机柜 I/O 功能使用。

解决措施
 确认端子 X231 是否已连接到机柜 I/O 输入 DI58。
 如果 DI58 由另一机柜功能使用，则需要将该功能更改为 X220 端子上的另一可用机柜 I/O 输入。此外，

还需要调整新的所选输入的参数设置。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[泵循环启动错误] PCPF

可能原因
泵循环监控功能超出了时间窗口所规定的启动序列的最大数目。

解决措施
 查找系统重复启动的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[PID 反馈错误] PFMF

可能原因
PID 反馈错误在时间窗口内超出了设定点周围的允许范围。

解决措施
 检查管道是否有机械故障。
 检查是否存在漏水现象。
 检查是否打开了排放阀。
 检查是否打开了消防栓。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[程序加载错误] PGLF

可能原因
检查错误代码是否可被清除。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 

[程序运行错误] PGrF

可能原因
检查错误代码是否可被清除。

解决措施
请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[输入缺相] PHF

可能原因
 变频器的供电不正确或保险丝跳闸。
 电源中的一相不可用。
 3 相变频器通过单相电源运行。
 负载不平衡。

解决措施
 检查电源连接和保险丝。
 使用三相电源。
 如果使用单相电源或直流总线电源，则将[输入电压缺相] IPL 设置为[否] nO，即可禁止检测到的错

误。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[泵低流量错误] PLFF

可能原因
泵低流量监控功能检测到了一个错误。

解决措施
 检查排放时阀是否关闭。
 排放时损坏管道。
 查找系统出口处出现低流量的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[安全功能错误] SAFF

可能原因
 去抖时间超时。
 内部硬件错误。
 STOA 和 STOB 具有不同状态（高/低）且持续超过 1 秒。

解决措施
 检查数字输入 STOA 和 STOB 的接线。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[电机短路] SCF1

可能原因
变频器输出端短路或接地。

解决措施
 检查变频器与电机之间的电缆以及电机的绝缘情况。
 调整开关频率。
 在变频器与电机之间带入电机的电抗器。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[接地短路] SCF3

可能原因
如果并行连接多个电机， 变频器输出会有大量电流泄漏到地面。

解决措施
 检查变频器与电机之间的电缆以及电机的绝缘情况。
 调整开关频率。
 将电抗器与电机串联。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[IGBT 短路] SCF4

可能原因
功率组件检测错误。
产品加电时，对 IGBT 进行了测试，查看有无短路。由此在至少一个 IGBT 上检测到错误（短路或开路）。
检查每个晶体管的时间介于 1 至 10 μs 之间。

解决措施
检查 [输出短路测试] Strt 参数的设置。

请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[电机短路] SCF5

可能原因
变频器输出短路。

解决措施
 检查将变频器连接到电机的电缆以及电机绝缘情况。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AFE 短路故障] SCF6

可能原因
AFE 整流器 IGBT 短路。
由于电网中的功率因数校正系统而导致 AFE 过电流。电容器的每个开关都会在电源中产生过电压，从而
导致 AFE 整流器出现过电流。

解决措施
 在功率因数校正系统更改电容负载后，检查电源电压。仅安装带有集成电抗器的功率因数校正系统。
 检查将 AFE 模块连接到电源的电缆。
 请与您当地的施耐德电气代表联系。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[Modbus 通信中断] SLF1

可能原因
Modbus 端口通信中断。

解决措施
 检查通信总线。
 检查超时。
 参考 Modbus 用户手册。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[PC 通信中断] SLF2

可能原因
与调试软件的通信中断。

解决措施
 检查调试软件的连接电缆。
 检查超时。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[HMI 通信中断] SLF3

可能原因
与 显示终端 的通信中断。
当使用图形显示终端提供命令或参考值，且通信中断超过 2 秒时，将触发此错误。

解决措施
 检查 显示终端 的连接。
 检查超时。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[电机过速] SOF

可能原因
 不稳定或驱动负载过大。
 如果使用下游接触器，则可能在应用运行命令前没有关闭电机与变频器之间的触点。

解决措施
 检查电机参数设置。
 检查电机/变频器/负载的大小。
 在应用运行命令前，请检查并关闭电机与变频器之间的触点。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。
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诊断和故障检修
[电机堵转错误] StF

可能原因
失速监控功能检测到了一个错误。
在以下条件下将触发[电机失速错误] STF：
 输出频率小于[堵转频率] STP3

 输出电流大于[堵转电流] STP2

 时间长于堵转时间[堵转最大时间] STP1。

解决措施
 查找电机是否机械卡死。
 查找电机出现过载的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AI2 热传感器错误] t2CF

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI2 出现热传感器错误：
 开路，或
 短路。

解决措施
 检查传感器及其接线。
 更换传感器。
 检查 [AI2 类型] AI2T 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[AI3 热传感器错误] t3CF

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI3 出现热传感器错误：
 开路，或
 短路。

解决措施
 检查传感器及其接线。
 更换传感器。
 检查 [AI3 类型] AI3T 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AI4 热传感器错误] t4CF

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI4 出现热传感器错误：
 开路，或
 短路。

解决措施
 检查传感器及其接线。
 更换传感器。
 检查 [AI4 类型] AI4T 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
EAV64324 05/2018 603



诊断和故障检修
[AI5 热传感器错误] t5CF

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI5 出现热传感器错误：
 开路，或
 短路。

解决措施
 检查传感器及其接线。
 更换传感器。
 检查 [AI5 类型] AI5T 参数的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[电机绕组 A 故障] tFA

可能原因
分配至[电机绕组 A 分配] tFAA 的数字输入的有效时间超过[电机绕组 A 延迟] tFdA。

解决措施
 检查连接的设备（电机绕组热开关）及其接线。
 验证电机负载情况和环境温度。等待电机冷却后再重新起动。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[电机绕组 B 故障] tFB

可能原因
分配至[电机绕组 B 分配] tFAB 的数字输入的有效时间超过[电机绕组 B 延迟] tFdB。

解决措施
 检查连接的设备（电机绕组热开关）及其接线。
 验证电机负载情况和环境温度。等待电机冷却后再重新起动。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[电机轴承 A 故障] tFC

可能原因
分配至[电机轴承 A 分配] tFAC 的数字输入的有效时间超过[电机轴承 A 延迟] tFdC。

解决措施
 检查连接的设备（电机绕组热开关）及其接线。
 验证电机负载情况和环境温度。等待电机冷却后再重新起动。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[电机轴承 B 故障] tFD

可能原因
分配至[电机轴承 B 分配] tFAD 的数字输入的有效时间超过[电机轴承 B 延迟] tFdD。

解决措施
 检查连接的设备（电机绕组热开关）及其接线。
 验证电机负载情况和环境温度。等待电机冷却后再重新起动。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[AI2 热故障阈值] tH2F

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI2 出现高温错误。

解决措施
 查找出现过热的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AI3 热故障阈值] tH3F

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI3 出现高温错误。

解决措施
 查找出现过热的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AI4 热故障阈值] tH4F

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI4 出现高温错误。

解决措施
 查找出现过热的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
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诊断和故障检修
[AI5 热故障阈值] tH5F

可能原因
热传感器监控功能检测到了模拟输入 AI5 出现高温错误。

解决措施
 查找出现过热的可能原因。
 检查监控功能的设置。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[IGBT 过热] tJF

可能原因
变频器功率级过热。
在 AFE 变频器上：AFE IGBT 热监测的热模型已检测到过热。此功能可保护 IGBT。

解决措施
 根据环境条件，检查负载/电机/变频器的大小。
 减小开关频率。

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。
EAV64324 05/2018 607



诊断和故障检修
[AFE IGBT 过热故障] tJF2

可能原因
整流器 IGBT 功率级过热。

解决措施
 根据环境条件，检查负载/电机/变频器的大小。
 如果需要，检查并清洁冷却通道。
 清洁或更换 IP54 产品上的滤垫。

清除错误代码
该检测到的错误需要电源复位。

[自整定错误] tnF

可能原因
 特殊电机或功率与变频器不相符的电机。
 电机未连接到变频器。
 电机未停止

解决措施
 检查电机/变频器是否匹配。
 确保在自整定期间电机连接到变频器。
 如果必须使用输出接触器，请在自整定期间将其闭合。
 确保在自整定期间电机已连接且已停止。

清除错误代码
故障原因消失后，可以使用[故障复位分配] rSF参数手动清除该检测错误。
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诊断和故障检修
[欠载过程] ULF

可能原因
过程欠载。

解决措施
 检查并清除欠载原因。
 检查[欠载过程] Uld- 功能的参数

清除错误代码
在错误原因消除后，该检测错误可以通过[故障自动复位] Atr或手动[故障复位分配] rSF参数来清
除。

[AFE 电源欠压] UrF

可能原因
 电源欠压使直流母线电压过低。
 AFE 过载。

解决措施
 检查电源电压。
 根据环境条件，检查负载/电机/变频器的大小。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 

[供电电源欠电压] USF

可能原因
 电源电压太低。
 瞬变电压突降。

解决措施
检查[欠压处理] USb 的电压和参数。

清除错误代码
错误原因消除后，该检测到的错误被立即清除。 
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诊断和故障检修
FAQ（常见问题解答）

第12.3节
FAQ（常见问题解答）

FAQ（常见问题解答）

简介
如果显示屏未亮，请检查变频器的电源。
如果没有对相应数字输入通电，则快速停车或自由停车功能分配将会阻止变频器启动。然后变频器将在自
由停车中显示[自由停车] nSt，而在快速停车中显示[快速停车] FSt。这是正常行为，因为这些功
能在零值时是活动的，以便变频器能在线路断开时停止。
检查确认按照选定的控制模式激活运行命令输入（[2/3 线控制] tCC 和 [2 线控制] tCt 参数）。

如果将给定通道或命令通道分配给现场总线，则在连接电源时，变频器将显示[自由停车] nSt。在现场
总线发出命令之前，变频器将处于停止模式。

选件模块的更换或拆卸
当一个选件模块被拆卸或被另一选项模块替换时，变频器在通电时将锁定为[错误配置] CFF错误模式。
如果有意更换或拆卸了选件模块，则检测错误可通过两次按 OK 键加以清除，这将导致受此选件模块影响
的参数组的出厂设置被恢复。

更换控制程序块
如果用变频器配有的不同额定值的控制程序块更换现有控制程序块，则变频器在通电时将锁定为[错误配
置] CFF故障模式。如果有意更换了控制块，则可按 OK 键两次来清除检测错误，此操作将导致恢复所
有出厂设置。
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